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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikajhnicznej (SST)aswymagania ogodlne dotygeze wykonania

i odbioru rob6t drogowych zwzanych z budowg Placu Europejskiego w zabytkowymsrodmiesciu miasta
Suwaltk — przebudowa Placu J. Pitsudskiego , ul. Klamerszmita , odcinka ulicy K&ciuszki .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi ofmyjicy dokument kontraktowy przy zamdwieniu i realizacj
rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganychz wykonaniem matej
architektury w ramach budowy Placu Europejskiegozabytkowyngrodmiesciu miasta Suwaik -
przebudowa a&ci ulicy Kasciuszki i Mickiewicza i obejmuy :

1 Ustawienie stalowych koszy enieci
1 Ustawienie stojakéw stalowych na rowery
1 Ustawienie siedzisk z ptyt granitowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi , odpowiednikami polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00.Wymaganialog@kt.1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-00.00.00.Wymagania oggdkhd.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materialtdw , ich pozyskiwania i skladowania pmdav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” .pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw .

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu matej aektury :

1 Konfekcjonowane metalowe kosze §mieci, przystosowane do trwatego zamocowania wqaodiKosze
w kolorze czarnym lub grafitowym, o wzorze otomym na rysunku nr A4 wg projektu

1 Indywidualne stojaki na rowery zaprojektowano wwdjualnie z rur stalowychl 38mm w formie spirali.

Sq one przystosowane do trwalego zamocowania w podia pomog wylewanych z betonu C12/15
fundamentow o wymiarach 30 x 30 x 40 cm. Stojaliezyaocynkowd ogniowo i pomalowa w kolorze

grafitowym.
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1 Siedziska z ptyt kamiennych o wymiarach 50 x 15xcm. Siedziskadola wykonane z monolitycznych
blokéw granitowych. Wykaczenie powierzchni poprzez piaskowanie. Kgdxie zaoksglone.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprz:tu
Ogdlne wymagania dotyaeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwizanych z ustawieniem elementéw matej architektbgg wykorzystany sprg

podany portej , lub inny zaakceptowany przezyniera:

1 samochdéd dostawczy
1 zurawie samochodowe
1 wyciag

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagizne”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@0®, Wymagania ogolne” pkt.5.

5.2. Wykonanie elementéw maiej architektury

5.2.1.Roboty przygotowawcze
Wykonanie rob6t ziemnych pod fundamenty betonowawi€zienie nadmiaru ziemi i zasypanie wykopow. zora
inne elementy robot przygotowawczych, ktore magystpi¢ przy budowie parkingdw i zatok, najewykonywa
zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00h@p przygotowawcze”.
5.2.2. Montaz elementow architektonicznych ;
Wykonanie robét zwazanych z elementami matej architektury polegag
= montau indywidualnych stojakdw na rowery stalowe z 38 mm z rur stalowyclil 38mm w formie
spirali. S one przystosowane do trwalego zamocowania w podia pomog wylewanych z betonu
C12/15 fundamentow o wymiarach 30 x 30 x 40 cnjakimalezry ocynkowa& ogniowo i pomalowaw

kolorze grafitowym.

= ustawienie siedzisk z ptyt kamiennych o wymiarahx5150 x 40 cm. Siedziskeedn wykonane z
monolitycznych blokéw granitowych. Wykozenie powierzchni poprzez piaskowanie. Kgdmie
zaokgnglone, modularni& wymiaréw zapewnia nidiwos¢ zestawienia siedzisk w zespole i tym samym

dowolnie aranowanych przestrzeni




PRCJEKT AASUWALKI
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t matej architektury
Plac Europejski w zabytkowym Sréddmiesciu miasta Suwatk — etap Il

= Montaz konfekcjonowanych metalowych koszyédmaieci, przystosowanych do trwalego zamocowania
w podiazu. Kosze w kolorze czarnym lub grafitowym, o wapiakrélonym na rysunku nr A4 wg
projektu

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0@kK07
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robo6t jest ilé¢ sztuk wykonanych elementéw matej architektury .

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00®@QWymagania ogolne” .pkt.8

Podstaw odbioru wykonanych prac jest dokonanie odbiopoiradzenie protokotow odbioru

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogéine”. @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. wykonania robét obejmuje:
= wykonanie robét ziemnych
= wykonanie fundamentéw betonowych ,
= umocowanie elementow stalowych w betonie ,
» monta indywidualnych stojakdéw na rowery stalowe z rur§§ mm

= ustawienie siedzisk z plyt granitowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja




