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D.M. 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i1 odbioru robdt (ST) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru robét rozbiorkowych budynku mieszkalnego i
budynku gospodarczego usytuowanych przy ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na

nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i 10404.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania ogo6lne nalezy rozumie¢ 1 stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi

Specyfikacjami Technicznymi:

D.M.00.00.00 Wymagania ogdlne

D.01.01.01.

Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych

D.01.02.01. USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

D.01.02.02

D.01.02.03

D.01.02.04

Zdjgcie warstwy humusu
Rozbiorki obiektow kubaturowych

Rozbiorki elementow drog 1 ogrodzen



D.02.00.01  Roboty ziemne. Wymagania ogolne
D.02.01.01  Wykonanie wykopoéw

D.09.01.01. ZIELEN DROGOWA

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna i1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich witascicieli przylegltych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie. Calos$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzié
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzystac¢
z zasad BHP podanych dla poszczeg6lnych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejScia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery
robocze naniesiono 1 opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreSlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.6.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (drogg) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.6.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych 1 odpowiednio utwardzony.

1.6.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi 2z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

1.6.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.6.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.6.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.



1.6.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.
1.6.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.6.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

1.6.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.6.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.6.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng jakosci
materialow oraz robot.

1.6.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.6.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen

od ruchu na podioze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wiagzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shizaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skfada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna czg$¢ podbudowy spehlniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.6.16. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i1 odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.6.18. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$s¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.6.19. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi 1 budowy urzadzen chroniacych ludzi i1 $rodowisko przed
ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.



1.6.20. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.6.21. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokos$ci przemarzania.

1.6.22. Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.6.23. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.6.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.6.25. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podtuznym)
istniejacego potaczenia.

1.6.26. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.27. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.6.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.6.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie 1 przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.6.30. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.6.31. Zadanie budowlane - cze¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna calos¢
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetlienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dok. projek.,
ST i poleceniami Inzyniera.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej 1 dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i1 utrwali na wtasny koszt.

1.7.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:
— Zamawiajacego,
— sporzadzong przez Wykonawce.
1.7.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa 1 ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy

stanowia czg¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
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poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0g6lnych
warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ blgdow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian 1 poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarOw wazniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacja projektowa 1 ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materiatéw 1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywac zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie b¢da w peini zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu 1 zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1
postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnatly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i1 znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposOb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wilaczony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnaty 1 znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i1 innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wilaczony w ceng umowna.

1.7.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,



b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwos$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatdow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.7.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktoére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgodeg na uzycie tych materialtdw od wlasciwych organd6w administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatlow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.7.8. Ochrona wiasnosci publicznej 1 prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen
podziemnych na terenie budowy i1 powiadomi¢ Inzyniera 1 wladze lokalne o zamiarze rozpoczegcia
robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera 1 zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.7.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie
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powiadamiat Inzyniera. Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.7.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.7.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.7.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisoéw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie
w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bgdzie przestrzegaé praw patentowych i1 bgdzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnos$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdow 1 odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédia w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odnosnych wiladz na
pozyskanie materiatdow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodia.



Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia
InZzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speinienie wymagan ilosciowych 1 jakoSciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materialdw do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdéw 1 miejsc pozyskania piasku 1
zwiru beda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i1 rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢
zadnych wykopéw w obregbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwodrnie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialtbw moga by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcj¢ wytworni, beda zachowane
nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czg$ci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatlow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdbw do innych robot, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1
wiasciwo$¢ do robdt 1 byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skfadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprze¢t uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu begdzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprze¢t bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprze¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazef na osie moga
by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$s¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow,
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doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogolna opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot,

— system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia wykonywanych
robét,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 1lo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkow przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

— sposob 1 procedurg pomiarow 1 badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegoInych elementdw robot,

— sposoOb postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robo6t i jako$ci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed =zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej 1 ST
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Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana
usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan materialdow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaro6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoS$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celoéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i1 badania materialow u zrédla ich wytwarzania 1 zapewniona mu begdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialow 1 robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatdéw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
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Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatobw 1 robot z dokumentacja projektowa 1 ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisoOw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 11 ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot begdzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bg¢da dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy begdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i1 opatrzone data 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, czgSciowych 1 ostatecznych
odbioré6w robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6dt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdInym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— 1inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak stronag umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakos$ci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad 1 ustalen,
f) korespondencjg na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera 1 przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne
dane zostana poprawione wg instrukcji Inz. na pisSmie.

Obmiar gotowych robot bgdzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg 1 Inzyniera.
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7.2. Zasady okreSlania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’
jako dhlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bgda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robaét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.
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Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentoéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci
wykonania robot z dokumentacja projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetiajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 ST z uwzgl¢dnieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

. recepty 1 ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i rejestry obmiaro6w (oryginaty),

. wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,

. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST 1 ew. PZJ,
.opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiaréw
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wilascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

NN D BN
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST 1 w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6dt beda obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i

transportu na teren budowy,

— wartoS¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogdlnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a)opracowanie przez Wykonawce oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi 1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z technologii i postgpu
robét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c)optaty/dzierzawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawe¢znikdéw, barier, oznakowan i
drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe¢ urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier 1 §wiatel,

(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
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(a)usunigcie wbudowanych materiatow i1 oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz .U z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U z 2004r. .Nr204, poz. 2086 z pozn.
zm.).

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

CPV —45110000-1
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej 1 jej
punktow wysokosciowych — robdét rozbiorkowych  budynku mieszkalnego i budynku
gospodarczego usytuowanych przy ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci
oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i 10404.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji robot wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysokosciowych, odtworzenie osi 1 punktéw wysokosciowych parkingdw, przeniesienie punktéw
poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;j.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych

wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupethienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robdt inwestor zawiadomi wszystkich wiascicieli przylegltych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
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zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie. Calos$¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robdt — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowiazany sporzadzié
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczeg6lnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacje
dotyczaca bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia”. Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia
dla pieszych i1 dojazdu do posesji. Repery robocze naniesiono i opisano na projekcie drogowym.
Technologia robot 1 ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie wplyna negatywnie na
srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mieé¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i
przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy
sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
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— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+10].
W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia Robot. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi.
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne istotnie r6znia si¢ od rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty
gléwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob
wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke 1 potozenie tych punktow. Forma i1 wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robo6t. Pomiary powykonawcze
zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej 1
kartograficznej informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej 1
wysokos$ciowej) oraz o mapie zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od
1 do 7). Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i
(lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunig¢te na koszt Zamawiajacego. Wykonawca
powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie
roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z r6znic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy 1
punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposodb wyrazny 1
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
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odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza
do obowiazkoéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegltos¢ pomigdzy punktami
gldwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢
robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluiz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym 1 goérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot
zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci slupkow betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu 1 jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;]
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O§ trasy powinna by¢
wyznaczona w punktach glownych 1 w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla
autostrad 1 drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych
w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopodw
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot 1 w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowac
dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmnie;
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1 wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.
5.6. Wykonanie pomiarow powykonawczych

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zalozona osnowg geodezyjna.
Nastgpnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 “Pomiary sytuacyjne
1 wysokos$ciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej. Prace obliczeniowe nalezy
wykonywaé¢ przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzonej treSci na mape
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zasadnicza oraz mapg ewidencji gruntow prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykonac
metoda klasyczna (kartowanie 1 kreslenie reczne) lub przy pomocy automatéw kreslacych (ploteréw).
Wykonana dokumentacj¢ geodezyjna i kartograficzna nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami
Instrukeji O-3 “Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej”, z podziatlem na:

1) dokumentacj¢ techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego,
2) dokumentacje techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji.

Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt. 2) oraz form¢ dokumentow nalezy
uzgodni¢ z o$rodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac nastgpujace materiaty:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupeliony dodatkowa trescia,

- kopie wykazéw wspotrzednych 1 wysokosci punktdéw osnowy poziomej, wysokosciowej oraz
wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,

- kopie protokotéw przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,

- kopie opisoOw topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg¢ jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robdt zwiazanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych
w terenie jest 1 km trasy drogowej. Roboty zwiazane z wykonaniem pomiar6w powykonawczych i
dokumentacji powykonawczej zostana optacone w ramach kwoty ryczaltowej, ktora nalezy poda¢ w
Czegsci ,,Wymagania Ogo6lne” Przedmiaru Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbior Robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosSciowych w terenie
rowninnym nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbidr Robodt zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastgpuje po przedlozeniu
skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.6 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania Robo6t obejmuje:

a) dla otworzenia trasy:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- wyznaczenie osi 1 konturow oraz punktow wysokosciowych parkingdw,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie punktoéw poligonowych,
b) dla pomiar6w powykonawczych:
- wykonanie pomiaréw powykonawczych,
- naniesieniem zmian na mapg zasadnicza,
- obstuga geodezyjna calosci inwestycji polegajaca na: wytyczeniu obiektow przewidzianych
do
realizacji, wykonywaniu pomiaréw kontrolnych 1 sprawdzajacych w tym :
ilosci robot ziemnych, dlugosci wybudowanych sieci 1 przytaczy, powierzchni 1 dtugosci wykonanych
robdt drogowych. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wszystkich robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Gtdéwny Urzad Geodezji 1 Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokos$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NownbkWw

D.01.02.01. USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW.

CPV —-45111200-0
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robot (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow — przy
robotach rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych przy
ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu
10403 i 10404.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza prowadzenia robot przygotowawczych zwiazanych z
usunig¢ciem drzew 1 krzakow 1 obejmuyja:
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- mechaniczne $cinanie drzew 1 karczowanie pni,

- mechaniczne karczowanie krzakow — zywoplotow,

- transport dluzyc pni 1 korzeni w miejsce wyznaczone przez Inwestora,
- usunigcie 1 spalenie resztek po karczowaniu,

- spalenie pozostatosci po karczunku,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona sSrodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich wtascicieli przylegtych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie. Calo$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢
z zasad BHP podanych dla poszczegdInych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejScia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery
robocze naniesiono 1 opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.6.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew 1 krzakOow nalezy stosowac:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub ciagniki ze specjalnym osprz¢tem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galgzie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposob niepowodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunigciem drzew 1 krzakow obejmuja wycigcie 1 wykarczowanie drzew 1
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny 1 galezi poza teren budowy na wskazane miejsce przez
Zamawiajacego, zasypanie dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw 1 w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiazane z usuni¢ciem drzew 1 krzakdéw powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wilasciwosciach materialu uzytkowego nalezy wykonywaé¢ w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowaé pnie 1 usuna¢ korzenie tak, aby zawarto$¢
czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty si¢ na
glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych 1 linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nieprzeznaczona do usunigcia, powinna by¢
przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew 1 krzakdéw znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za
wyjatkiem nastgpujacych przypadkow:

a) w obrgbie nasypow - jezeli $rednica pni jest mniejsza od 8 cm 1 istniejaca rzedna terenu w tym
miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $cigte nie wyzej niz 10
cm ponad powierzchnia terenu. Powyzsze odstegpstwo od ogoélnej zasady, wymagajacej
karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod
podstaweg nasypu,

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie
powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypoéw 1 zaggsci€, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00
,Roboty ziemne”.

Doty w obregbie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem si¢ w nich wody.
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Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace
warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie
robot.

Mtode drzewa 1 inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z
duza ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostalosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu,
to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprze¢tu. Nieuzyteczne
pozostalosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie ro$linnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby odbyto si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogoéw
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia tlacych sig cze$ci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkodg w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania
lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostalosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one
uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa
powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm 1 powinna by¢ odpowiednio
wyréwnana 1 zaggszczona. Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami
odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeplyw wod
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i1 zasypania dolow. Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doty powinno
spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdblne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z usunigciem drzew 1 krzakow jest:
— dla drzew - sztuka,
— dla krzakow - hektar.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robdt obejmuje:
— wycigcie 1 wykarczowanie drzew 1 krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny 1 galg¢zi poza teren budowy lub przerobienie galg¢zi na kor¢ drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
CPV —45111200-0

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu - przy
robotach rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych przy
ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu
10403 i 10404.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza zdjgcia warstwy humusu w ramach
robdt przygotowawczych wykonywanych na przebudowywanym odcinku drogi i obejmuja:
- zdjecie warstwy humusu o grubosci 15 cm.
W przypadku wystapienia warstwy o innej miazszosci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢
dostosowujac si¢ do warunkow lokalnych.
1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — o$wietleniowa,
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kanalizacja telefoniczna i1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona sSrodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich wtascicieli przylegtych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy.
Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie
podziemne. Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociagowych roboty
ziemne prowadzi¢ r¢cznie. Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi
ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie. Prowadzenie i1 zabezpieczenie robdt oznakowaé zgodnie z
,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990
r.). Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowiazany
sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).
Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczeg6lnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢
dotyczaca bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia”. Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia
dla pieszych 1 dojazdu do posesji. Repery robocze naniesiono i opisano na projekcie drogowym.
Technologia robot 1 ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie wplyna negatywnie na
srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.6.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
rowniarki, spycharki,
fopaty, szpadle i1 inny sprzgt do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
koparki chwytakowe 1 samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglos$¢
wymagajaca zastos. takiego sprzetu.
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.Teren pod
budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow 1 w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rdéwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢
warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstweg humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowane] warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan
faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia czynno$ci zwiazanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow 1
bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m® zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci Robot.
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Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje zdjgcie humusu na pelna glgbokos¢ jego zalegania
wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad z wszelkimi kosztami przyjgcia na
wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D.01.02.03 ROZBIORKI OBIEKTOW KUBATUROWYCH.

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne - kod CPV 45111000-8

1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoOwienia
Wykonanie rozbiorki budynku ul. Pulaskiego 22 .

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem zamowienia jest wykonanie robot budowlanych w zakresie rozbidrki budynku
przy robotach rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych
przy ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid.
gruntu 10403 i 10404.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu 1 realizacji robot objetych zamowieniem. Rozbiorka budynku mieszkalnego 1
gospodarczego na ul. Pulaskiego 22 wraz z zagospodarowaniem 1 urzadzeniem terenu.

1.4. Informacje o terenie rozbiorki

1.4.1.Charakterystyka obiektu
Budynek mieszkalny i gospodarczy na ul. Pulaskiego 22.
1.4.2.Przekazanie terenu rozbiorki

Wykonawca w terminie okreslonym w umowie przejmuje od Zamawiajacego teren z
obiektem do wykonania robot rozbidorkowych. Wykonawca jest obowiazany zapewni¢ we
wilasnym zakresie energi¢ elektryczna potrzebna dla celéw robot budowlanych (np. agregat
pradotworczy) oraz urzadzi¢ zaplecze budowy.

1.4.3.Zabezpieczenie terenu rozbiorki

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania odpowiednich zabezpieczen w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Teren, na ktorym
prowadzone beda roboty rozbiorkowe obiektu budowlanego, nalezy trwale ogrodzi¢ i1
oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Przy trzech naroznikach budynku najbardziej zblizonych
do ulicy nalezy wykona¢ odcinki ogrodzenia z zabezpieczeniem przed spadaniem gruzu —
ogrodzenie drewniane wysokos$ci 3m z zadaszeniem pod katem 450. Ogrodzenie na tych
odcinkach nalezy odsuna¢ od jezdni w taki sposob, aby wystajacy daszek nie wystawal nad
jezdnia. Na ulicy Pulaskiego 22 nalezy wykona¢ tymczasowe oznakowanie zgodnie z Projektem
organizacji ruchu na czas rozbiorki (dziat 1, czg$¢ 1.3 dokumentacji). Wykonawca dostarczy,
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zainstaluje 1 bedzie utrzymywac¢ wszelkie $rodki niezbgdne do ochrony robodt, wygody
spolecznosci 1 innych.

1.4.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Materiaty bitumiczne i1 zawierajace azbest nalezy
przekaza¢ do utylizacji wyspecjalizowanym firmom. W okresie trwania robot Wykonawca
bedzie podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie dziatki oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob trzecich lub dobr publicznych i1 innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami oraz mozliwoscia
powstania pozaru.
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow o ochronie przeciwpozarowej. Materiaty fatwopalne
beda skladowane przez Wykonawce w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
Wykonawcy.

1.4.5.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Podczas wykonywania robdt rozbiorkowych nalezy przestrzega¢ przepisow rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401).

1.4.6.0chrona i utrzymanie robaét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong¢ robot i za wszelkie materialty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty — uporzadkowany teren dziatki, do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby teren dzialki byt w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5. Zakres robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia - nazwy i kody

Przedmiot zamowienia obejmuje roboty, ktore sa zakwalifikowane we Wspolnym Stowniku
Zamoéwien jako:

Dzial robot 45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robot 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robdt 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych
Kategoria robot 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.6. Okreslenia podstawowe-definicje

Dziennik rozbiorki — dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot. Przed rozpoczgciem robot budowlanych nalezy dokonaé w
dzienniku budowy wpisu o0so6b, ktorym zostalo powierzone kierownictwo, nadzor i1 kontrola
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techniczna robot budowlanych. Osoby te sa zobowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjgcie
powierzonych im funkcji.

Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego,

Teren budowy(rozbiorki) — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sa roboty
budowlane(rozbiérkowe) wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy,
Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
budowlanym, zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI
WYROBOW BUDOWLANYCH

Nie precyzuje si¢ wymagan odnosnie wyrobow budowlanych, poniewaz mamy do czynienia
wylacznie z robotami rozbiorkowymi.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Roboty rozbiérkowe wykonywane bgda r¢cznie — przy uzyciu sprzetu recznego. Przewiduje
si¢ uzycie wciagarek, rusztowan, rynien zsypowych oraz ew. w koncowej fazie rozbiorki koparko -
tadowarki do zasypania wykopdéw 1 plantowania terenu. Sprzgt uzywany do robdt powinien byc¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ofercie Wykonawcy. Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu powinny gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sztuki budowlanej. Sprzg¢t bedacy wilasnoscia
Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania 1 badah okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak roOwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprz¢t niesprawny.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot rozbidrkowych w terminie
przewidzianym umowa. Przewozony tadunek winien by¢ zabezpieczony przed spadaniem i
przesuwaniem. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskOw na o§ 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Zamawiajacego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie ze specyfikacja
techniczna wykonania 1 odbioru robot, poleceniami nadzoru inwestorskiego 1 zgodnie z
Ustawa Prawo Budowlane. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z
warunkami umowy oraz za stosowane metody wykonywania robot. Przed przystapieniem do
rozbidrki teren, na ktérym prowadzone sa roboty rozbidorkowe, nalezy ogrodzi¢ 1 oznakowac tablicami
ostrzegawczymi, oraz odlaczy¢ obiekt od sieci gazowej, cieplnej, -elektroenergetycznej,
teletechnicznej, wodociagowej 1 kanalizacyjnej. Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ zgodnie z projektem
rozbidrki, sztuka budowlang oraz
przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401).
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne — CPV 45111000-8
Pokrycie dachowe rozbiera¢ recznie. Materiat poza obregb budynku znosi¢ lub spuszczaé rynna.
Wigzbe dachowa rozbiera¢ recznie. Materiat odnies¢ poza obrgb budynku. Stropy 1 $ciany rozbierad
recznie. Materialy posegregowa¢ na poszczegdlne grupy materialow do odwiezienia oraz do
utylizacji.
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Powstate zagl¢bienia 1 wykopy nalezy zasypac. Teren splantowac, oczysci¢ z resztek materiatow.
Odstepstwo od zalozonej technologii wykonania rozbiorki ( wykonywanie robét rozbiorkowych
r¢eznie) stwarzajace zagrozenie bezpieczenstwa ludzi lub mienia spowoduje natychmiastowe
wstrzymanie prac i rozwiagzanie umowy z Wykonawcg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozony w umowie efekt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole robot i
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia
niezbedne do kontrolowania robot.

2. Dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:

a. umowa cywilno-prawna,

b. protokoty odbioru robot,

c. protokoty z narad i ustalen,

d. korespondencj¢ na budowie.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Zamawiajacego 1 przedstawiane do wgladu
na jego zyczenie.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Zasady okreslania ilosSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhiz linii osiowej. Jednostkami obmiarowymi dla robot rozbiorkowych beda Imb, 1 m2,
Im3. Objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

7.2. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robdt. Biedne dane zostana poprawione na piSmie a ich rozliczenie nastapi
zgodnie z umowa.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem
odcinkéw robot. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obliczenia nieodzowne do
obmiaru beda wykonane w sposob zrozumiaty 1 jednoznaczny.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Rodzaje odbiorow roboét
W zaleznos$ci od charakteru i rodzaju prac, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu, lub w przypadku
rozbidrek — zanikaniu. Wszystkie roboty objgte niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru
robot
zanikajacych.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanej czgsci robdt rozbidrkowych.
Odbioru czgsciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy.

8.4. Odbior koncowy robot
8.4.1.Zasady odbioru koncowego robaét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania roboét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Zamawiajacego. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od
dnia zgloszenia Zamawiajacemu zakofczenia robot. Odbioru koncowego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowa.

8.4.2.Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokoét odbioru
robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do protokotu winny by¢ dotaczone
protokoty odbioru robot zanikowych, czgSciowe, pomiarow 1 sprawdzen, inwentaryzacja
powykonawcza robo6t 1 inne przewidziane ustawa Prawo Budowlane.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany w terminie wyznaczonym umowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Forma platnos$ci bedzie ustalona szczegéolowo w umowie o wykonanie robot pomigdzy
Zamawiajacym a Wykonawca.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane ( j. t. Dz. U. Nr 207 z 2003 r., poz.
2016, z pdZniejszymi zmianami). .

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz.U. Nr 47, poz. 401).

D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I OGRODZEN.
CPV —45111100-9

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog 1 obiektow
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budowlanych - przy robotach rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego
usytuowanych przy ul. Gen. K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej
dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i 10404.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:

- rozbidrka przez frezowanie nawierzchni mineralno-bitumicznych o grubosciach zgodnie z
przedmiarami,

- rozbidrka podbudowy z chudego betonu 1 kruszywa naturalnego,

- rozbidrka kraweznikow betonowych wraz z tawa betonowa,

- rozbidrka obrzezy betonowych na podsypce piaskowe;,

- rozbidrka nawierzchni chodnikow z ptyt 50x50x7cm,

- rozbidrka nawierzchni chodnikow z ptyt chodnikowych 35x35x5cm,

- rozbidrka nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm wraz z podbudowa,

- rozbiorka nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 6 cm wraz z podbudowa,

- rozbiérka wjazdow o nawierzchni z ptyt betonowych sze$ciokatnych i1 bloczkow wraz z
podbudowa,

- rozbidrka oraz demontazem ogrodzen, w tym cokolow betonowych i przgset z transportem
gruzu na wysypisko,

- odtworzenie ogrodzen

- transportem destruktu z frezowania do miejsca wbudowania wskazanego przez inwestora,

- transportem kruszywa wg wskazan inwestora,

- transportem gruzu z rozbidrki na wysypisko z uwzglednieniem oplaty za utylizacje lub do
miejsca recyklingu w uzgodnieniu z inwestorem. Zakres prac rozbidrkowych moze ulec
zmianie na wniosek inwestora.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich wtascicieli przylegtych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie. Calo$¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢
z zasad BHP podanych dla poszczegdInych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejScia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery
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robocze naniesiono 1 opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w
ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.6.

1.7.0golne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i1 skladowania, podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogd6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidorkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materialow.
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Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub
przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i1 materialy, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstalte po rozbiorce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu 1 zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen 1 przepustow powinno spetnia¢é odpowiednie wymagania okreSlone w ST D-02.00.00
,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiorka elementow ulic jest: m’, kpl, m, m’.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie 1 zerwanie nawierzchni mechaniczne lub przez frezowanie,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem
na poboczu lub w paletach,
— zatadunek 1 wywiezienie materialow z rozbiorki, wraz z oplata za utylizacje gruzu.
— wyrownanie podioza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow:
— odkopanie krawgznikOw wraz z wyjgciem 1 oczyszczeniem,
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¢) dla rozbiorki chodnikow:
reczne wyjecie plyt chodnikowych, kostki brukowej lub rozkucie i1 zerwanie innych materialow

10. PRZEPISY ZWIAZANE

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej 1 ew. taw,

zaladunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki, w miejsce wskazane przez Zamawiajacego lub

ewentualnie na wysypisko wraz z oplata za utylizacje gruzu,
wyréwnanie podioza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem
na paletach, przewiezienie w miejsce wskazane przez Zamawiajacego lub ewentualnie na

wysypisko wraz z oplata za utylizacj¢ gruzu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej wraz z podbudowa, zaladunkiem i utylizacja,

zaladunek 1 wywiezienie materialdw z rozbiorki,
wyréwnanie podioza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

Normy

1. PN-D-95017

2. PN-D-96000

3. PN-D-96002

4. PN-H-74219

5. PN-H-74220

6. PN-H-93401

7. PN-H-93402

8. BN-87/5028-12

D.02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne
iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia
Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco ogolnego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciagnione 1
walcowane na Zimno ogolnego
przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rOwnoramienne
Katowniki  nierOwnoramienne  stalowe
walcowane na goraco

Gwozdzie  budowlane. Gwozdzie =z
trzpieniem gladkim, okraglym 1
kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

CPV —45112730-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robdt (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru liniowych robot ziemnych -
rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych przy ul. Gen.
K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i

10404.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1

realizacji robot wymienionych w pkt. 1.
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1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych i
obejmuja:
a) wykonanie wykopdw 1 przekopow
b) wykonanie nasypow z transportem kruszywa
c¢) formowanie mechaniczne nasypow spycharkami bez zaggszczenia
d) reczne formowanie nasypow
e) zaggszczanie nasypow do wskaznika 1s>1.00
f) plantowanie powierzchni skarp i korony nasypoéw

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona sSrodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich wtascicieli przylegtych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie.
Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢
z zasad BHP podanych dla poszczeg6lnych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejScia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery
robocze naniesiono 1 opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.6.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi 1 skarpami
rowow.

1.6.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - rdéznica rzednej terenu i1 rz¢dnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.6.4. Nasyp niski - nasyp, ktoérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.6.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.6.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.6.8. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
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1.6.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dlugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.

1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki
nie wykazuja zmian objeto$ci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymato$¢ na $ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrgbie pasa robot
drogowych.

1.6.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot
drogowych.

1.6.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw, a niewykorzystanych do budowy nasypdéw oraz innych prac zwigzanych z
trasa drogowa.

1.6.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

=P
pds
gdzie:
P4 - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/nr'),

pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], shluizaca do oceny
zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m?).

1.6.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

QY

U =%

10

oW

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.6.17. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw

Podstawe podzialu gruntow 1 innych materialow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienione] tablicy okre$lono przecigtne wartosci gestosci
objetosciowej gruntdw 1 materialow w stanie naturalnym oraz wspotczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkt 2.
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypoéw moga by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robdt ziemnych 1 za

zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objgtosci
robdt ziemnych, zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypoéw lub wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca
jest zobowiazany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet wlasnych,

zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w ST D-02.03.01, pkt 2.4,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do
obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu

zamarznig¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw 1 innych materiatow na kategorie wg [8]

Gestosc [ Przecigtne
i o objgtoscio | spulchnienie po
Kategoria |Rodzaj 1 charakterystyka gruntu lub|wa w | odspojeniu w %
materiatu stanie od. pierwotne;
naturalnym | objgtosci
kN/m
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do I3
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezate 11,8 od5do 15
Piasek wilgotny ) ] 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt 1 lessy wilgotne, 17,7 od 15 do 25
twardoplastyczne 1 plastyczne o 12,7 od 15 do 25
2 Gleba uprawna z darning lub korzeniami 10,8 od 20 do 30
ruboscit do 30 mm _
orf z korzeniami grubos$ci do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z 16,7 od 15 do 25
ruzem, tluczniem lub odpadkami drewna
wir bez spoiwa lub malospoisty
Piasek gliniasty, pyl 1 Iessy malowilgotne, 18,6 od 20 do 30
Olzwarte o i 13,7 od 20 do 30
leba uprawna z korzeniami grubosci 13,7 od 20 do 30
3 onad 30 mm_ )
orf z korzeniami grubos$ci ponad 30 mm 18,6 od 20 do 30
Nasyp zlezaly z piasku ghnlastego, g tu i
lessu z gruzem, tluczniem lub odpadkami 17,7 od 20 do 30
drewna ) )
Rumosz  skalny  zwietrzelinowy z
otoczakami o wymiarach do 40 mm
Glina, glina cigzka 1 1ily wilgotne, 19,6 od 20 do 30
twardoplastyczne 1 plastyczne, bez gfazow 17,7 od 20 do 30
Mady 1 namuly gliniaste rzeczne 19,6
. 17,7 od 20 do 30
Popioly lotne zlezate 19,6
Less suchy zwarty ] 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaly z gliny lub ilu z gruzem,
tluczniem 1" odpadkami drewna lub
tazami o masie do 25 kg, stanowigcymi 19,6 od 25 do 35
4 0.10% objetosci gruntu ) 20,6 od 25 do 35
Glina, glina cigzka 1 ily malowilgotne,
Olzwarte 1 zwarte _ 20,6 od 25 do 35
lina zwalowa z /giazaml do 50 kg 16,7 od 25 do 35
stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Gruz ceglany 1 rumowisko budowlane z
blokami do 50 kg 19,6 od 25 do 35
Iotupek migkki _
Grube otoczaki lub rumosz o‘w(}i/mlarach
do 90 mm lub z glazami o masie do 10 kg
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
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Glina zwalowa z glazami do 50 kg

stanowiacymi 10+30% objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz =~ skaln zwietrzelinowy o 17,7 od 30 do 45
5 wymiarach ponad 90 mm
Gruz ceglany 1 rumowisko budowlane 17,7 od 30 do 45
silnie scementowane lub w blokach ponad 16,7
50 k o . 22,6 od 30 do 45
Margle migkkie lub $rednio twarde stabo 16,7
spekane 22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa migkka lub zbita
Tablica 1. cd. Podzial gruntdw 1 innych materiatow na kategorie
Wegiel kamienny 1 brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem %491,2 od 30 do 45
Hotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips ) ) ] 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 od 30 do 45
Ho}uq(ek twardy ) 26,5 od 30 do 45
Lupek mikowy 1 piaszczysty niespgkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 Wapieh marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience  otoczakow glownie skatl 21,6 od 30 do 45
osadowych 24,5 od 45 do 50
Anhydr{x@ ‘ 18,6 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity
Lupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 0od 45 do 50
Zlepience z otoczakow glownie skat
7 osadowych o spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt = . 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
Lupek plastyczny twardy niespgkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur 1 wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24.5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy Iub o spoiwie 25,5 od 45 do 50
ilasto-krzemionkowym ]
Zlepience z_ otoczakow skal glownie 25,5 od 45 do 50
krystalicznych o spoiwie wapiennym lub 25,5 od 45 do 50
9 krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 25,5, 0od 45 do 50
Wapien bardzo twardy
Gnejs
Granit $rednio i drobnoziarnisty %g’g 0d 45 do 50
255 0d 45 do 50
Sjenit $rednioziarnisty %461’2 06 ﬁg 9% 28
Gnejs twardy %g:g od 22 do 28
, od 45 do
Porfir _ 27,4 od 45 do 50
Trachit, liparyt, 1 skaty pokruszone 26,5 od 45 do 30
. . 26,5 od 45 do 50
10 Granitognejs 2774 od 45 do 30
Wapiefi krzemienisty i rogowy bardzo %%,2 0d 45 do 50
twardy ’
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach
Gabro
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Tablica 2. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Gabrodiabaz i1 kwarcyt
Bazalt

1) Mniejsze wartosci stosowaé przy obliczaniu iloSci materialdw na warstwy
nasypow przed ich zaggszczeniem, wigksze wartosci przy obliczaniu objgtosci 1
ilosci srodkow przewozowych.

Lp. | Wyszczegolni | Jed- | Grupy gruntow
enie
Wilasciwosci | nost | Niewysadzino | Watpliwe Wysadzinowe
ki |we
1 |Rodzaj gruntu — TuUmoSsz — piasek mato wysadzinowe
niegliniasty pylasty — glina piasz- czysta zwigzla,
— ZWIr — zwietrzelina glina zwigzla, glina pylasta
— pospotka gliniasta zwigzta
— piasek — TuUmosz — it, it piaszczys-ty, it pylasty
gruby gliniasty bardzo wysadzinowe
— piasek — ZWir — piasek gliniasty
sredni gliniasty — pyl, pyt piasz-czysty
— piasek — pospoitka — glina piasz- czysta, glina, glina
drobny gliniasta pylasta
— zuzel — il warwowy
nierozpado
wy
2 | Zawartos$¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 | Kapilarno$¢
bierna Hyy, m |<1,0 >1,0 > 1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

3.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt

3.2 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

odspajania 1 wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki,

koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntOw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,

urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr s$rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania 1 zatadunku oraz od odleglosci
transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnos$ci
sprzetu stosowanego do urabiania 1 wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie
zostaly wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze niz £ 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cm1-3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgbokos$¢ nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania
dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rGwnosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentac;ji projektowej i ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdét ziemnych

6.2.1Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w punkcie 6 ST
D-02.01.01, D-02.03.01.
6.2.2. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny
z zatlozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostana odrzucone. Jesli materialy nie spetniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade¢ za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne ulicy 1 ustali zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizona jakos$¢.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m’® (metr szecienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
9.
Zakres czynno$ci objetych cena jednostkowa podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i
opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1
badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego

6. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i1 podloza przez

obciazenie ptyta
7. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie 1 odbiér robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D.02.01.01. WYKONANIE _WYKOPOW W _GRUNTACH IV
KATEGORII

CPV —45112730-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robdt (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru wykopow w gruntach I-V kategorii - przy robotach
rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych przy ul. Gen.
K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i
10404.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt. 1.
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1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza wykonania rob6t ziemnych w wykopach 1 obejmuja:

- wykonanie wykopow i przekopow spycharkami w gruncie kat. [ — III wraz z przemieszczeniem
nadwyzku gruntu transportem z transportem nadwyzki urobku,

- roboty ziemne poprzeczne na przerzut, wykonywane mechanicznie w gruncie kat. I-II1,

- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. I-IIl, z transportem urobku na odlegtos¢ do
S5km,

- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. I-IIl, z transportem urobku na odktad.
1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym
znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno — oswietleniowa,
kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢
wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich wilascicieli przylegltych posesji
o utrudnieniach w ruchu. Roboty prowadzi¢ w liniach rozgraniczajacych pas drogowy. Na projekcie
zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociagowych roboty ziemne prowadzi¢
recznie. Calos$¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z ,Instrukcja
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.).
Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzié
plan bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢
z zasad BHP podanych dla poszczeg6lnych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia”.
Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przejScia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery
robocze naniesiono 1 opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.6.
1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.7.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podzialu gruntow i1 innych materialdow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podano w ST D-02.00.01, tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecigtne wartosci
gestosci objetosciowe] gruntow 1 materialdw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01,
pkt 2, tablica 1.

3. SPRZET
Ogoblne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robot podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposdéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot
ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkiad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do gigbokosci okoto 0,5 metra powyzej
projektowanych rz¢dnych robot ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach 1 miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach 1 miejscach zerowych robot

ziemnych
Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad innych drog
Korpusu 1drog ruch cigzki | ruch mniejszy

ekspresowych | i bardzo cig¢zki | od cigzkiego

Gorna warstwa o grubosci

1,03 1,00 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni robot 1,00 1,00 0.97

ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i1 miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego
wskaznika zaggszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosci
I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zaggszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podloza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robodt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obciaza Wykonawce robot ziemnych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami

okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej 1 ST. W czasie kontroli
szczegolna uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznos$ci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot 1 po ich zakonczeniu,

d) dokladnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie 1 wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopdéw w gruntach I-V kategorii obejmuje:

Platno$¢ za 1 m® wykonanych wykopow nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci
Robdt w oparciu o wyniki pomiarow 1 badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie Robot,

wykonanie wykopu z przerzutem urobku na miejscu,

wykonanie wykopu z transportem gruntu na nasyp,

wykonanie wykopu z transportem gruntu na odklad,

transport grunt na odlegto$¢ do 5 km,

koszty przyjecia na wysypisko oraz ewentualnej utylizacji gruntu,

ewentualne odtworzenie uszkodzonych podczas wykopow istniejacych drenazy,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania i ewentualne obnizenie zwierciadla wody,
profilowanie dna wykopu 1 skarp zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

zaggszcezenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie wymaganych pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specytfikacji
technicznej,

rozplantowanie urobku na odkladzie,

opracowanie 1 przedstawienie projektu technologicznego wykonania prowadzenia prac przy
wymianie gruntu,
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- przeprowadzenie dodatkowych niezbednych uzupetniajacych sadowan, badan geotechnicznych 1
laboratoryjnych oraz koszt nadzoru geotechnicznego,

- wykonanie, a nastgpnie rozebranie droég dojazdowych,

- rekultywacje terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;.
5.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania 1
badania przy odbiorze

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci siarki metoda
bromowa.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni 1
podloza przez obciazenie plyta.

8. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow
drogowych 1 lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako
podioza nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania 1 badania.

12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.2. Inne dokumenty

13. Wykonanie 1 odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i
Mostow, Warszawa, 1978.

14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych - IBDiM, 1997
15. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 o odpadach (Dz.U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628 z pdzn. zm.)

D.09.01.01. ZIELEN DROGOWA.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwiazanych z zalozeniem 1 pielggnacja zieleni drogowej - przy robotach
rozbiorkowych budynku mieszkalnego i budynku gospodarczego usytuowanych przy ul. Gen.
K. Pulaskiego 22 w Suwalkach na nieruchomosci oznaczonej dzialka o nr ewid. gruntu 10403 i
10404. .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zakladaniem 1 pielggnacja trawnikow na terenie ptaskim oraz sadzeniem drzew, a migdzy innymi:
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- wykonanie trawnikow dywanowych z mieszanki trawnikowej Uniwersalna S lub pokrewnej z
dowiezieniem ziemi urodzajnej pozyskanej na odlegltos¢ do 5 km, roztozy¢ 15 cm ziemi urodzajnej
(na warstwe ziemi urodzajnej nalezy nawie$¢ co najmniej 3cm kompostu 1 wymiesza¢ za pomoca
glebogryzarki, wygrabi¢, wyprofilowa¢ 1 zawalowa¢ watem gladkim, zasia¢ trawg¢ 1 podlaé
zraszaczem lub we¢zem z dysza rozpylajaca),

- zebranie resztek zanieczyszczen (gruzu) z przewiezieniem 1 utylizacja.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wiasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy rozwo;.
Nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
1.4.2. Materiat roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych 1 wieloletnich.

1.4.3. Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryla ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami ro$liny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Nasiona traw — nasiona z gwarantowana sifa kietkowania. Wystepuja w postaci gotowych
mieszanek z nasion r6znych gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy
sktad gatunkowy, klase¢, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.
1.4.6. Ziemia kompostowa — komposty powstaja w wyniku rozkladu r6znych odpadkéw roslinnych i
zwierzecych (np. torfu, obornika, biomasy roslinnej 1 materialu strukturalnego) przy kompostowaniu
ich na otwartym powietrzu, w pryzmach w sposéb i w warunkach zapewniajacych utrzymanie
wymaganych cech i1 wskaznikdéw jakosci dojrzatego kompostu.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach na foli¢ nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu 1 dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych
odpadkow roslinnych i1 zwierzgcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob 1 w warunkach zapewniajacych
utrzymanie wymaganych cech 1 wskaznikéw jakosci kompostu. Kompost fekaliowo-torfowy - wyrob
uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami 1 $ciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli
mieszkaniowych. Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01
[5], a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdéb uzyskuje sig¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem 1 osadami z oczyszczalni sciekow pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesigcy.
Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielenh w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najczgscie] wystgpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion ro6znych

gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase,
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numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania. Nalezy stosowaé mieszankg
trawnikowa UNIWERSALNA S lub pokrewna.
Sktad gatunkowy w/w mieszanki:
Kostrzewa czerwona Reda — 27 %
Kostrzewa czerwona Adio — 22,8 %
Zywica trwala Stadion — 10%
Zywica trwala Naki — 14%
Zywica trwala Solen — 21,8%
Wiechlina takowa Alicia — 4.4 %
2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartos$¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem 1 zbryleniem w
czasie transportu i przechowywania.
2.6. Drzewa.

Dab szypulkowy. Obwdd pnia na wysokosci 100 cm - 18-20 cm. Wysokos¢ pnia od podstawy
do korony 250 cm. Drzewa w balotach lub pojemnikach 3x szkolkowane. Wykopanie dotkow pod
drzewka, posadzenie, zasypanie dotkow, zakup 1 dowdz w miejsce sadzenia.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzg¢tu: glebogryzarek, ptugdw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
walu kolczatki oraz watu gladkiego do zakladania trawnikow, kosiarki mechanicznej do pielegnacji
trawnikow, sprzgtu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
a ponadto do pielegnacji zadrzewien: pil mechanicznych i recznych, drabin, podnos$nikéw
hydraulicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow do wykonania nasadzen

Transport materiatdbw do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikdéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nastgpujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna teren powinien by¢ obnizony w stosunku do
gazonoOw lub kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajna (ok. 10 cm) i kompost
(ok. 2 do 3 cm),

— przy zakladaniu trawnikdw na gruncie rodzimym krawegznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm
nad terenem,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
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ziemia urodzajna powinna by¢ roz§cielona rowna warstwa 1 wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyrdwnana,

przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy walowa¢ watem gladkim, a potem watem - kolczatka lub
zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze SST
przewiduje inaczej,

na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m”, chyba ze SST przewiduje inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watlem w celu ostatecznego
wyrownania 1 stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego,

mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.3. DRZEWA.

* Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z norma PN-R-67023 1 PN-R-67022 oraz wilasciwie
oznaczone,

* Materiatl powinien by¢ wyrownany pod wzgledem wysokosci 1 pokroju,

*Prosty pien i1 korona typowa dla gatunku,

* Robwnomiernie roztozone pgdy korony,

* System korzeniowy musi by¢ dobrze wyksztalcony, nieuszkodzony, odpowiedni dla danego
gatunku, odmiany 1 wieku rosliny,

*Materiat szkotkarski musi by¢ zdrowy, bez §ladéw zerowania szkodnikdéw, uszkodzen
mechanicznych, martwic i peknig¢ kory oraz bez odrostow podktadki,

*Materiat krajowej produkcji, zahartowany do warunkow panujacych w Polsce ( najlepiej czgsci
wschodniej).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdw polega na sprawdzeniu:
0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia iloci zanieczyszczen (w m’),
pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidlowego uwalowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
gestosci zasiewu nasion,
prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikdéw 1 ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania plaszczyzn trawnikdéw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
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Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,.tysin”),
— obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
— m’ (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow,

8.0DBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m’ trawnika obejmuje:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej lub kompostu ze
zmagazynowanych hald lub ziemi pozyskanej, rozscielenie ziemi urodzajnej lub kompostu,
rozrzucenie kompostu,

— zakladanie trawnikow,

— pielegnacjg trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa 1 krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa 1 krzewy li§ciaste
PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

S
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