PROJEKT A SUWALKI
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt drogowych
Plac Europejski w zabytkowym Srédmiesciu miasta Suwatk — etap Il

D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG , OGRODZEN , PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSk wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
Zwiazanych z rozbiérk elementow drogzwigzanych z budowa Placu Europejskiego w zabytkowym
Srodmiesciu miasta Suwatk - przebudowa Placu J. Pitsudski® , ul.K. Hamerszmita, odcinka ulicy

Kosciuszki.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmiacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanigalizacji

rob6t wymienionych w pkt.1,1,.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awénych z rozbiork

zwigzanych z budow Placu Europejskiego w zabytkowyStédmiesciu miasta Suwatk - przebudowa Placu

J. Pitsudskiego , ul. K. Hamerszmita , odcinka afi Kasciuszki i Mickiewiczai obejmuja:

= Rozbhiorke taw betonowych pod kraggnik na catym zadaniu

= rozbidrke kraweznikow betonowych o wymiarach 20x30 cm

= rozhidrke obrzeéy betonowych o wymiarach 6x20 cm na catym zadani

= rozebranie nawierzchni parkingu oraz miejsc postojch w zatokach parkingowych z kostki brukowej
betonowej gr.8 cm na podsypce cementowo piaskowsgioy Pitsudskiego

= rozebranie nawierzchni z koski kamiennej nieregtriej 9-11 cm w ulicy K€riuszki

= rozebranie nawierzchni z brukowca 16-20 cm - vcath Pitsudskiego, Ksziuszki, Hamerszmita

= rozebranie podbudowy z betonu z o grsitidl5 cm w ulicach Pitsudskiego,

= rozebranie nawierzchni chodnikéw z kostki brukowmtonowej gr.6 cm w ulicach Pitsudskiego, $aszki,
Hamerszmita

= rozebranie nawierzchni chodnikéw i opasek z phibkitonowej 35x35x5 w ulicy Hamerszmita

z odwiezieniem gruzu na odlegtb wskazag przez Inwestora (do 5 Km
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe SA zgodne z obamuijacymi , odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00."Wymagani®log ,,

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyagee robét podano w ST D.M..00.00.00 .

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D.M.00.00.00

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
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Do wykonania robo6t zwzanych z rozbiork elementow drog natg zastosowa sprzt podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezAyniera:

= ladowarki,

= samochody ezarowe,

=  mioty pneumatyczne,

= pily mechaniczne,

= frezarki nawierzchni,

Drobne Roboty mma wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych rdz pomocniczych
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagigre” .
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu
Materialy uzyskane z rozbiérki stanawivtasnd¢ Wykonawcy i jego obowkikiem jest ich odwiezienie na

wysypiskosmieci i pokrycie wszelkich optat z tym zyzanych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.M.Q0MONymagania ogdine”
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrosldeprzepustow obejmujusunécie z terenu budowy wszystkich

elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaeip projektows, SST lub wskazanych przezymiera.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywg mechanicznie lukgcznie w sposéb okény w SST lub przez kiyniera.
Wszystkie elementy nitiwe do powtornego wykorzystania powinny ¢cbyisuwane bez powodowania

zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na

miejsce okrédone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SSTst wiasndcia Wykonawcy, powinny byusunéte z terenu budowy.
Doly (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drogrodzé i przepustow znajdage sé w miejscach,

gdzie zgodnie z dokumentacjprojektovs beda wykonane wykopy drogowe, powinny doytymczasowo

zabezpieczone. W szczeg@oinalery zapobiec gromadzeniwgsi nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw drogowych nalewypeini,

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oktenymi

w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.W przypadku keamikdw betonowych dopuszczag sgczne prowadzenie

prac rozbioérkowych

Uzyskany gruz , bezyteczne elementy i materialy z rozbiorki nadaj sé do wykorzystania naky odwiezé z

terenu budowy w miejsce wskazane przegriera na odlegig do 5 km

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine
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6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeavigleh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigijego ewentualne doty po useilych elementach powinno spelfiadpowiednie
wymagania okrdone Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sivykonania wykopow drogowych naie
wypelni, warstwami grubii do 0,50 m ,gruntem kat.l-IV , do poziomu otagzago terenu i zagci¢c tak aby

wskaznik zag:szczeniadwynosit nie mniej i : dla dolnych warstw 0,98 a dla gérnych 1,00.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.00MPNymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow rob4t zwhzanych z rozbiorkelementéw drég jest:
= dla krawznika - m (metr),
= dla obrzey — m ( metr)
= dla nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr.8 af( metr kwadratowy )
» dla nawierzchni z brukowca %gmetr kwadratowy )
= dla nawierzchni chodnika z plytek betonowych 358B%( metr kwadratowy )
= dla nawierzchni z kostki kamiennef(metr kwadratowy )

» dla podbudowy z betonu cementoweg® metr kwadratowy )
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@M/@ymagania ogolne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrei podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki krawznikow , obrzey

= odkopanie kraweznikbw wraz z wygciem i oczyszczeniem,
= zerwanie podsypki cementowo-piaskowej ifaw ,
= zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
= wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiérki podbudowy betonowej
= wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhbiorki,

= rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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= ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvktelu ponownego jejaycia, z utaeniem na
poboczu,

= zaladunek i wywiezienie materiatldw z rozbiérki,

= wyrdéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki

¢) dla rozbiérki chodnikow:

= reczne wygcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw chodnikowych,

=  ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbibréelu ponownego jegozucia, z ulgeniem na
poboczu,

= zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

= zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

= wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-S-0225 Drogi samochodowe .Roboty ziemne Wymagddradania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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