D-01.02.01 Usunxie drzew i krzewow
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
Kod WSZ: 45111200-0

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikacphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbudoavskrzyzowania ulic: Dwernickiego - Noniewicza w Suwatkawsh¢iagu drogi wojewddzkiej nr 653.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6lowa specyfikacja techniczna (SST) stosowast jako dokument przetargowy i kontraktowy prziecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie projektowankjvigpkt. 1.1. zgodnie z dokumentagjrojektova.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych
W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysédowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wysédiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f) Opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjne;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i kohcowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 1.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogopie™.5.
2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 “Wymagania ogélne
pkt 2.
2.1. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza gramda6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny é¢riednic; od
0,15 do 0,20 m idtugé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEgj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.
“Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 3
3.1. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysmi@vych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.
4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST M-00.00.00 “Wymagandraj pkt 4.
4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane zawierge lokalizacg i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny yvykonane przez osoby posiastag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich klach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBy te powinny by usunete na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@énai tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nigvpno by
zmieniane przed poglfiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej gdraych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostay wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku otigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy muszby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposGb wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatp®winny
by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatize czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawadwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne diszdgo prowadzenia robét, to zostaone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@dieidtowej realizacji rob6t nate do obowiazkéw Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktéw wysokasciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne rawy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyciu pali drewnianych
lub stupkow betonowych, a tak dowazane do punktow pomocniczych, pmmych poza granic robot ziemnych.
Maksymalna odlegks pomigdzy punktami gtébwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej. Jako reperpcab
mazna wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy drogowej oraz w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie, zaakceptowany
przez Ireyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojra w nawkzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego erdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektova.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci nie rzadziej, i co 50
metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtmsy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych
niwelety okrdlonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wévgczaly Wykonawca robét zapt je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzbz Irtyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowé dobrze widoczne paliki. Odledid miedzy palikami
nalezy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwg.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektow.
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D-01.02.01 Usurrcie drzew i krzewow
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogoipie’6.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnievymaganiami podanymi w pkt. 5.
7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00M@fnagania ogdlne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@nagania ogdlne” pkt 8.
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogdine” pkt 9
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi traminktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatwdej odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
9.2 Projektowana ilaé¢ jednostek obmiarowych.
Wg przedmiaru robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Dz. U. Nr 30, poz. 163 — Prawo geodezyjne i kadfigene z péniejszymi zmianami.
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D-01.02.03 Wyburzenie obiektéw budowlanych
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.01
USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW
Kod WSZ: 45111200-0

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaathtécznej (SST) s wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwhzanych z usugciem drzew i krzakéw w zweku z rozbudow skrzyzowania ulic: Dwernickiego - Noniewicza
w Suwatkach, w eigu drogi wojewddzkiej nr 653.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i kontraktowy priscaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z usugtiem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowavetzy
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurtiem drzew i krzakéw naky stosowa:

— pily mechaniczne,

— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,

- spycharki,

— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wyghem drzew.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydyansportowane w
sposoOb nie powodagy ich uszkodzé
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usurciem drzew i krzakdéw obejmaujvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie
pni, karpiny i gadzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypahiev oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

Wycinke drzew o wiciwosciach materiatu kytkowego nalgy wykonywa® w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez
Inzyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktérych dgriest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teadgiy
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawaibczesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekta@?%6.

W miejscach nasypéw teren naleczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety rob4t ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnosé istniepca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zgdéesny przez odpowiednie wladze.
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5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzak6w znajdige s¢ w pasie rob6t ziemnych, powinnybwykarczowane, za wafkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypdw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje so
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koradrogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie paawiine pod
nasypami powinny kiyscigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnierenu. Powgsze odsipstwo od ogdlnej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowaniaglieprzewidziano stopniowanie powierzchni terenw podstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢ gicte réwno z
powierzchng skarpy albo potkgj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phinaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nalgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowrek prowadzenia robdt w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartdé¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnyveykopane z din ostraznoscia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usuntej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewn, za pomog specjalistycznego spytu, to sposdb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostatgi po przerébce powinny Byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshmnosci usunitej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca mavoizek
zadbd, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, urddwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w datasiimuszonym doptywem powietrza. Po zagoeniu spalania ogte
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wezdly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkogkowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @égo w
miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miegsadkceptowane przezzymiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze
spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny liyusunéte przez Wykonawgz terenu budowy. d& pozostatdci po spaleniu, za
zgodh Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. K warstwa powinna by
przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna
by¢ odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaic po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami odwadigymi
ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbysiaprzeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jalkii robét polega na wizualnej ocenie komplétmaisunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zagzczenie gruntu wypetnigego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania okilene w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy robét zwihzanych z usugciem drzew i krzakéw jest:

- dladrzew - sztuka,

- dla krzakow - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykaneatych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Pfatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuije:

— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egatna koe drzewr, wzgkdnie spalenie na

miejscu pozostakei po wykarczowaniu,

— zasypanie dotow,

- uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-01.02.03 Wyburzenie obiektéw budowlanych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
Kod WSZ: 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegobtowe] specyfikaephhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze zdgiem warstwy humusu gr. 15 cm w awku z rozbudow skrzyzowania ulic: Dwernickiego -
Noniewicza w Suwatkach, wagu drogi wojewddzkiej nr 653.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych ze zdciem warstwy humusu
gr. 15 cm na agci pasa drogowego, wykonywanych w ramach robo6tgainwawczych.
1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okgétenia podstawoweaszgodne z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 féagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogopie1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 3
3.1. Sprat do zdjecia humusu i darniny
Roboty zwazane ze zdiciem warstwy humusu nafe wykonywa& mechanicznie przy zastosowaniu koparek, zgarniarek
lub innego sprgu w zalenadici od potrzeb i maiwosci Wykonawcy.
4. TRANSPORT
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 “Wymaganddnag pkt 4.
4.1. Transport humusu
Humus naley przemieszcaaza pomog spycharek i samochodéw samowytadowczych poza teuelowy lub w miejsce
wskazane przez Inwestora.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-00000Vymagania ogolne” pkt 5.
5.1.Warstwa humusu powinna bydjeta z czsciowym przeznaczeniem do fidejszego zaktadaniu trawnikow.
Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humuswinny by przez Wykonawe
tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeeceayszczeniem i najdzaniem przez pojazdy.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 “Wymagania ogoiniet’6.
Sprawdzenie jalkkgi robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.008\3@nagania ogoélne” pkt 7.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu gr. 15 cm.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@nagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 9
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 riwykonania robét obejmuje zgjie humusu grér. 15 cm wraz z odwiezieniem nadmiaru na odkiad.
9.1. Projektowana ilag¢ jednostek obmiarowych
Zgodnie z przedmiarem robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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D-01.02.04 Rozbidérka elementéw drog

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Kod WSZ: 45111200-0
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaephhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z rozbudoavskrzyzowania ulic: Dwernickiego - Noniewicza w Suwatkaeh,ciagu drogi wojewddzkiej
nr 653.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanakuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuealizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z rozbidrk w zakres, ktérej
wchodzi:
—  rozebranie istnigicej nawierzchni asfaltowej,
—  rozebranie istnigicej nawierzchni chodnikéw, opaski i zjazdu,
- przelazenie nawierzchni miejsc postojowych i chodnika
- wyréwnanie pih krawedzi bocznych ulic asfaltowych,
- rozebranie istnigcych kraveznikow i obrzey,
- frezowanie nawierzchni asfaltowej,
- transport materiatow z rozbiérki na odl. do 12 km.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okiétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Materialy nadajce s¢ do ponownego wbudowania Wykonawca przekmwestorowi i ziay w miejscu przez niego
wskazanym. Pozostate elementy z rozbidrek stiajwtasndgcia Wykonawcy i powinny b§ usungte z terenu budowy na jego
koszt (odlegté¢ transportu do 12 km).
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robét zwzanych z rozbiérk elementéw drdg, ogrodae przepustéw mze by wykorzystany spra
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
- zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000Wymagania ogélne” pkt 5.
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D-01.02.04 Rozbidrka elementéw drég
5.1. Wykonanie robot rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienanw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektowvs.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dwsuwane bez powodowania ¢dimych
uszkodzé. Uzyskane elementy Wykonawca powinien przéwiga miejsce wskazane przezyniera.
Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST &t wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.
Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementow drampjduace seé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumerdac)
projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dbyymczasowo zabezpieczone. W szczegdnoalezry zapobiec
gromadzeniu giw nich wody opadowej.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nale wypetnic odpowiednim gruntem do
poziomu otaczafego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w SST D-02.00.00 “Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.
Zagszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetiych elementach nawierzchni, ogrofizgrzepustéw
powinno spetnia odpowiednie wymagania ollene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova robét zwazanych z rozbiérkelementow drdg i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrze, sciekbw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— ciecie nawierzchni — m.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania robdét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkielu ponownego jejaycia, z utczeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikow, obrzey:
- odkopanie krawznikéw, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiérkiscieku:
— odstonkcie $cieku,
— reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegaycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupehienie i wyrébwnanie podia,
— zaladunek i wywéz materiatéw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbioérki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,
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D-01.02.04 Rozbidérka elementéw drog

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki barier i pgczy:

f) dla rozbiérki znakéw drogowych:

10. PRZEPISY ZWIAZANE

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki,

uporzdkowanie terenu rozbiérki;

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

uporazidkowanie terenu rozbiorki;

Normy
1. PN-D-95017
2.  PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.

Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane macgo
0golnego stosowania

Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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