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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D. M. -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostow

PzJ - program zapewnienia jako

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych i uksztattoveanterenu przy realizacji boisk przy Zespole
Szkét nr 9 w Suwatkach

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi zbior élefei wymaga zawartych w SST
1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla robét
objetych szczego6towymi specyfikacjami technicznymi pészczegoinych asortymentéw robot
drogowych.

1.4 Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&k@h wykonania oraz za ich zgodida
dokumentacj projektows, SST i poleceniami lryniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przeti@Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dzienmiéldwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy.

1.4.3. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtagdseych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zemajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyghrinstalacji i
urzadzer w czasie trwania budowy.
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1.4.4. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégengakikolwiek spos6b zwzane z robotami idslzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pra@episéw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizen lub metod
i w sposob cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptevynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwgzane z dostarczeniem materiatow do robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdl wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do rob4t powinien léyzgodny
z ofery Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST,
PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowamyrez Irtyniera; w przypadku braku ustalev
takich dokumentach spmtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@iodkdw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidzyniera, w terminie przewidzianym
umowgy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazégigspetnid wymagania dotycxce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnycligéétna osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadaie warunkom dopuszczalnych ofyein na osie mogby¢ dopuszczone
przez Irkyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnggtkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatbw i wykonywanych rob6t, zh zgodné¢ z dokumentagj projektova,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéizqvoleceniami liyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokdaici wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramzeidnymi okre&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli rob6t éxdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazomg jakaosé robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jakéci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,agkapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i bad@ateriatéw oraz robot.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslg Normyg lub
- aprobaj techniczn, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy,
jezeli nie % objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irkyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegry zakryciu.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @rdhiobét dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecztggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Caltkowite zakéaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigéoiem na pgimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiggego w obecnii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przedtzonych dokumentéw, wynikéw badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowvykonania
robét z dokumentagijprojektows i SST.

W przypadku stwierdzenia przez kongigje jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu peezdstwo ruchu, komisja
dokona potiscen, oceniagc pomniejszos wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggyo robét jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:

1.dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetniag lub
zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.opink technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zajczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ4,P

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarggych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét
wihascicielom urzdzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beds gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige lxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavyieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahét zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstaw pfatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarovy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstavy ptatnaci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizre bezpdredniy wraz z towarzysgymi kosztami,
- warta¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (r 89, poz. 414).
2. Zarzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Xg 1995 r., poz. 29).
Opracowal : mgr in G. Wandzioch
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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania dotyae wykonania i odbioru rob6t zyaanych z
odtworzeniem osi trasy i jej punktéw wysdk@wych oraz pomiaréw powykonawczych w ramach
budowy boisk przy Zespole Szkét nr 9 w Suwatkach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tiasy
punktéw wysokéciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiewych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowadfumaosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarob6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésredniec od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugasci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isfmiej nawierzchni bolce staloveednicy 5
mm i diugaci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.



4. TRANSPORT
Nie wysepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogwujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane
zawierajice lokalizac§ i wspotrzdne punktéw gtdéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakowgzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrobot ziemnych.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslgocze naley zatazy¢
w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattindw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijniwelacg podwéjry w nawgzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Kontrole jakosci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokdaciowych naley prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (2-11).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest 1 km (kilometr) odtworzonej trasy i puntkéwsekaciowych w
terenie oraz wykonaniem pomiarow powykonawczych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych w terenie nagpuje
na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodeysh lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tgnierowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- Wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniegienzmian na mapzasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-76/N-02207 Geogezja.Podstawoammy, okrélenia, oznaczenia.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

10 Instrukcja techniczna K-1 Mapa zasadnicza

11.Ustawa z dnia 17.05.1989.- Prawo Geodezyjne i geaficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 zfsoejszymi
Zmianami)

©CENO O~
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D.M.-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejg v®ymagania dotyege wykonania i
odbioru wykopow w ramach budowy boisk przy Zesgédt nr 9 w Suwatkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgagnuykonanie rob6t ziemnych w wykopach
zwigzanych z wykonaniem koryta pod nawierzchnie z POUBR.

1.4 Ogéblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jék@h wykonania oraz za ich zgodida
dokumentacj projektows, SST i poleceniami lyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.M. 00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne dotycgce materiatow
Wymagania og6lne dotygee materiatébw podano w ST D.M.00.00.00.
2.2. Charakterystyka i podziat gruntéw wysepujacych w wykopach
Podstaw podziatu gruntéw na kategorie pod waigm trudnéci ich odspajania oraz przetie
wartaici gestosci objetosciowej w stanie naturalnym oraz wspotczynnikéw spuienia nalgy
przyjmowa& na podstawie normy PN-S-02205.
2.3. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byykorzystane do budowy nasypéw.
W czasie trwania rob6t ziemnych, Wykonawca powimpereprowadzi badania gruntdéw pozyskanych z
wykopéw celem okrédenia ich przydatnéei do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205.
grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny tyywiezione na odktad.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00.
3.2. Sprat do rob6t ziemnych
Wykonawca powinien wykazasie maozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
- odspajania i wydobywania gruntéw /koparki, fadoviiark
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurgpyicharki, réwniarki/,
- transportu mas ziemnych / samochody samowytadoveszeyniowe /,
- sprztu zagszczajcego / walce, ubijaki, ptyty wibracyjne/.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00.
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4.2. Transport gruntu pozyskanego z wykopéw

Wybor érodkéw transportowych oraz metod transportu powifig dostosowany do kategorii ,
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldiei transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.MO®O.
5.2. Zasady prowadzenia robét
5.2.1. Odwodnienie i wykonanie wykopéw
Technologia wykonania wykopéw musi ugiavi ¢ prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robét. Wykonanie wykopdw powinno pepbwa: w kierunku podnoszeniaesiniwelety.
Wykopy powinny by wykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana byto
przystpi¢ do wykonywania kolejnych warstw nawierzchni.

5.2.2. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach powinno spetnigymagania dotyege minimalnej wartéci
wskaznika zagszczenia J oznaczonego wedtug BN-77/8931-12.

5.2.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu, grila¢ warstwy grunty
/nadktadu/ powyej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 03 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

Przed przysipieniem do robdt ziemnych Wykonawca powinien spadvdrawidtowa¢ wykonania
robét pomiarowych. Sprawdzenie wykonania wykopévega na kontrolowaniu zgodéw z

wymaganiami okrdonymi w ST oraz dokumentacji. Konteospadkdéw podinych naley oprze na
ocenie rednych wysokéciowych pomierzonych niwelatorem.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00@O0.0
Jednostl obmiarowy jest 1 nf wykonanych rob6t w wykopach na podstawie pomianéterenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@03xbiér robot ziemnych w wykopach dokonany
jest na zasadach odbioru robét zanjkggh i ulegagcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za 1m wykopu kedzie dokonana na podstawie pomiaréw i ocenyg§akmbot w oparciu o
obmiar i wyniki bada.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. O#lemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgy.

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikai biernej.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganmakvesie wykonania i badania przy
odbiorze

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawart&i siarki metod bromows.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoaldksztatcenia nawierzchni i podéo

przezxofienie piyt.

8. BN-75/8931-02 Drogi samochodowe. Pobieranie gkdyuntéw do celéw drogowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wgka ngnosci gruntu.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieaivska zagszczenia gruntu.

11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen#@gania i badania.

12. BN-67/0936-01 Drogi samochodowe. Odprowadzesieé opadowych z drogi. Warunki

techniczne wykonania i odbioru.



-11 -
D -08.01.01

KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikagihtécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z ustawieniem kragnikow betonowych 15x30x100cm na tawie
betonowej z oporem w ramach budowy boisk praspole Szkét nr 9 w Suwatkach.

1.2. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

— krawezniki betonowesciete prostoktne typu ulicznego (U) o wymiarach 15x30x100cm, Igat
betonu klasy B30, powinny odpowiadaymaganiom normy BN-80/6775-03/04, BN-80/6775-Q3/0
oraz Komunkatu PKNMiJ z dnia 29 majal987r.

— piasek na podsyghk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materialy do wykonania fawy pod kramwiki.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw krganikdw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniammych
wymiarach: grub&t 2,5 cm, szeroki 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5],
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej %i,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krageniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-0625]) K6rego sktadniki powinny odpowiada
wymaganiom punktu 2.4.



2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacgfinga gogco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techn&jz

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz guiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjéine”
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalegy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddg@winien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymesalstosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczy mag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikéw

Swiatto (odlegidé gornej powierzchni krageznika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i wynasilO cm, a w przypadkach vagkowych 5 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej
0 grubdci 3 po zagszczeniu.



5.4.3.Wypeinianie spoin

Spoiny krawznikdéw nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic
zapravg cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikow zaprawy
cementowo-piaskoyv

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprgwalezy oczyci¢c i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krganiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpanach
zalanych zapragvnalezy zalewa& co 50 m bitumiczg mag zalewow nad szczelipdylatacyjn tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi
do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokdci wykopu wynost 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni faw z dokumentgagiojektow.
Profil podhwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad¢ta 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).
c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sirzez przytaenie w dwéch punktach, naide 100
m tawy, trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gérry powierzchni tawy i przytazong tatg nie mae przekracza lcm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamégerunku nie mge przekracza *2cmna
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikéw nalezy sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia 1 cm
na kade 100 m ustawionego krawmnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorr powierzchni
kraweznika i przylozomg tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na
petrg giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego 15x30x100 na tawie
betonowej z oporem z betonu B-15 MPa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod fagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraxnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod fagy
- wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
— wypetnienie spoin kragznikow zaprawy,
— zalanie spoin maszalewows,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@&ionzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutddg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndt@alo nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni
drég, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnEprojekt - Warszawa, 19



D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabwianych
mechanicznie w ramach budowy boisk przy Zespgaledt nr 9 w Suwatkach

1.2. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot az@anych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuj
OST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stamtinego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajjodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbugg@emocnicz i podbudow zasadnicgz wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych [31].

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano
w OST dotycacych poszczegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienia kruszywa, oké norma PN-B-06714-15 [3].
2.3.2.Materiat na warstw odcinajica

Na warstw odcinajca stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],

2.3.3.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangodchanicznie

powinien wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,

b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podbudowa powinna bytozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek
gruntu do podbudowy.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dcisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodiéa nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgipkowaniu powinna kiyod razu transportowana
na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulemtaegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w spos6b zapewnaly osignigcie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skladagse wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkdwdinygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadwilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(netoda Il). Wskanik
zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powini€ip@wviadd przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasgfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niedéavego utrzymania podbudowy obgza Wykonawe robot.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamginiki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji
materiatéw. Badania te powinny obejmawaszystkie wiciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblena
pobier& w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by
na biezaco przekazywane ynierowi.

6.3.2.Zagsszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

6.3.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimpny by zgodne z dokumentac;j
projektows, z tolerancgj+ 0,5 %.

6.3.4.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.3.5.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.6.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnaéci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-5-96023
23. PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04

Grunty budowlane. Badania prébektyr
Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporsci
metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkgi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi siarki
metod; bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kkustabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieaska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutooodksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni



planografem i tat
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych
ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)gswymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowejonowej w
ramach budowy boisk przy Zespole Szkot nr Quw&kach

1.2. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowékikmsikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty techniczne;.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknigé¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnatligwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
- nadlugdci *3 mm,
— na szerokéci £ 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkeopuje s¢ recznie.

Jeili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mgna stosowé
mechaniczne ugdzenia ukltadajce. Urzdzenie sktada siz wézka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, sttacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech utagenia. Uradzenie to,
po skaiczonym uktadaniu kostek, raoa wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi
do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.



Do wyréwnania podsypki z piasku vma stosow&mechaniczne ugdzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kregmikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine”
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkidae § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymaleci betonu min. 0,7 R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w fafii spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne”
5.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania paxtemie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagprojektow.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gkeaymi w specyfikacjach
dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekdnwych mana stosowékrawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] zgodnekuientacj projektow lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.4. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712 .
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasb cm. Podsypka powinna bywilzona
wodg, zag:szczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #hwe jest utazenie
dowolnego wzoru - wcZeiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagioeanego przez
Inzyniera.

Kostke uktada s} na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety
nawierzchni, gd¥ w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugevgibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszéwiém i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym
ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno tywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zani€ nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8In



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdeiy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nizigj©OST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnp dokumentagj
projektov i odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgoditdz dokumentagj projektow .

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovgei wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolvpolega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektow .
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovégoi ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przatly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaici podtuzne

Nieréwndci podiuzne nawierzchni mierzone tglub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy +
0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Ré&nice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza= 1 cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Castotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdisukowe;j,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych W&ok byty przeprowadzone
nie rzadziej ni 2 razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych dveefety lub
przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci kynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokeestki
brukowe;j.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
przygotowanie podim,
ewentualnie wykonanie podbudowy,
wykonanie podsypki,
ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podima (ewentualnie podbudowy),
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
utozenie i ubicie kostki,
wypetnienie spoin,
przeprowadzenie bafld pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralngci na tarczy
Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrizi
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betéiementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghoawierzchni

planografem i tat
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D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE

1.Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacphtécznej (SST) g wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanakudhent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t w w ramach budowydboprzy Zespole Szkétnr 9 w Suwatkach

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
ustawieniem betonowego ob¢zechodnikowego 6x20x100cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigmapce jednostronnie lub
dwustronnie ¢jgi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychamdnikacji.

1.4.2.Pozostate okrgenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— obrzeza 6x20x100cm odpowiadgje wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@1B]8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzsgy:
- obrzee niskie - On,
— obrzere wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz# oraz odchytek wymiarowych
obrzera dzieli s¢ na:

— gatunek 1 -Gl1,
- gatunek2 -G2.

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzsy, cm
obrzea 1 b h
100 6 20
On
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2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
! +8 £12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny liyowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnirawgdzi elementéw nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielki
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze

Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ orgr_anlczaqcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gfebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ukltada z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szeroki 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szerok&¢ obrzea.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 /5/ a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinmpawiadég wymaganiom podanym w
OST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sir¢cznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgaine”
pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osignigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatéw podano w OST D1 ,Kravezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrza mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubiei warstwy od 3 do 5 cm po zgagczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢
przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zaggzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg/ ustawi@ na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
(odlegtcicia gornej powierzchni obrze od cjgu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewretrznasciana obrzega powinna by obsypana piaskieniwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢é woda. Spoiny
musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykénabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzehodnikowych i przedstawwiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewntrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzerystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugd i gigbokdici uszkodzé naley wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoi@ do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.



Sprawdzenie &6w prostych w nariach elementow wykonuje esiprzez przytéenie ktownika do
badanego nat@ i zmierzenia odchylek z doktadioy do 1 mm.

Badania pozostatych materialtdbw powinny obejmbwaszystkie witdciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioigych w pkt 2.

- 46 -

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naly sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiy(aze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére me wynos¢ + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obreze, ktdére mae wynosé £1 cm na kade 100 m dugéxi obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktGoeipno wykazywd catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petgtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego otizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozicielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

1 PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4 PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7. PN-B-19701
8.

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegadku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzea.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
NAWIERZCHNI POLIURETANOWEJ BOISKA



“Wykonanie nawierzchni poliuretanowej na urzgdzeniach sportowych przy
Zespole Szkét nr 9 w  Suwatkach ,Kody CPV : 45233200-1 Nawierzchnia
poliuretanowa.

1. Podstawa opracowania
- Zlecenie Inwestora
- Projekt budowlany

2. Zakres opracowania
Projekt przewiduje budowe nawierzchni poliuretanowej; na boisku
wielofunkcyjnym

3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki i dokumenty zgodne z wykazem.

4. Ogolne wymagania dotycz gce robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST.

5. Zabezpieczenie terenu budowy .

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia i utrzymania placu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu, a do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Zabezpieczenie odbywa sie przez;

- wybudowanie ogrodzenia tymczasowego z siatki ogrodzeniowej,

- 0znaczenie przejsc.

- oznakowanie terenu budowy,

- zabezpieczenia istniejgcych sieci podziemnych przed uszkodzeniem.

8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia roboét
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej

I innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

9. Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez

odpowiednie przepisy na terenie catego placu budowy.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialtdw wywotujgcych
promieniowanie o0 stezeniu wiekszym od dopuszczalnego okreslonego
odpowiednimi przepisami.

11. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za

urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed

uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia istniejgcych instalacji i urzgdzen podziemnych na
terenie budowy Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Zamawiajgcego i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziataniu
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w

dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego.

12. Bezpiecze instwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczgcych

bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz spetiajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie umownej.

13. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uzywane do rob6t od daty ich rozpoczecia do daty zakohczenia.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

14. Materialy.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania,

ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposoOb cigglty spetniaja,
wymagania ST.

W czasie postepu robét Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodia.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdw do robot.

15. Sprzet.



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzagdzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania

warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

16.Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wkasciwosci
przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢é wymagania
dotyczgcych

przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzenh na osie
i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
Zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren
budowy.

17.Wykonanie robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych roboét, za ich zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowg wymaganiami ST oraz projektu organizacji robot,
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie wszystkich elementéw rob6t zgodnie z
wymiarami okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu

i wyznaczeniu robdét zostang, jesli wymagac¢ bedzie tego Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

18. Kontrola jako $ci robot.

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem
i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robot.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdw ponosi wykonawca.

18.1. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
- certyfikat na znak bezpieczehstwa, wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wkasciwych przepisow i dokumentéw technicznych;

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczng.



Produkty przemystowe musza posiadaé w/w dokumenty wydane przez
producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty nie spetniajgce tych wymagan bedg odrzucone.

18.2. Dokumenty budowy.

— do dokumentow budowy zalicza sie :

— protokot przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robat,

— protokoty z narad i ustalen

18.3.Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio

zabezpieczonym.

Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wglgdu na
zyczenie Zamawiajgcego.

19.0dbidr robot.

19.1 Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

- odbiorowi czesciowemu

- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu

Badania i pomiary do odbioru rob6t zanikajgcych przeprowadza Wykonawca na
prébkach pobranych w obecnos$ci Inspektora Nadzoru w miejscach przez niego
wskazanych.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot wraz
z

ustaleniem naleznego wynagrodzenia.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ilosci i jakosci i wartosci.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w

obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru roboét jest
protokot

ostatecznego odbioru robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce

dokumenty:



- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

- deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

- wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych.

- oswiadczenie kierownika budowy:

» 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzgdku terenu budowy

e 0 zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektami budowlanymi
warunkami

pozwolenia na budowe , przepisami i obowigzujgcymi PN.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedag

Zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupelniajgcych wyznaczy
komisja.

20. Podstawa ptatno $ci
Podstawa ptatnosci za wykonane roboty bedzie umowa sporzgdzona pomiedzy
Inwestorem a Wykonawca.

M - 00.00.01. - NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

Nawierzchnia:

Wykonanie nawierzchni poliuretanowej o wtasciwosciach i technologii uktadania
okreslonych w dokumentacji projektowej i ST. Technologia ukiadania
nawierzchni :

Technologia typu NATRYSK - na podbudowie przepuszczalnej z warstwa
stabilizujgcg typu ET o grubosci min. 35 mm. nastepnie nalezy wykonac
warstwe

gr. 7 mm z granulatu SBR i warstwe natrysku ( mieszanka granulatu EPDM
zmieszana z PU) o grubosci 7 mm . Nawierzchnia wymaga podbudowy
odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i poprzecznymi, odchyiki
mierzone fata o dt. 2m. nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm .

Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, biota,
piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usungc).

Parametry:

Tabela nr 1.

Wymagania | Wymagania Przy | Przy‘ Przy




IAAF DIN180035/6 +10°C +23°C | +30°C
Wytrzymato$é na rozcigganie | 20,4N/mm?* | 20,5N/mm? - 0,53 -
Wydtuzenie przy zerwaniu 240% 240% - 78 -
Wodoprzepuszczalnosé DIN18035/6 cm/sek 0,061
Odpornosé na kolce DIN18035/6 Klasa 1
Palnos¢ DIN51960 Klasa 1
niepalnos¢
Poslizg; DIN18035/6 % 0,68-
Sucha/skdra- mokra/skéra 0,52
Odbicie pitki DIN18035/6 99
Wzgledna odpornosé na DIN18035/6 27
Scieranie
Max. Wgtebienie pod DIN18035/6 mm 7,00
ciezarem 0,50
Wegtebienie pozostate
Odksztatcenie standardowe;
0°C 1,00
+20°C DIN18035/6 mm 1,20
+40°C 1,50
Starzenie(DIN18035/6) Wytrzymatos¢ na Wydtuzenie przy Modut E
Standard klimat(DIN 50014) Rozcigganie w N/mm? Zerwaniu w % N/mm?
Klimat tgczony 0,53 78 1,73
(wys. temp. wilgotnosé¢, UV, 0,63 79 2,03
DIN 53387)

Tabela zostata opracowana na podstawie wynikow badan nawierzchni
CONIPUR EPDM na zgodnos$¢ z Normg DIN 18035/6- Sports Grounds, Syntetic
Surfacing i regulacji IAAF, ktére wykonano w Laboratorium IST/Szwajcaria

akredytowanym przez IAAF i DIN CERTCO.

Tabela nr 2.
Lp. | Okreslenie parametru - jednostka miary Wartosé wymagana
1. | Wytrzymatosé na rozcigganie - MPa 20,60
2. | Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu - % 6515
3. | Wytrzymatos¢ na rozdzieranie - N 2100
4. | Scieralnoéé - mm <0,09
5. | Zmiana wymiaréw w temp. 60°C - % <0,03
6. | Twardos¢ wedtug metody Shora - Sh.A 5545
7. | Przepuszczalnos$¢ do podktadu; MPa

- betonowego 20,6

- asfaltobetonowego 20,5

- CONIPUT ET(z mieszaniny kruszywa 20,5

Kwarcowego, granulatu gumowego i spoiwa PU)
8. | Wspodtczynnik tarcia kinetycznego powierzchni;

- w stanie suchym >0,35

- w stanie mokrym >0,30
9. | Odpornos¢ na uderzenie; mm?

- powierzchnia odcisku kulki 550425

- stan powierzchni po badaniu bez zmian




10. | Odpornosé na dziatanie zmiennych cykli
Hydrotechnicznych oceniana - %
- przyrostem masy <0,65
- zmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
11. | Wyglad zewnetrzny nawierzchni Nawierzchnia o jednorodnej
strukturze
| barwie, mieszanina granulatu
EPDM
i spoiwa PU
12. | Mrozoodpornosé oceniana; %
- przyrostem masy <0,71
- zmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
13. | Odpornosé na starzenie w warunkach sztucznych,
Oceniana zmiang barwy po naswietlaniu -nr skali 5
szarej bez zmian
14. | Masa pow. Nawierzchni przy gr. 13 mm - 12,0°.5
kg/m?

Tabela opracowana zostata na podstawie Rekomendaciji Technicznej

ITB — 1038/2006

Podbudowa.

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami
podtuznymi i poprzecznymi, odchyiki mierzone tata o dt. 2 m. nie powinny by¢
wieksze niz2 mm .

Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, biota,
piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usungc).

Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka ,
nie

posiada¢ odspojonych odlamkéw , wymaga zagruntowania impregnatem
poliuretanowym.

Natomiast podbudowa asfaltobetonowa powinna by¢ uwatowana w taki sposéb
aby nie wystepowato wykruszania sie warstwy goérnej, roOwnie_ wymaga
impregnacji.

Te same wymagania stosuje sie do podkiadu elastycznego ET.

Wykonanie warstwy u zytkowej - ,elastycznej”.

- Sklada sie ona z granulatu EPDM o granulacji 1-4 mm, potgczonego
lepiszczem

poliuretanowym, jednosktadnikowym . Uktadana jest mechanicznie, bez
spoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych (np. Planomatic).
Granulat EPDM mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w
stosunku wagowym 100:19. Zuzycie poszczegolinych produktéw na 1 m?zalezy
od grubosci warstwy.

Wykonanie elastycznej warstwy no  snej.

- sktada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-5 mm oraz kruszywa
kwarcowego o sr. 3-5 mm, suszonego ogniowo, potgczonego lepiszczem

PUR. Granulat gumowy , kruszywo kwarcowe mieszane jest z systemem
poliuretanowym w mikserze w odpowiednim stosunku wagowym. Ukfadana jest
mechanicznie ,bez spoinowo przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych.




Warunki niezb edne do prawidtowej instalacji nawierzchni.

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzegac aby wilgotnos¢
otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢
wyzsza o co najmniej 30°C od panujgcej w danym miejscu temperatury punktu
rosy.

Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni.

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢, a tam gdzie bedzie
uzytkowana w

obuwiu z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm .

Powinna posiadac¢ jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany klejem ,

Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadaé
wartosciom okreslonych w przepisach IAAF i PZLA ( w przypadku stadionow la)
lub

innych przepisow ( w przypadku boisk, kortéw itp).

Uwagi na temat tolerancji nierbwno  $ci nawierzchni poliuretanowych:

- Nie istnieje Polska Norma , ktéra opisuje metody pomiaréw tego parametru
oraz nie ma opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.

- Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN
18035 Part 6 (Sports grounds; syntetics surfaces), 04/1978 wraz z pozniejszymi
Zmianami.

Wiekszosc¢ producentow systemow opiera sie na tej normie.

- Na podstawie wynikow badan zgodnie z w/w norma opracowana jest Aprobata
Techniczna ITB , ktéra jest podstawa do stosowania w budownictwie na terenie
Polski.

- Aprobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi sie do
technologii

opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

- W normie DIN 18035/6 tolerancje nierdwnosci nawierzchni sztucznej sg
opisane w

tabeli nr.4, wiersz 17 . Wedtug tej pozycji wielkosci te odpowiada¢ powinny
wartosciom zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 ,
tabela nr.3, wiersz 7.

- Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w
mm

pomiedzy dwoma mierzonymi punktami.

Wymagane dokumenty dotycz gce nawierzchni

Aprobata lub Rekomendacja ITB

Atest Higieniczny PZH

Autoryzacja producenta systemu

Karta techniczna systemu

Aktualne badania na zgodnosc¢ z norma DIN 18035/6 i IAAF

Aktualne badania na zawarto$¢ pierwiastkoéw sladowych ( bardzo wa zne ')



Sposob u zytkowania i konserwacji nawierzchni

OGOLNA INSTRUKCJA U ZYTKOWANIA ZEWN ETRZNYCH NAWIERZCHNI
SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

Nawierzchnie poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi i do tego celu
powinny

stuzy¢ . Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszczac
do

nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktory powoduje nadmierne
zuzycie

nawierzchni . Unika¢ zabrudzen olejem , emulsja asfaltowa oraz innymi
srodkami

chemicznymi powodujgcymi odbarwienie nawierzchni .Nie dopuszczaé do jazdy
na rolkach, rowerach , motorach . Przejazd samochodami ( policja, straz ,
pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne ) powinien by¢ kontrolowany
rowniez ze wzgledu na nosnos¢ podbudowy .

Wykonanie podbudowy ttuczniowej

-podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym
nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie
spoistym, podbudowa ttuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca lub
wykonane ulepszenie podioza. Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢
nastepujgce rodzaje kruszywa, wedtug PN- B-11112( 8)

- ttuczen od 31,5 mm do 63 mm

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm

- kruszywo do klinowania — kliniec od 4 mm do 20 mm

Uwagi ogolne

Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sg podawane w dobrej wierze i
maja

charakter ogolny. Jako ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez
sposoéb

uzytkowania jest zréznicowany i jest poza nasza kontrola, nasze sugestie, bez
wzgledu na to czy zostaly przekazane ustnie, na pismie, nie zwalniajg
uzytkownika od koniecznosci dbatosci o produkt.

UWAGI!

- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i
projektem

technicznym opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Projekt powinien by¢ zgodny z wihlasciwymi normami i obowigzujgcymi
przepisami, w

szczegolnosci z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie

(Dz.U.Nr 75 z 2002 r., poz.690).

- Projekt techniczny obiektu sportowego Iub rekreacyjnego powinien
uwzgledniaé



wiasciwosci techniczno — uzytkowe wykfadziny.

- Wykonanie i odbiér urzgdzen sportowych na podstawie aprobat technicznych
ITB,

atestow higienicznych, wymogéw p.poz., warunkéw technicznych stosowania
I Polskich Norm.



