D.01.02.03 Rozbiorki obiektow kubaturowych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.03

ROZBIORKI OBIEKTOW KUBATUROWYCH
1 WSTEP

Roboty objete zakresem n/n Szczegélowej Specyfikacji Technicznej opisane sa nastepujacym kodem CPV:
KOD CPV: 45233000-9

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka obiektow budowlanych w ramach Budowy ulic oraz uzupelnienie uzbrojenia terenu na
osiedlu Hancza czesci polnocnej i poludniowej w Suwalkach — Cze$é 1.

12 Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyczg robot zwigzanych z rozebraniem:

- budynkow gospodarczych

- muréw fundamentowych z betonu,

Lokalizacja zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne warunki dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogélne dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Wihasnoscig Zamawiajacego sa materiaty z rozbiorki uzyteczne.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka obiektow budowlanych nalezy stosowaé:

- mloty pneumatyczne,

- spycharki,

- fadowarki,

- dzwigi,

badz inny potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen zaakceptowany przez Inspektora.

4, TRANSPORT

4.1. Ogédlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Materialy z rozbiorki moga byé przewozone dowolnymi s$rodkami transportowymi. Materialy stanowiace
wlasno$¢ Zamawiajacego beda odtransportowane na sktadowisko wskazane przez Inspektora Pozostate materiaty
zrozbiorki Wykonawca usunie z placu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania roboét

Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacii projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace warunki w jakich
wykonywane beda prace zwiazane z przestawieniem obiektow objetych zakresem n/n SST.

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie przestawienia obiektu budowlanego

Wszystkie elementy przewidziane do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen.

Po przetransportowaniu elementéw przestawianych obiektéw na miejsce ich nowej lokalizacji, nalezy wykona¢ czynnosci
umozliwiajace odtworzenie ich stanu pierwotnego.

Doly (wykopy) po usunigtych obiektach budowlanych lub ich elementach, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa beda wykonywane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W' szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly (wykopy) w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych, nalezy wypeic¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesei¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe. Roboty
ziemne. Wymagania i badania” [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robot

Sprawdzenie jakosci robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci usunigcia resztek starych budowli z powierzchni
pasa robdt ziemnych 1 wizualnej ocenie kompletnosci wykonywanych robdt. Zageszezenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty
po usunietych obiektach budowlanych powinno speia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 "Roboty
ziemne".

7. OBMIARROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot przy obiektach podlegajacych rozbioree jest 1 m® (metr szescienny) rzeczywistej objetosci materiatow
po wyburzeniu obiektow budowlanych.

Jednostka obmiarows robdt przy obiektach podlegajacych rozbidree jest 1 komplet rozebranej wiaty stalowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza SST obejmuyja:

- odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Plamos¢ za 1 m® rozbieranego obiektu, za 1 komplet wiaty stalowej dokonana bedzie na podstawie obmiaru i oceny jakosci
wykonanych robot.

Cena wykonania robét obejmuje:

- rozebranie obiektu budowlanego,
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- sortowanie odzyskanych materiatow,

- zatadunek i odwiezienie materiatéw z rozbiorki z placu budowy lub materialéw wiasnosci Zamawiajacego w miejsce
wskazane przez Inspektora

- odwiezienie pozostatych materiatdw nieuzytecznych na wysypisko wraz kosztami sktadowania (utylizacja eternitu)

- zasypanie i zageszczenie gruntu w dofach (wykopach) po usunietym obiekcie,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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