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Spis zawarto $ci opracowania

Strona tytutowa.

Spis zawartosci opracowania.

Warunki techniczne ZDIZ z dnia 23.05.2013 r.

Opinia ZUDP.

Oswiadczenie projektanta.

Opis techniczny.

Plan dostosowania sygnalizacji $wietlnej do rozbudowanego skrzyzowania w skali
1:500 —rys. nr 1.

8. Rozmieszczenie kanalizacji z kablami sterowniczymi sygnalizacji Swietlnej.
9. Schemat rozmieszczenia sygnalizatorow, kamer i stref detekciji.

10. Obliczenie czaséw miedzyzielonych i tabela grup kolizji.

11. Diagram faz.

12. Schematy programow sygnalizacji Swietlnej.

13. Program koordynaciji.

14. Zestawienie materiatow.

NookrwhE



OPIS TECHNICZNY

do projektu wykonawczego dostosowania sygnalizacji $wietlnej do rozbudowanego skrzyZowania.

|. Podstawa opracowania

* Umowa z Prezydentem Miasta Suwatk

* Dane z projektu statej organizacji ruchu,

» Warunki techniczne UM,

* Obowigzujgce przepisy, wytyczne, w tym Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych,

* Wizje w terenie i dokonanie inwentaryzacji,

Il. Zakres opracowania — dostosowanie sygnalizacji swietlnej do rozbudowanego
skrzy zowania wraz z projektowanymi materiatami

II.1. Przebudowa sygnalizacji na skrzy zowaniu ulic: Dwernickiego - Noniewicza.
» Zmiana lokalizacji istniejgcego sterownika sygnalizacji Swietlnej,
e Zmiana lokalizacji istniejgcych 2 masztow sygnalizacyjnych wysiegnikowych,
* Montaz projektowanego stupa oswietleniowego z wysiegnikiem L=10m,
e Zmiana lokalizacji istniejgcych 5 stupkéw sygnalizacyjnych,
* Montaz projektowanych 3 stupkdéw z przyciskami sensorycznymi,
*» Montaz projektowanych sygnalizatorow 3-komorowych @300 z ekranem
kontrastowym - szt. 2 (wraz ze znakami F-11 — szt. 2),
e Montaz sygnalizatoréw 2-u komorowych @200 - szt. 4,
« Ulozenie kabli sterowniczych YStYzo 19x1,5mm? o dt. 20m,
« Ulozenie kabli sterowniczych YStYzo 14x1,5mm? o dt. 20m,
« Ulozenie kabli sterowniczych YStYzo 10x1,5mm? o dt. 64m,
« Ulozenie kabla YKY 5x1,5mm? o d}. 92m,
« Ulozenie przewodéw YDY 5x1,5mm? o dt. 48m,
» Ulozenie kabla wizyjnego koncentrycznego XzZWDXpek 75-1,05/5.0 o dt. 375m
« Ulozenie przewodu OWY 3x1,5 mm?, w stupach do kamer - 18m,
* Zmiana lokalizacji istniejgcych studni kablowych - 2szt.,
» Ulozenie i montaz bednarki Fe/Zn 4x25 - 62m,
» Ulozenie rur ostonowych ostonowych HDPE11/4,2 - 59m,
» Ulozenie rur ostonowych ostonowych HDPE11/6,3 - 3m,
» Ulozenie rur ostonowych ostonowych OPTO 50 - 7m,

lll. Wymagania dla sterownika, wideo detekcji oraz  opis wykonywanych robot
Niniejszy projekt wykonawczy sygnalizacji swietlnej jest integralng czescig
dokumentacji projektowej przebudowy skrzyzowania wraz z niezbedng przebudowg
infrastruktury, oraz korektami geometrii skrzyzowan.

l1l.1. Sterownik

W zwigzku z rozbudowg skrzyzowania nie zachodzi koniecznos¢ wymiany sterownika,
poniewaz istniejacy sterownik odpowiada obecnym wymogom oraz ilos¢ grup
sygnalizacyjnych pozostaje bez zmian.

Z uwagi na konieczno$¢ zachowania dotychczasowej koordynacji z sasiednimi
skrzyzowaniami cykl (90s) oraz zasada dziatania sygnalizacji pozostaje bez zmian (godz.
6°-20% program akomodacyjny z cyklem statym 90s, godz. 20°°-6°° praca w akomodacji w
zaleznosci od zgtoszen z cyklem max=90s — minimalny czas otwarcia dla grup kotowych



7s). Modyfikacji poddano jedynie programy sygnalizacji swietlnej (skrécenie czasu przejs¢
pieszo-rowerowych).

Zasilanie sygnalizacji pozostaje bez zmian, jedynie kabel ulega skréceniu w wyniku
zmiany lokalizacji sterownika.

[11.2. Wideodetekcja

W zwigzku z poszerzeniem dwoch wlotow skrzyzowania ulic: Dwernickiego -
Noniewicza oraz zmiang lokalizacji masztéw zachodzi konieczno$¢ ponownego ustawienia
stref detekcji — szczegdly na schemacie rozmieszczenia sygnalizatoréw, kamer i stref
detekc;ji .

Istniejgce przewody wizyjne XzZWDXpek 75-1,05/5.0 nalezy wymieni¢ ze wzgledu na
niezalecane mufowanie.

Przewod wizyjny

o Jako przewdd wizyjny zastosowaé przewdd koncentryczny zelowany:

XzWDXpek 75-1,05/5.0. (RG-6)

o Od sterownika do kazdej kamery przewod wizyjny prowadzi¢ w postaci pojedynczego
odcinka — bez mufowania.

o W poblizu konca wysiegnika przewéd wyprowadzié¢ (obok przewodu zasilajgcego)
poprzez otwoér zabezpieczony przepustem kablowym. Pozostawi¢ co najmniej 0.7m
przewodu na zewnatrz ramienia wysiegnika dla swobodnego montazu do kamery.

o Uwaga. W szafie sterownika wyposazonej w rame obrotowg nalezy pozostawi¢ min.
2m przewodu koncentrycznego.

Zasilanie kamer

o Kamery sg zasilane napieciem 230V.

o Przewody zasilania kamer YKY 5x1.5mm?nalezy przedtuzyé i zmufowaé w
studniach SN1 lub SN2.

o W stupie umiescic listwe zaciskowag, od ktérej nalezy wyprowadzic¢ zasilanie kamery
przewodem OWY 3x1,5 mm? (z zyla ochronna). Przewdd ten biegnie wewnatrz
stupa.

o W poblizu konca wysiegnika przewod wyprowadzi¢ od spodu, poprzez otwor
zabezpieczony przepustem kablowym. Pozostawi¢ co najmniej 0.7m przewodu na
zewnatrz wysiegnika dla swobodnego montazu do kamery (potozenie kamery na
ramieniu wysiegnika bedzie wyznaczone podczas koncowej instalacji).

Uwaga. Dopuszcza sie zastosowanie innych przewodéw (wytgcznie o przekroju
okragtym), pod warunkiem ze srednica zewnetrzna powtoki nie przekracza 9mm.

Przewody zasilajacy i wizyjny miedzy sterownikiem a stupami z wysiegnikami kamer
prowadzi¢ w rurach ochronnych.

[11.6.0pis wykonywanych robot

» uktadnie kabli
Kable sterownicze YStYzo zaprojektowano w kanalizacji, mufowanie kabli wykona¢ w
studniach SN1 lub SN2. Studnie teletechniczne istniejace i istniejace po zmianie lokalizacji.
Rury pod jezdniami HDPE11/6,3 a pod chodnikami i zielehcami HDPE11/4,2 . Rury
pod chodnikami uktada¢ na gtebokosci 0,7m, pod zielencami 0,7m, a pod jezdniami na
gtebokosci 1,0m. Rury w studniach oraz na konhcach (np. przy stupach i stupkach)
uszczelni¢ piankg owijajgc wczesniej kable folig kalandrowang. Na rurach co 10m oraz na
kablach w studniach zatozy¢ oznaczniki kabli. Ziemie w miejscach wykopow zagescic.



* maszty i stupki
Projektowany maszt wysiegnikowy ustawi¢ na fundamencie prefabrykowanym,

fundament nalezy dobrac¢ zgodnie z wymogiem producenta. Pozostate przenoszone maszty
wysiegnikowe przenies¢ wraz z fundamentami.

Do stupkow stosowac fundamenty wykonane na mokro.

Maszt wysiegnikowy i stupki maja by¢ stalowe ocynkowane z 5-cio letnig gwarancja
na korozje.
Maszt wysiegnikowy i stupki nalezy zamoéwi¢ z wnekami rewizyjnymi o dtugosci 60 cm
w celu umieszczenia listwy zaciskowej do rozszycia kabla.

* Sygnalizatory

Projektowane latarnie sygnalizacyjne w technologii LED (kotowe @ 300 mm, dla
pieszych i rowerzystow @200 mm). Zrodia $wiatta sygnalizatoréow powinny byé
przystosowane do zasilania obnizonym napieciem (np. w godzinach nocnych) z 5-cio letnig
gwarancja.
Ponadto obudowy sygnalizatoréw powinny sie charakteryzowac:

wysokg estetykg wykonania,

catkowitg szczelnoscig (klasa IV - IP55),

lekkoscig i tatwoscig montazu oraz obstugi,

mozliwos$cig mocowania jedno oraz dwupodporowego za pomocg konsol,

odpornoscig na uderzenia i wibracje (klasa IR3),
Na masztach wysiegnikowych nieodiaczng czescig sygnalizatorow sg ekrany kontrastowe,
najlepiej perforowane. W SST na Rys. 1 pokazano sposob lokalizacji sygnalizatorow
w stosunku do drogi.

Sygnalizatory akustyczne montowa¢ wewnagtrz komor latarni przy przejsciach dla
pieszych.

» Detektory (przyciski)
Przyciski dla pieszych zaprojektowano w wersji sensorowej z potwierdzeniem
Swietinym zgtoszenia. Na stupkach i maszcie z przyciskami musi sie znajdowac informacja
0 koniecznosci wcisniecia przycisku.

» Uziemienie i ochrona od pora zen
Sie¢ pracuje w uktadzie TN-C.
U odbiorcy i w sieci nn systemem dodatkowej ochrony od porazen jest samoczynne
szybkie wytgczenie zasilania w okreslonym czasie (wg PN-IEC 60364-4-41).
Zaprojektowano uziom otokowy powierzchniowy bednarkg Fe/Zn 4x25mm. Bednarkg
potaczyé wszystkie stupy wysiegnikowe i stupki doprowadzajac jg do zaciskéw
uziemiajgcych. Przy sterowniku projektowanym wykonaé¢ uziom pionowy GALMAR. Uziom
pionowy i poziomy potaczy¢ ze sobg Opornosé uziemienia <5 Q.
Wszystkie czesci metalowe musza mie¢ wykonana dodatkowg ochrone od porazen.
Nalezy wykona¢ pomiary uziemien, pomiary rezystancji izolacji kabli, a bezposrednio
po podiaczeniu pod napiecie pomiary skutecznosci od porazen.
Sporzadzi¢ odpowiednie protokoéty.

» Uwagi ko Acowe
Catos¢ ma odpowiada¢ normom, przepisom oraz wymaganiom SST zawierajgcej zbior
wymagan niezbednych do okreslenia standardu i jakosci robét budowlanych, wtasciwosci
wyrobéw budowlanych oraz prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych robot.
SST stanowi komplet i uzupetnia projekt wykonawczy oraz przedmiar robot.
Wszystkie wykopy nalezy wykonywac recznie. Zachowac¢ szczegolng ostroznosc
w poblizu innych instalacji i urzadzen podziemnych.



Szczegblng uwage zwrdécié na bezpieczenstwo wtasne i 0sdb postronnych.

Odpowiednie zabezpieczenia i znaki stosowac zgodnie z czasowg organizacjg ruchu.
Wszystkie roboty wykonywac zgodnie z normami, przepisami i projektem.

Zwroci¢ uwage na staranne wykonanie robot dodatkowych, ktére wystepujg wspaolnie
z robotami elektrycznymi jak np. montaz studni, utozenie ptytek chodnikowych po wykopach
pod kabel. Po wykopach ziemie zagescié¢, Pokrywy studni powinny znajdowac sie
w poziomie istniejgcych chodnikow.

Zachowac¢ porzadek przez caly czas trwania robot.

Zainwentaryzowac geodezyjnie cato$¢ wykonanych robot.

Pozytywny protokot odbioru robot bedzie oznaczat zakonczenie budowy.

Opracowat:

W. Ciszewski



