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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkasyania i odbioru robdt (ST)aswymagania dotycze wykonania i
odbioru robot zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych — przy budowie ulic dojazdowych leacych
w kwartale pomigdzy ul. Lesng i ul. Hubala w Suwatkach - Zadanie II.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @bwymienionych w pkt 1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwmanych z wszystkimi czyniéoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poleenia obiektow iaynierskich
na odcinkaclprzy budowie ulic dojazdowych lgacych w kwartale pomiedzy ul. Lesna i ul. Hubala w Suwatkach - Zadanie II.
Roboty pomiarowe obejmwjiniowe roboty ziemne na drogach w terenie réwagin .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktow wséciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrarfagrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pasy drogowy ulic. W pasdrdgowych znajduje sinastpujace uzbrojeniekable
telefoniczne i energetyczne oraz kanalizacja sardta

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichseteieli przylegtych posesiji o utrudnieniach w ruch

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgmam w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie pmdme. Przy zbfieniu do kabli
energetycznych i telefonicznych roboty ziemne prii@recznie.

Catas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyyliowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakorgodnie z ,Instrukgj oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowyl’P(Nr
24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca rob6t +disik budowy przed przyspieniem do robdt jest zobogmany sporadzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120,
p0z.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdélnych robozporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery roboaniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zasteane w projekcie nie wptgmegatywnie ndrodowisko

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogkowy i koncowy punkt trasy.

1.6.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogo6Ine wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogorid™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy natestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grarobdt ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érieednic; od
0,15do 0,20 m idiugé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugaié okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejgaw wysokgciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6Ine wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-000QVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i wspotrzdne
punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. @ly te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweg 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ia sic od radnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadotbd tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nigvimno by zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentac;ji projektowej i einych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostanwykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afzgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungtrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia oiegace w
sposéb wyrzny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznacp®winny by zaakceptowane
przez Irkyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robo6t. Jgi
znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostamzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehidt, to zostamone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@maidtowe] realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposaéb trwaty, prziyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azakiowiazane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrob6t ziemnych.
Maksymalna odlegks pomidzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokéciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie inynierskim.
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Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wydds00 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmglpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych.
Jako repery robocze moa wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiddw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposOb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwdéjr w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektow oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zapeaeaga,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zalenej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoo 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢ wigksze ni
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdistatych drog. Rene niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robdt zagt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektova oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyzéz Irzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa
w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté miedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegtdé ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnydokumentagy
projektows.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wyséiowych naley prowadzé wedtug ogoéinych
zasad okrdonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/0@magania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.00/0¢¥magania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposodb odbioru robot
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisie na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
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— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trigmnktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrasteprzed zniszczeniem i oznakowanie utatsgajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegisGtéowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUL83.
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