D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych przy budowie ogrodzenia
i wymianie nawierzchni przy pomniku Bohateréw Wrze$nia na ul. Wojska Polskiego

w Suwalkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielona cze$¢ pasa drogowego ulicy Wojska Polskiego
w Suwatkach. W pasie drogowym znajduje si¢ nast¢gpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN i SN, linia
komunalno — o$wietleniowa, kanalizacja telefoniczna i kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa,
kanalizacja sanitarna i sie¢ wodociagowa, sie¢ cieplna.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociagowych roboty ziemne
prowadzi¢ recznie. Cato$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Prowadzenie
i zabezpieczenie  robot  oznakowa¢  zgodnie z  ,Instrukcja = oznakowania  robot
prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robot —
Kierownik budowy przed przystgpieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
(Dz. U. Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla
poszczegbdlnych robdt w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz.401).
Obowiagzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia
robot i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.6.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nieb¢dacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno —
uzytkowg (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.6.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.6.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.6.4. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usunigcia po jego zakonczeniu.
1.6.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie =z obowigzujacymi przepisami,



stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci

zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.6.6. Jezdnia — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.6.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.6.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.6.9. Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow  podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora.

1.6.10. Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.6.11. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.6.12. Pas drogowy - wydziclony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i S$rodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.13. Polecenie Inspektora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem budowy.

1.6.14. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1 przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.6.15. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.16. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.6.17. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng calos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.7. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja.
projektowsa, ST i poleceniami Inspektora.

1.7.1.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspéOirzedne punktéw gltdéwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy i komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone Iub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7.2. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Wykonawcy stanowig czes$é
umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych



dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,0Ogdlnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone
w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub
ST i1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.3.  Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Przed przystapieniem do
robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem
drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznoscei i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.7.4.  Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub



ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.7.5.  Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6.  Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatlow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakickolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.7.7.  Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieSci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i wurzadzen podziemnych wykazanych
|w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.7.8.  Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow —dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy



w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.7.9.  Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robodt i za wszelkie materialy
i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
powinien rozpoczaé¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego
1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty =z badan terenowych
I laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialdow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru



beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora, Wykonawca nie bg¢dzie prowadzi¢
zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaty wyszczegdlnione w dokumentach
umowy.

Eksploatacja zroédet materiatbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwornie materiatdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdow pod wzgledem jakosSci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane
nastgpujace warunki:
a) Inspektor bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materialty nicodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wlasciwos$¢ do robot
i byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami



okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujagce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone
przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robot zostang, je$li wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestig.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego Wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
programu zapewnienia jako$ci, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora.
Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawieraé:
a) czes¢ 0golng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,
- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi;
b) czes$¢ szczegbtowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposéb zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,
- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zatozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze =zazgda¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres§lone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacjeg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom



norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier begdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekgcji.

Inspektor bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgdg tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie
na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wihasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdow u zrédla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatlow i robot
z dokumentacja projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtormych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.



6.7.Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow
i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 11 ktore spelniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a W razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8.Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego

i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami SPOCzywa
na Wykonawcy.

Zapisy W dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektoweyj,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,



- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego

z elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatdéw, orzeczenia
o jakoséci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora.



7.2.Zasady okreslania ilo$ci robét i materiatow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?
jako dlugo$¢ pomnozona przez §redni przekro;j.

Tlosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzagdzenia pomiarowe be¢da przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
ST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary be¢da przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na Karcie rejestru obmiaro6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony
z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora
Jakos¢ 1 iloé¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych



komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inspektor.

8.4. Odbiér ostateczny roboét

8.4.1.  Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inspektora.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6ét uzupetniajgcych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.  Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2.specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i1 ew. PZ],
7.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,
8.geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny



termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiéor pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 =zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa
lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych
w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie przez Wykonawce oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektu
Inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z technologii i postepu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikoéw, barier, oznakowani
i drenazu,

(f) tymczasowg przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@) usunigcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz .U z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U z 2004r. .Nr204, poz. 2086 z pdzn.
zm.).



D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokosciowych podczas budowy ogrodzenia i wymiany nawierzchni przy pomniku Bohaterow
Wrze$nia na ul. Wojska Polskiego w Suwalkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt 1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysoko$ciowych, przeniesienie punktéw  poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej.

1.3.1.  Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W  zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych =z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz 0znakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym znajduje
si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN i SN, linia komunalno — o$wietleniowa, kanalizacja
telefoniczna i kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢ wodociagowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociggowych roboty ziemne
prowadzi¢ recznie. Cato$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy
powierzy¢ uprawnionemu geodecie. Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowaé zgodnie
z ,.Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990
r.). Wykonawca rob6t - Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzgdzi¢
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr



47, poz. 401). Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych i dojazdu do posesji.
Repery robocze naniesiono i opisano na projekcie drogowym. Technologia robdt i ich rodzaj oraz
materiaty zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. OKkreslenia podstawowe

1.6.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.6.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.6.
1.7. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.7.

2. MATERIALY
1.8. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

1.9. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miec¢ §rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dlugo$ci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3. SPRZET
1.10. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
1.11. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
4.

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robédt

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.



Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK [2710].
W oparciu o materiaty dostarczone przez Inspektora, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia Robdt. Wykonawca powinien sprawdzié
czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy
i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny
i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robot. Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu
powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji
o rodzaju, potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokos§ciowej) oraz o mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce
lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone
przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne
do szczegblowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora
0 wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy
te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora. Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy
i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny
i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j realizacji robot naleza do
obowiazkoéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomigdzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze
punkty wysoko$ciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie
inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot



zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktoéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby s$redni btad
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwodjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona
w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢é wznowiona lub zalozong osnoweg geodezyjng.

Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 “Pomiary sytuacyjne
i wysokosciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadnicze;j.
Prace obliczeniowe nalezy wykonywac przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie pomierzonej
tresci na mapg¢ zasadnicza oraz mape ewidencji gruntow prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy
wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie i kreslenie reczne) lub przy pomocy automatéw kreslacych
(ploterow). Wykonang dokumentacj¢ geodezyjna i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie
z przepisami Instrukcji O-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”,
z podzialem na:

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

2) dokumentacj¢ techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w pkt. 2) oraz form¢ dokumentow nalezy
uzgodni¢ z o$rodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajgcego nalezy skompletowac¢ nastepujace materialy:

- wtornik mapy zasadniczej uzupetiony dodatkowg trescia,

- kopie wykazow wspotrzednych i wysokosci punktéw osnowy poziomej, wysokoSciowej Oraz
wykazy wspolrzgdnych punktow granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,

- kopie opiséw topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 6.



6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. QOgoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysoko$ciowych
w terenie jest 1 km trasy drogowej. Roboty zwigzane z wykonaniem pomiaréw powykonawczych
i dokumentacji powykonawczej zostang optacone w ramach kwoty ryczattowej, ktora nalezy podac
w Czesci ,,Wymagania Ogolne” Przedmiaru Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robdt

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbioér Roboét zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych w terenie
roOwninnym nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi.

Odbior Robot zwigzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych nastgpuje po przedlozeniu
skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.6 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Robot obejmuje:

a) dla otworzenia trasy:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gltownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupetlnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- wyznaczenie osi i konturow oraz punktéw wysokosciowych parkingow,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i 0znakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie punktow poligonowych,
b) dla pomiar6w powykonawczych:
- wykonanie pomiaréw powykonawczych,
- naniesieniem zmian na map¢ zasadniczg,
- obstuga geodezyjna catosci inwestycji polegajaca na: wytyczeniu obiektow przewidzianych do
realizacji, wykonywaniu pomiaré6w kontrolnych i sprawdzajacych w tym: ilo$ci robo6t ziemnych,



dhugosci wybudowanych sieci i przytaczy, powierzchni i dtugosci wykonanych robot drogowych.
Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wszystkich robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

No ok ow

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtoéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | OGRODZEN.,

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowg ogrodzenia i wymiang nawierzchni przy
pomniku Bohater6w Wrze$nia na ul. Wojska Polskiego w Suwalkach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- Rozbiorka istniejacej nawierzchni z ptyt betonowych 70 x 70 cm z elementami z cegly pomiedzy
nimi

- transportem zdemontowanych i spaletowanych elementow nadajacych si¢ do ponownego
wbudowania wg wskazan inwestora,

- transportem gruzu z rozbidrki na wysypisko z uwzglednieniem oplaty za utylizacje lub do
miejsca recyklingu w uzgodnieniu z inwestorem..

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy oraz teren w najblizszym
sgsiedztwie pomnika Bohateréw Wrzesnia przy ul. Wojska Polskiego w Suwatkach. W pasie drogowym
znajduje sie nastepujace uzbrojenie: kable energetyczne NN i teletechniczne.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociggowych roboty ziemne
prowadzi¢ recznie. Calo$¢ robdt prowadzic pod nadzorem osoby uprawnionej. Prowadzenie
i zabezpieczenie robot oznakowaé zgodnie z ,,Instrukcjg oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robdt — Kierownik budowy przed
przystapieniem do robdt jest zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie
z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).
Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegoélnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401). Obowiagzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przejscia dla pieszych 1 dojazdu do posesji. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materialty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt

1.7.0gélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.7.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST



D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
- ladowarki,
- samochody ci¢zarowe,
- mloty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- zestaw spawalniczy
- koparki.

TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbidorki

Material z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z przedmiarem robot.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiodrkowej,
Inspektor moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wilasnosciag Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okre$lone w ST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy 1 materiaty, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wlasno$cig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacja projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadoweyj.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.



6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajgcego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen i przepustow powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbidrka elementéw ulic jest: m2, kpl, m, m2,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki ogrodzenia:
- wycigcie istniejagcego ogrodzenia
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu lub w paletach,
- zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki, wraz z optata za utylizacjg gruzu.

b) dla rozbiérki cokolu ogrodzenia:
- odkopanie czesci cokotéw przeznaczonych do catkowitej rozbiorki,

- rozebranie cokotéw i wywiezienie materiatu z rozbiorki, w miejsce wskazane przez Zamawiajacego
lub ewentualnie na wysypisko wraz z optatg za utylizacje gruzu,

- podkucie istniejacych cokotdow wraz z oczyszczeniem gornej powierzchni oraz zmyciem i usunieciem
luznych cze$ci oraz wywiezieniem gruzu i jego utylizacja.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-D-95017 — Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 — Tarcica iglasta ogblnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 — Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 — Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego stosowania

5. PN-H-74220 — Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 — Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 — Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgco

8. BN-87/5028-12 — Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 — Oznaczenie wskaznika zage¢szczenia gruntu.



D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (ST) sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie — przy robotach zwiazanych z wymiang nawierzchni z kostki kamiennej
przy pomniku Bohateréw Wrzes$nia na ul. Wojska Polskiego w Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem:
- podbudowy grubosci 20 cm z kruszywa tamanego 0/31.5 stabilizowanego mechanicznie wg
PN-96102:1997 do Is = 1,0 z transportem do miejsca wbudowania — plac przed pomnikiem Bohaterow
Wrzesnia

1.4. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zawiadomi wszystkich wlascicieli przylegtych posesji
0 utrudnieniach w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych rob6t. Roboty prowadzié
w liniach okreslajacych zakres opracowania.
Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono zaprojektowane
uzbrojenie podziemne. Przy zblizeniu si¢ do projektowanych i1 wcze$niej wykonanych kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociggowych roboty =ziemne prowadzi¢ recznie
W uzgodnieniu z gestorami sieci.
Cato$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie obiektow powierzy¢
uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowac zgodnie z projektem na czas prowadzenia robot
w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest
zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, p0z.1126).
Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacje
dotyczacg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla
pieszych i dojazdu do posesji. Technologia robot i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie
wplyna negatywnie na srodowisko.
1.5. OkreSlenia podstawowe
1.1.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
1.1.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 1.4.



1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotyczgce materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materialow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8§ mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wilasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdlowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli
ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zagg¢szczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa



z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 6.
6.2.Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow kontrolnych w czasie robdt podano w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,



- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji techniczne;j,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt
10.



D-05.03.01 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP

1.2. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wymiang nawierzchni z kostki kamiennej przy pomniku Bohateréw Wrzesnia na ul.
Wojska Polskiego w Suwatkach

1.3. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki kamiennej i obejmuja:

- wykonanie nawierzchni z kostki kamiennej 9 — 11 cm, na podsypce cementowo — piaskowej /1:3/ grub.
5 cm z wypelnieniem spoin zaprawa cementowg — kostka - materiat Zamawiajacego.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1. Kamienna kostka brukowa — maty element brukowy z kamienia naturalnego, o Wymiarach
nominalnych migdzy 9 cma 11 cm,

15.2. Kamienna kostka brukowa z powierzchnia obrabiang — kamienna kostka brukowa
0 zmodyfikowanym wygladzie, uzyskanym w wyniku jednokrotnej lub wielokrotnej,
mechanicznej lub termicznej obrobki powierzchni.

1.5.3.  Wymiar nominalny — kazdy wymiar okreslony w celu wykonania kamiennej kostki brukowej,
ktoremu powinien odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych
odchytek.

1.5.4. Wymiar rzeczywisty - kazdy wymiar kamiennej kostki brukowej uzyskany w wyniku pomiaru.

1.5.5. Dlugosé calkowita - dtuzszy bok najmniejszego prostokata opisujacego kostke brukowa.

1.5.6. Szerokos¢ calkowita - krotszy bok najmniejszego prostokata opisujgcego kostke brukowa.

1.5.7. Grubos¢ - odleglo$¢ pomiedzy gorng powierzchnia i dolng powierzchnig kostki brukowe;.

1.5.8. Gorna powierzchnia - powierzchnia kamiennej kostki brukowej, ktora jest widoczna w czasie
uzytkowania.

1.5.9. Powierzchnia z drobng faktura - powierzchnia po obrobce, pozwalajacej na uzyskanie réznicy
maksimum 0,5 mm pomig¢dzy wypuklosciami i wklgstosciami (na przyktad przez polerowanie,
szlifowanie lub pitowanie tarczg diamentowa albo pita).

1.5.10. Powierzchnia szlifowana - powierzchnia polerowana bez potysku lub matowa.

1.5.11. Powierzchnia z grubg fakturg - powierzchnia po obrébce, pozwalajacej na uzyskanie roéznicy
pomiedzy wypuktosciami i wklestosciami wickszej od 2 mm (na przyktad przez groszkowanie,
obrabianie mechaniczne, Srutowanie lub obrobke ptomieniows).

1.5.12. Groszkowanie - wykonczenie powierzchni w postaci wypuktosci i wklestosci uzyskanych za
pomocg czteropunktowego groszkownika.

1.5.13. Obrabianie mechaniczne -wykonczenie powierzchni z widocznymi §ladami narzedzi, uzyskane
z zastosowaniem obrobki mechanicznej.

1.5.14. Powierzchnia ciosana - powierzchnia po roztupaniu, nie obrobiona.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami



podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.6. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Kostka brukowa kamienna
2.2.1. Wymiary

Dostawca powinien okre$li¢ wymiary nominalne kazdej badanej kostki brukowej, chyba ze wymiary
dostarczonych kostek sa przypadkowe. Wymiary nalezy mierzy¢ zgodnie z normg PN-EN 1342 [1].
Kostka stosowana do wymiany nawierzchni jest materialem pochodzacym z rozbidrki innych nawierzeni

2.2.1.1. Wymiary powierzchni elementu i grubos¢ - dopuszczalne odchyltki

Odchytki od nominalnych wymiarow powierzchni elementu, zmierzonych zgodnie z PN-EN 1342 [1]
powinny odpowiadaé¢ wartoSciom w granicach odchytek podanych w tablicy 1.
Tablica 1 - Odchytki od nominalnych wymiaréw powierzchni

miedzy dwiema powierzchniami ciosanymi + 15 mm

miedzy jedna powierzchnia obrabiang i +10mm
powierzchnig ciosang

miedzy dwiema powierzchniami obrabianymi +5mm

Jezeli kamienne kostki brukowe sg uktadane w ksztalcie wachlarza, nie tylko potrzeba wigcej kostek
sze$ciennych, ale takze pewnej liczby kostek trapezowych i podluznych. Dla tak zamierzonego
zastosowana kamiennych kostek brukowych dostawa moze zawiera¢ maksymalnie 10 % kostek
brukowych, ktorych wymiary przekraczaja dopuszczalne odchytki o nie wigecej niz 10 mm. We
wszystkich przypadkach grubos¢ kostek brukowych powinna by¢ przestrzegana. Jezeli kostki brukowe
nie beda uktadane w ksztalcie wachlarza, powinno by¢ to zaznaczone przy zamawianiu.

2.2.1.2. Podcinanie bokow ciosanych - dopuszczalne odchylki

Odchytka od prostopadtosci powierzchni bocznej, mierzonej zgodnie z PN-EN 1342 [1] nie powinna
przekracza¢ 15 mm w odniesieniu do powierzchni.

2.2.1.3. Nieréwnosci powierzchni kostki ciosanej lub z gruba faktura - dopuszczalne odchylki

Welebienia i wypuklo$ci na powierzchni, mierzone zgodnie z PN-EN 1342 [1] nie powinny przekraczac¢
odchytek podanych w tablicy 3.
Tablica 3 - Odchytki od nieréownosci powierzchni

Ciosana Obrabiana

5mm 3mm




2.2.2. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Producent powinien deklarowaé¢ wytrzymato§¢ na S$ciskanie (MPa) jako minimalng warto$¢
przewidywang w odniesieniu do pojedynczych probek do badania, badanych zgodnie z PN-EN 1926 [3].
Jezeli wlasciwo$¢ ta nie jest okreslana, nalezy to odnotowac.

2.2.3. Odpornos$¢ na $cieranie

Producent powinien deklarowa¢ odporno$¢ na $cieranie (dlugo$¢ cigciwy w mm) jako maksymalna
warto$¢ przewidywang w odniesieniu do pojedynczych probek do badania, badanych zgodnie z PN-EN
1342 [1]. Jezeli wtasciwos¢ ta nie jest okreslana, nalezy to odnotowac.

2.2.4. Odpornos$¢ na poslizg

Producent powinien deklarowa¢ minimalng warto§¢ odpornosci na poslizg powierzchni niepolerowane;j
(USRV), przewidywang w odniesieniu do pojedynczych kostek brukowych o powierzchni z drobng
faktura, badanych zgodnie z PN-EN 1342 [1]. Jezeli wlasciwos¢ ta nie jest okre§lana, nalezy to
odnotowac.
Uznaje sie, ze kostki brukowe z gruba faktura powierzchni oraz z powierzchnig ciosang maja
zadowalajaca odpornos¢ na poslizg.
Nie mozna ich bada¢ w sposdb wiarygodny. Wiasciwosci kostek brukowych, gdy sa juz utozone, moga
wykazywaé inng warto$¢ odpornosci na poslizg w stosunku do wartosci okre$lonej na pojedynczych
kostkach brukowych lub probkach badawczych.
Wartos¢ odpornosci na poslizg powierzchni niepolerowanych odnosi si¢ do kostek brukowych w takim
stanie, w jakim zostaly wyprodukowane, pozwala to na zapewnienie wlasciwej odpornosci na poslizg/
poslizgnigcie po utozeniu.
Jesli wartos¢ USRV uzyskana w czasie pomiaru z uzyciem szerokiego $lizgacza na wahadle typu TRL
jest wieksza od 35, kostka brukowa moze by¢ uznana za bezpieczna.

2.2.5. Wyglad

2.2.5.1. Wyglad zewnetrzny

Kamien jest naturalnym materiatem, ktory moze mie¢ wyglad zréznicowany pod wzgledem barwy,
uzylenia i struktury, dlatego tez ogdlng charakterystyke wygladu zewnetrznego mozna poda¢ na
podstawie jednej probki lub kilku probek (patrz 2.2.6.2.).

2.2.5.2. Prébka odniesienia

Prébka odniesienia powinna si¢ sktadaé z pewnej liczby kostek brukowych z kamienia naturalnego
o wymiarach wystarczajacych do przedstawienia wygladu gotowego wyrobu i da¢ ogodlne pojecie
w odniesieniu do barwy, wzoru uzylenia, struktury i wykonczenia powierzchni. Probka powinna
przedstawia¢ og6lna tonacje¢ zabarwienia i wykonczenia kamienia naturalnego, lecz nie powinna
w jakikolwiek sposob sugerowac, catkowitej jednolito$ci barwy i uzylenia dostarczonej partii na
podstawie probki.

Probke odniesienia nalezy przekazaé odbiorcy w celu zaprezentowania okreslonych charakterystycznych
wlasciwosci oferowanego materiatu, takich jak pustki w trawertynie, pory kanalikowe w marmurze, rysy
szkliste, plamy, zyty krystaliczne i rdzawe plamy.

Wymienionych wlasciwosci nie traktuje si¢ jako wady i nie wykorzystuje si¢ jako powodu do odrzucenia
materiahu.

Do probki powinna by¢ dotgczona informacja zawierajgca nazwe i adres producenta lub dostawcy jak
rowniez identyfikacja materialu lacznie z nazwa handlowa, opisem petrograficznym, krajem
pochodzenia i rejonem wydobycia.

Probki odniesienia powinny takze pokazywaé proponowane wykonczenie powierzchni. Kazde
porownanie probek do badan z probkami odniesienia powinno polega¢ na obserwacji tych probek



umieszczonych naprzeciw siebie, z odlegtosci dwoch metrow w
warunkach normalnego o§wietlenia i zapisaniu jakichkolwiek widocznych réznic dotyczacych wygladu,
struktury lub barwy.

2.2.6. Nasiakliwosé

Producent powinien deklarowa¢ nasigkliwo$¢ (w % masy) jako maksymalng warto$¢ przewidywanag
w odniesieniu do pojedynczych probek, badanych zgodnie z PN-EN 13755 [5], jezeli jest takie
wymaganie.

2.3. Cement

Cement stosowany do wypelnienia spoin i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy 32,5, odpowiadajacy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [12].
2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypetnienia spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 12620
[13]. Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy
o frakcji od 0 do 4 mm.
Zawarto$¢ pytow w kruszywie do zaprawy cementowo-piaskowej nie moze przekraczaé 3%.

2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 1008 [11].

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
- betoniarki, do wytwarzania zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,
- ubijakoéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
- wibratorow ptytowych i lekkich walcéw wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu
recznym,
- sprzgtu pomocniczego.
Sprzet uzyty do robdt winien posiada¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow do wykonania nawierzchni
Kamienne kostki brukowe powinny by¢ pakowane przez dostawce w taki sposob, aby unikng¢
uszkodzenia podczas transportu, a wszystkie uzyte do pakowania taSmy metalowe powinny by¢ odporne
na korozje.
Transport kruszywa powinien odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
Cement powinien by¢ transportowany zgodnie z norma BN-88/6731-08 [14].
Woda moze by¢ pobierana z wodociagu lub dostarczana przewoznymi zbiornikami wody (cysternami).



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania robo6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda prace zwigzane z wykonaniem nawierzchni z kostki
kamiennej.

5.2. Podsypka
Podsypke nalezy wykonac¢ jako cementowo-piaskowa /1:3/ z kruszywa odpowiadajacego wymaganiom
normy PN-EN 12620 [13] i cementu wg PN-EN 197-1 [12].
Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.3. Wykonanie nawierzchni

5.3.1. Warunki przystapienia do robaét
Kostke na podsypce cementowo-piaskowej mozna uktada¢ bez srodkow ochronnych przed mrozem,
jezeli temperatura otoczenia jest +5 °C lub wyzsza. Nie nalezy uktadac¢ kostki w temperaturze 0 °C lub
nizszej. Jezeli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5 °C, a w nocy spodziewane
sg przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materiatem o ztym przewodnictwie cieplnym.

5.3.2. Ukladanie nawierzchni z kostek brukowych
Kostk¢ mozna uktada¢ w rozne desenie:
- desen rzedowy prosty, ktory uzyskuje si¢ przez uktadanie kostki rzgdami prostopadtymi do osi drogi,
- desen rzedowy uko$ny, ktdry otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki rzgdami pod katem 450 do osi drogi,
- desen w jodetke, ktory otrzymuje si¢ przez uktadanie kostki pod katem 450 w przeciwne strony na
kazdej potowie jezdni,
- desen lukowy /kostka nieregularna/, ktory otrzymuje sie przez ukladanie kostki w ksztalcie luku
lub innych Krzywych.
Desen nawierzchni z kostki kamiennej powinien by¢ dostosowany do wielkosci kostki.

Przy r6znych wymiarach kostki nieregularnej, zaleca si¢ uktadanie jej w formie desenia lukowego, ktory
poza tym nie wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.

Szeroko$¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzedach
powinny si¢ mija¢ co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do uktadania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skat.

5.3.3. Szczeliny dylatacyjne
Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ w nawierzchniach z kostki na podsypce
cementowo-piaskowej z zalaniem spoin zaprawg cementowo-piaskowa w odlegtosci od 10 do 15 m oraz
w takich miejscach, w ktorych wystepuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztywnos$ci podtoza.
Szerokos¢ szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.

5.3.4. Ubijanie kostki

Kostke¢ na podsypce cementowo-piaskowej przy wypehianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa,
nalezy ubija¢ dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastgpi¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek do
wymaganej niwelety. Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do
wymaganego przekroju poprzecznego. Drugie ubicie nastepuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawa
cementowo-piaskowg. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowac wibratory ptytowe lub lekkie walce
wibracyjne.



Kostki, ktére pekng podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cale.
Kostki kamienne nalezy uktada¢ z zachowaniem ustalonych podtuznych i poprzecznych spadkow.
Nawierzchni¢ mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po wykonaniu.

5.3.5. Wypelnienie spoin
Wypehienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno by¢é wykonane z zachowaniem
nastepujacych wymagan:
- piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.4,
- cement powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.3,
- wytrzymato$¢ zaprawy na Sciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa,
- przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem
1% cementu w stosunku objetosciowym,
- Zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypehi¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostka.

5.4. Pielegnacja nawierzchni
Pielegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sg wypetnione zaprawg cementowo-piaskowa polega
na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stanie wilgotnosci przez
okres jednej doby. Nastepnie nawierzchni¢ nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywacé w stanie wilgotnos$ci
przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych,
nawierzchni¢ nalezy oczy$ci¢ doktadnie z piasku i mozna odda¢ do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SS D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robédt
Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami normy PN-EN 1342
[1].
Badanie zwykte obejmuje sprawdzenie cech zewnetrznych i dopuszczalnych odchytek wymiarow.
Badanie pelne obejmuje =zakres badania zwyklego oraz sprawdzenie cech fizycznych
i wytrzymato$ciowych.
W sktad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzi¢ kostki jednakowego typu, rodzaju klasy
i wielkosci.
Z partii przeznaczonej do badan nalezy pobra¢ w sposob losowy probke sktadajaca sie z kostek
drogowych w liczbie:
- do badania zwyktego: 40 sztuk,
- do badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych: 6 sztuk.
Badania zwykte nalezy przeprowadza¢ przy kazdym sprawdzaniu zgodno$ci partii z wymaganiami
normy, badanie pelne przeprowadza si¢ na zadanie odbiorcy.
W badaniu zwyktym parti¢ kostki nalezy uzna¢ za zgodng z wymaganiami normy, jezeli liczba sztuk
niedobrych w zbadanej ilosci kostek jest dla poszczegdlnych sprawdzan réwna lub mniejsza od 4.
W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jednego sprawdzenia jest wigksza od 4, calg parti¢ nalezy
uznaé za niezgodng z wymaganiami.
W badaniu pelnym, parti¢ kostki poddang sprawdzeniu cech fizycznych i wytrzymato$ciowych, nalezy
uzna¢ za zgodng z wymaganiami normy, jezeli wszystkie sprawdzenia dadza wynik dodatni.
Jezeli chociaz jedno ze sprawdzen da wynik ujemny, calg parti¢ nalezy uznaé¢ za niezgodng
Z wymaganiami.
Badania pozostatych materialow stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych, powinny
obejmowac wszystkie wiasciwosci, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla odpowiednich



materialow.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz
z wymaganiami okreslonymi w pkt. 5.2. niniejszej SST.

6.3.2. Badanie prawidlowosci ukladania kostki
Sprawdzenie prawidtowosci uktadania kostki polega na:
- pomierzeniu szeroko$ci spoin oraz powigzania spoin,
- zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki,
- sprawdzeniu prawidlowosci wykonania szczelin dylatacyjnych.
Sprawdzenie wigzania kostki wykonuje sie wyrywkowo w kilku miejscach przez ogledziny nawierzchni
i okreslenie czy wigzanie odpowiada wymaganiom wg pkt 5.3.
Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm ubijaka o masie
25 kg na poszczegdlne kostki. Pod wptywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno by¢
dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin
Badanie prawidtowosci wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami pkt. 5.3.5.
Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w pigciu dowolnie obranych miejscach przez
wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm i zmierzenie glebokos$ci wypelnienia spoin zaprawg oraz
przez sprawdzenie przyczepnos$ci zaprawy do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Roéwnosé
Nierownosci podtuzne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa.
Nieréwnosci nawierzchni mierzone zgodnie z normg BN-68/8931-04 [15] nie powinny przekraczaé 1,0
cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa z tolerancja+ 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysokoSciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + lemi-2 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi
Odchylenie osi nawierzchni w planie nie powinno przekraczaé 5 cm.

6.4.5. Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.

6.4.6. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢+ 1 cm.

6.4.7. Czestotliwo$¢ pomiarow
Czgstotliwos¢ pomiarow dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki kamiennej, wymienionych
w pkt. 6.4. powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt. 6.4. byly przeprowadzone nie



rzadziej niz 2 razy na 200 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru roboét
Odbior nawierzchni z kostki kamiennej obejmuje:
a) odbior ostateczny,
b) odbioér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ za 1 m2 wykonanej nawierzchni nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci robot
1 materiatbw w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,
- dostarczenie materialow,
- wykonanie podsypki,
- ulozenie i ubicie kostek,
- wypelnienie spoin,
- pielegnacje nawierzchni,
- przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 1342 Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni drogowych.
Wymagania i metody badan.
2. PN-EN 12371 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie mrozoodpornos$ci.
3. PN-EN 1926 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie jednoosiowej wytrzymatosci na
$ciskanie.
4. PN-EN 12407 Metody badan kamienia naturalnego - Badania petrograficzne.
5. PN-EN 13755 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie nasigkliwosci przy cisnieniu
atmosferycznym.
6. PN-EN 14157 Kamien naturalny. Oznaczanie odpornosci na Sciskanie.
7. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdéw stosowanych



w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

8. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda
przesiewu.

9. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

10. PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc.

11. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

12. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdw powszechnego
uzytku.

13. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.
14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.



D.07.06.01 OGRODZENIA NA COKOLE BETONOWYM

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wybudowanego ogrodzenia i wymiany nawierzchni przy pomniku Bohaterow Wrzesnia na ul. Wojska
Polskiego w Suwatkach

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
odtworzen ogrodzen na cokole betonowym w miejscach istniejagcych ogrodzen i nalezy je odtworzy¢
ponownie na nowo wykonanym cokole zelbetowym.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie drogowym znajduje
si¢ nastgpujace uzbrojenie: kable energetyczne NN i SN, linia komunalno - o§wietleniowa, kanalizacja
telefoniczna i kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa, kanalizacja sanitarna i sie¢ wodociggowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych , telefonicznych i zasuw wodociggowych roboty ziemne
prowadzi¢ recznie. Cato$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy
powierzy¢ uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot oznakowaé zgodnie
z ,,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990
r.). Wykonawca robot - Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowigzany sporzadzi¢
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126). Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢
z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robot w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) . Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przej$cia dla pieszych i dojazdu do
posesji. Repery robocze naniesiono i opisano na projekcie drogowym. Technologia robot i ich rodzaj oraz
materiaty zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.  Okreslenia podstawowe

Zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.7.  Ogélne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca Robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora. Wymagania ogélne dotyczace Robot podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

1. MATERIALY

1.1. Wymagania ogdlne dotyczace materialow

Wymagania ogoélne dotyczace materiatdow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
2.1.  Materialy do wykonania ogrodzenia

Przgsto wykonane z profili zamknigtych; 20x20x2 mm co 125 mm, dwie poprzeczki 50x30x1,5 mm,
shupek z profilu zamknigtego 60x60x1,5x2500 mm.



Wszystkie elementy stalowe ocynkowane i lakierowane proszkowo.

Kazdy materiat zaproponowany przez Wykonawce¢ do wykonania ogrodzenia musi posiadaé
aprobate techniczng.

2. SPRZET
2.1.  Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
3. TRANSPORT
3.1.  Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
4. WYKONANIE ROBOT

41.  Ogdlne zasady wykonywania Robot
Ogolne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt organizacji i harmonogram Robdt,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane ogrodzenia.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru Robot

Wymagania ogo6lne dotyczace obmiaru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
6.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru ogrodzenie jest 1 m (jeden metr) jego rzeczywistej dlugosci

7. ODBIOR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady odbioru Robot
Ogdolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcow materiatow, wyniki
pomiaroéw i badan z biezacej kontroli materiatdéw i Robot.

7.2.  Rodzaje odbiorow

Odbidr ogrodzenia z elementdéw metalowych obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

wedtug zasad okreslonych w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8.2.  Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m wykonanego ogrodzenia z siatki metalowej nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i
oceny jakosci Robdt w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.



Cena wykonania Robdt obejmuje:

7.1.

p
d

d

race pomiarowe i roboty przygotowawcze,
ostarczenie na miejsce wbudowania elementéw ogrodzenia,
oprowadzenie terenu wokot ogrodzenia do stanu wedtug zalecen Inspektora,

przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow.
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 — Beton zwykty.

PN-B-06251 — Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06712 — Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-10285 — Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

PN-EN 197-1 — Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdéw
powszechnego uzytku.

PN-B-32250 — Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-H-04651 — Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
srodowisk.

PN-H-74219 — Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania
PN-H-74220 — Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogodlnego zastosowania
PN-H-82200 — Cynk.

PN-H-84018 — Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

PN-H-84019 — Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki.
PN-H-84023-07 — Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury.

PN-H-84030-02 — Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

PN-H-97052 — Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa
do malowania.

PN-H-97053 — Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne.
PN-M-80026 — Druty okragte ze stali niskowgglowej ogdlnego przeznaczenia.

PN-M-80201 — Liny stalowe z drutu okragtego. Wymagania i badania.

PN-M-80202 — Liny stalowe 1 X 7

PN-M-82054 — Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Ogolne wymagania i badania

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Wtasciwosci mechaniczne $rub i wkretow.
PN-1SO-8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Stopnie skorodowania i1 stopnie przygotowania niezabezpieczonych podlozy
stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunigciu wezesniej natozonych powtok.
PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

Inne dokumenty
. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979 r.



D.12.01.02. ZBROJENIE BETONU STALA A-0, A-111

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej /SST/

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem zbrojenia betonu stalowymi pretami wiotkimi w ramach budowy ogrodzenia i wymiany
nawierzchni przy pomniku Bohater6w Wrzesnia na ul. Wojska Polskiego w Suwalkach

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST, maja zastosowanie przy wykonywaniu zbrojenia cokotu ogrodzenia
i obejmuja:

- przygotowanie i montaz zbrojenia.

- przygotowanie i montaz stupkoéw ogrodzenia ,

- kontrole jakosci robodt i materiatow.
1.4.  OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Prety stalowe wiotkie — prety stalowe o przekroju kotowym gtadkie lub zebrowane o $rednicy od
6 do 40 mm

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4.2. Stupek ogrodzenia — profil zamkniety 60x60x2500mm ocynkowany ogniowo i lakierowany
proszkowo w kolorze RAL.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. Wymagania og6lne.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych rob6t oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1.  Stal zbrojeniowa
Prety stalowe do zbrojenia betonu winny by¢ zgodne z wymaganiami PN-89/H-84023/06. Stal
zbrojeniowa dostarczona na budowe powinna mie¢ atest hutniczy.

2.2.  Asortyment stali

Do zbrojenia betonu prgtami wiotkimi nalezy stosowac nastgpujace klasy i gatunki stali:

- A-lll, BSt500S, A0

Dobor klasy i1 gatunku stali w poszczegdlnych elementach na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

2.3.  Drut montazowy
Do montazu pr¢téw zbrojenia nalezy uzywac¢ wyzarzonego drutu stalowego tzw. wigzatkowego, jezeli
nie stosuje si¢ potaczen spawanych lub zgrzewanych.

2.4.  Materialy spawalnicze
Nalezy stosowac¢ elektrody odpowiednie do gatunku stali tagczonych pretow zbrojeniowych.

Dopuszcza si¢ stosowanie stabilizatoréw i podktadek dystansowych z betonu lub zaprawy i z tworzyw
sztucznych. Podktadki dystansowe muszg by¢ przymocowane do pretow. Nie dopuszcza si¢ stosowania
pretow stalowych jako podktadki dystansowe.

3. SPRZET

Prace zbrojarskie winny by¢ wykonywane specjalistycznymi urzadzeniami stanowigcymi wyposazenie
zbrojami. Zastosowany sprzgt wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru. Sprze¢t uzywany przy



przygotowaniu i montazu zbrojenia wiotkiego w cokole ogrodzenia powinien spelnia¢ wymagania
obowiazujacego w budownictwie ogdlnym.

4, TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie zbrojenia powinny odbywac si¢ tak, aby zachowa¢ ich
dobry stan techniczny. Zbrojenie nalezy utozy¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej, obok
siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogdlne.

5.2. Przygotowanie zbrojenia

5.2.1. Czyszczenie pretow

W przypadku skorodowania pretow zbrojenia lub ich zanieczyszczenia w stopniu przekraczajacym
wymagania pkt. 5.3.1. nalezy przeprowadzi¢ ich czyszczenie. Rozumie si¢, ze zanieczyszczenia powstaty
w okresie od przyjecia stali na budowie do jej wbudowania. Prety zattuszczone lub zabrudzone farbami
mozna opala¢ lampami benzynowymi lub czy$ci¢ preparatami rozpuszczajacymi ttuszcz.

Stal narazona na choc¢by chwilowe dzialanie stonej wody nalezy zmy¢ woda stodka. Stal pokryta
tuszczaca si¢ rdza i zabtocong oczyszcza si¢ szczotkami stalowymi rgcznie, mechanicznie lub poprzez
piaskowanie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretow. Stal tylko
zablocona, mozna zmy¢ strumieniem cieplej wody. Mozliwe sa rowniez inne sposoby czyszczenia stali
zbrojeniowej akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Prostowanie pretow

Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego wykrzywienia nie powinna przekracza¢ 4 mm. W przypadku
wigkszych odchytek stal zbrojeniowa nalezy prostowac.

5.2.3. Cigcie pretow zbrojeniowych

Cigcie pretow nalezy wykonywa¢ przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu, wskazane jest
sporzadzenie w tym celu planu cigcia. Prety ucina si¢ z dokladnoscia do 10 mm. Cigcia pretow
przeprowadza si¢ przy

uzyciu nozyc mechanicznych.

Tabelal. Wydtuzenie pretow (cm) powstajace podczas ich odginania o dany kat

Srednica preta Kat odchylenia
mm 45 90 135 180
8 - 1,0 1,0 1,0
12 05 1,0 1,0 15
20 1,0 15 2,0 30
25 1,5 2,5 3,2 4,5

5.2.4. Odgigcia pretow, haki
Minimalne $rednice odgiecia i zagiecia pretow wg. do PN-91/S-10042



Tabela 2 - Minimalne Srednice odgigcia i zagiecia pretow do
(do - $rednica preta)
Sredr'nca preta Stal gtadka Stal zebrowana
zaginanego
mm Ra=240 MPa Ra <400 MPa | 400 <Ra<500MPa| Ra>500MPa
d<10 do=23d do=23d do =4d do=4d
10<d<20 do=4d do=4d do =5d do=>5d
20<d<28 do =5d do=6d do=7d do=28d

Minimalna odlegto$¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie mozna na nim potozy¢ spoing wynosi 10d. Na
zimno, na budowie mozna wykonywac odgiecia pretow srednicy d<12 mm. Prety o $rednicy d >12 mm
powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.

Wewngetrzna $rednica odgiecia pretdw zbrojenia gtownego, poza odgieciem w obregbie haka, powinna by¢
nie mniejsza niz:

- 10d dla stali klasy A-lI

W miejscach zagie¢ i zalaman elementoéw konstrukcji, w ktorych zagieciom ulegaja jednocze$nie
wszystkie prety zbrojenia rozcigganego, nalezy stosowac $rednicg zagiecia rowna co najmniej 20 d.
Wewngtrzna $rednica odgigcia strzemion i pretdéw montazowych powinna spelnia¢ warunki podane dla
hakow.

Nalezy zwroci¢ uwage przy odbiorze hakow (odgigc¢) pretow na ich zewngtrzng strong. Niedopuszczalne
sg tam pekniecia powstate podczas wyginania.

5.3. Montaz zbrojenia

5.3.1. Wymagania ogolne

Do zbrojenia betonu nalezy stosowac¢ stal spawalng (PN-91/S-10024).

Wymaga si¢ nastgpujacych klas stali:

- A-0 - dla elementoéw drugorzednych, nie konstrukcyjnych

- A-lll (PN-91/S-10041, PN-89/M-84023/06) dla elementow nos$nych.

- A-lI(PN-91/S-10041, PN-89/M-84023/06) dla elementéw nos$nych.

Uktad zbrojenia w konstrukcji musi umozliwi¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton. Po

utozZeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretéw wzgledem siebie 1 wzgledem deskowania nie
moze ulec zmianie.

W konstrukcje mozna wbudowacé stal pokryta co najwyzej nalotem nie tuszczacej si¢ rdzy. Nie mozna
wbudowywac stali zatluszczonej smarami lub innymi $rodkami chemicznymi, zabrudzonej farbami,
zabtoconej i oblodzonej stali, ktora byta wystawiona na dziatanie stonej wody. Stan powierzchni wktadek
zbrojeniowych ma by¢ zadowalajgcy bezposrednio przed betonowaniem.

Mozliwe jest wykonanie zbrojenia z pr¢tdow o innej Srednicy niz przewidziane w Dokumentacji
Projektowej oraz zastosowanie innego gatunku stali: zmiany te wymagaja zgody pisemnej Inspektora.
Minimalna grubo$¢ otuliny zewngtrznej w $wietle pretow i powierzchni przekroju elementu zelbetowego
powinna wynosi¢ co najmnie;j:

- 0,025 m dla strzemion

Uktadanie zbrojenia bezposrednio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednia wysoko$¢ w trakcie
betonowania jest niedopuszczalne.

Niedopuszczalne jest chodzenie i transportowanie materiatow po wykonanym szkielecie zbrojeniowym.

5.3.2. MontaZ zbrojenia

5.3.21 Laczenie pretéw za pomoca spawania

Zaleca si¢ nastepujace rodzaje spawanych potaczen pretow:
- naktadkowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym
- naktadkowe spoiny jednostronne - lukiem elektrycznym



- zaktadowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym

- zakladowe spoiny jednostronne - lukiem elektrycznym

5.3.2.2. Laczenie pojedynczych pretéw na zaklad bez spawania

Dopuszcza si¢ laczenie na zaklad bez spawania (wigzanie drutem) pretow prostych, pretow z hakami oraz
zbrojenia wykonanego z drutéw w postaci petlic.

5.3.2.3. Skrzyzowania pretow

Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem wigzatkowym, zgrzewac lub taczy¢ tzw. shupkami
dystansowymi. Drut wiazatkowy, wyzarzony o srednicy 1 mm uzywa si¢ do taczenia pretow o srednicy
do 12 mm. Przy $rednicach wigkszych nalezy stosowac drut o $rednicy 1,5 mm. W szkieletach zbrojenia
belek i stupow nalezy taczy¢ wszystkie skrzyzowania prgtow naroznych ze strzemionami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.

Dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie cigcia, giecia i rozmieszczania zbrojenia podaje tabela

Nr 3.

Niezaleznie od tolerancji podanych w tabeli obowiazuja nastepujace:

- dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostopadtej do zbrojenia gléwnego nie powinno
przekraczac 3 %

- rdéznica w wymiarach oczek siatki nie powinna przekracza¢ + 3 mm

- dopuszczalna réznica w wykonaniu siatki na jej dlugosci nie powinna przekracza¢ +25 mm

- liczba uszkodzonych skrzyzowan w dostarczonych na budowg siatkach nie powinna przekracza¢ 20
% w stosunku do wszystkich skrzyzowan w siatce. Liczba uszkodzonych skrzyzowan na jednym
precie nie moze przekraczacé 25 % ogdlnej ich liczby na tym precie

- roznice w rozstawie miedzy pretami gtdwnymi w belkach nie powinny przekracza¢ +50 mm

- rdznice w rozstawie strzemion nie powinny przekracza¢ +20 mm.

Tabela 3. Dopuszczalne tolerancje wymiaréw w zakresie cigcia, gigcia i rozmieszczania zbrojenia

Parametr Zakres tolerancji Dop. odchytka
dlaL<6,0m 20 mm
Cigcia pretow (L - dlugo$é wg projektu) dlaL>6,0m 30 mm
dlaL<05m 10 mm
Odgigcia (odchylenia w stosunku do potozenia] dla05m<L<15m 15 mm
okreslonego w projekcie) dlaL>15m 20 mm
dlah<0,5m < 5 mm
[Usytuowanie pretow: dla05m<h<15m 10 mm
a) otulenie (zmniejszenie wymiaru w stosunku do 15 mm
wymagan projektu) dlah>15m 20 mm

b) odchylenie dodatnie

h - catkowita grubos¢ elementu) a < 0,05 m{5 mm
C) odstgpy pomigdzy sasiednimi réwnoleglymi pretamija < 0,20 m(10 mm
(kablami), a < 0,40 m|20 mm
a - odleglos¢ projektowana pomigdzy a > 0,40 m(30 mm
powierzchniami przylegtych pretow b < 0,25 m(10 mm
c) odchylenia w relacji do grubosci lub szerokosciw b < 0,50 m 15 mm
kazdym punkcie b<150m 20 mm
zbrojenia lub otworu kablowego b - catkowita b>150m 30 mm

grubos¢ lub szerokos$¢ elementu




8. OBMIAR

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.

Jednostka obmiaru jest t (tona) oraz 1 szt. (sztuka) dla stupkoéw ogrodzenia.

Obmiar prowadzi si¢ dla rzeczywistej dtugosci ciggéow pretéw tacznie z hakami po zmontowaniu (bez
wliczania taczen i zakladoéw). Pomierzone dlugosci poszczegdlnych srednic mnozone przez masy
jednostkowe daja catkowita mas¢ w tonach.

9. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogdlne.

Odbior zbrojenia dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji obiektu zanikajg lub ulegaja zakryciu. Odbiory
tych robot dokonuje Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu przez Kierownika Budowy wpisem do dziennika
budowy gotowos¢ odbioru.

W przypadku stwierdzenia odchylen od wymagan zawartych w dokumentacji projektowej, SST,
Inspektor Nadzoru ustala rodzaj i zakres niezbednych do wykonania robot poprawkowych z podaniem
terminu ich wykonania lub okre$la zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢ robot albo nakazuje
usunig¢cie wadliwie wykonanego zbrojenia.

Odbiodr robot w zakresie potracen za wady bedzie dokonany zgodnie z ustaleniami Komisji Odbioru
Robot.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania ptatnosci podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogo6lne.

Platno$¢ - za ilo$¢ t oczyszczonego, docietego, wygietego wykonanego i wbudowanego zbrojenia
wigzanego drutem wigzatkowym lub tagczonego przez spawanie oraz ocena jakos$ci robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport i sktadowanie materiatow,

- oczyszczenie 1 wyprostowanie pretow,

- wygiecie, przyciecie 1 taczenie pretow (na styk lub na zaktad),

- montaz zbrojenia przy pomocy drutu wigzatkowego i spawania wraz z jego stabilizacja oraz
zabezpieczeniem odpowiednich otulin zewngtrznych betonu,

- dostawa [ montaz stupkéw ogrodzenia,

- oczyszczenie terenu robot z odpadow zbrojenia oraz usunigcie ich poza pas drogowy,

- wykonanie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w Specyfikacji

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy

1. PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymato$ci. Gatunki
2. PN-82/H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.
3. PN-9I/S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.



D.13.01.01. BETON COKOLOW KLASY C20/25
W DESKOWANIU

1. WSTEP

9.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét betonowych w ramach rob6t zwiazanych z budowa ogrodzenia i wymiana nawierzchni
przy pomniku Bohateréw Wrzes$nia na ul. Wojska Polskiego w Suwatkach

9.2.  Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

9.3.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu: cokotéw ogrodzenia
pomnika.

94. Okreslenia podstawowe

9.4.1 Beton zwykly — beton o gestosci powyzej 1.8 kg/dem® wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkow mineralnych
i domieszek chemicznych.

9.4.2 Mieszanka betonowa — mieszanina wszystkich sktadnikow przed zwigzaniem betonu.

9.4.3 Zaczyn cementowy — mieszanina cementu i wody,

9.4.4 Zaprawa — mieszanina cementu, wody, sktadnikow i ewentualnych dodatkéw przechodzacych
przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.

945 Zarob mieszanki betonowej — ilo§¢ mieszanki jednorazowo otrzymanej z urzgdzenia
mieszajacego lub pojemnika transportowego.

9.4.6 Partia betonu — ilo$¢ betonu o tych samych wymaganiach, podlegajaca oddzielnej ocenie,
wyprodukowana w okresie umownym — nie dtuzszym niz 1 miesiagc — z takich samych sktadnikow,
W ten sam sposdb i w tych samych warunkach.

9.4.7 Kilasa betonu — symbol literowo — liczbowy (np. B30) klasyfikujgcy beton pod wzgledem jego
wytrzymatosci na Sciskanie; liczba po literze “B” oznacza wytrzymatos¢ gwarantowana RG (np. beton
klasy B30 przy Rt,G = 30 MPa).

9.4.8 Nasigkliwo$¢é betonu - stosunek masy wody, ktorg zdolny jest wchlongé beton do jego masy
w stanie suchym.

9.4.9 Stopien mrozoodpornosci — symbol literowo — liczbowy — (np. F150) klasyfikujacy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dzialanie mrozu, liczba po literze ,,F” oznacza wymagana liczbe cykli
zamrazania i odmrazania probek betonowych.

9.5.  Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych Robot oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace Robot podano w SST D-.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Materiaty wg SST D.00.00.00.
3. SPRZET

Sprzet wg SST D.00..00.00. Sprzet uzywany do robot wymienionych w p. 1.3 musi by¢ zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.



4. TRANSPORT

Transport materiatdéw do robot betonowych wg SST. D.00..00.00. Rodzaj srodkow transportowych musi
by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.  WYKONANIE ROBOT
Roboty betonowe wg SST D-00..00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jak w SST D.00..00.00.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 m3 betonu. Placi si¢ za wykonang i wbudowang ilo$¢ betonu.

8. ODBIOR ROBOT

Badania wg 6 nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioru Robot.

Na podstawie wynikow badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot konicowych.

Jezeli wszystkie badania daly wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne
z wymaganiami. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznaé za
niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢
roboty do zgodnos$ci z norma i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za 1 m® (metr szeScienny) betonu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci

wykonanych robot na podstawie wynikow pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa uwzglednia:

- roboty przygotowawcze i pomiary,

- zakup i dostarczenie niezbednych czynnikéw produkc;ji,

- wykonanie potrzebnych deskowan,

- przygotowanie, transport i utozenie mieszanki betonowej z zageszczeniem i pielegnacje,

- rozbidrke deskowan,

- wykonanie badan i pomiaréw,

- oczyszczenie stanowiska pracy 1 usunigcie bedacych wlasnoscia Wykonawcy materiatow
rozbiérkowych poza plac budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



