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1. ST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA
— WYMAGANIA OGOLNE CPYV - 45000000-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Specyfikacja dotyczy zakresu prac ujetych w ramach zadania pod nazwa:

"ROZBUDOWA BUDYNKU ZWIAZANA
Z BUDOWA DWOCH SZYBOW WINDOWYCH"

Zespol Szkol nr 6 im. Karola Brzostowskiego w Suwalkach
ul. gen. Wladystawa Sikorskiego 21, 16 - 400 Suwalki

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w obiektach budowlanych.
1.2. Zakres stosowania SST:

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla
robot budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegoétowymi
specyfikacjami technicznymi (SST).
1.4.0Kkreslenia podstawowe:

Ilekro¢ w ST jest mowa o:
obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumieé: budynek wraz z instalacjami
i urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigca calo$¢ techniczno - uzytkowa wraz
z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej architektury;
budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada
fundamenty 1 dach;
budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze cze$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych
i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem
technicznym czg$ci przedmiotow sktadajacych si¢ na cato$¢ uzytkowa.
robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiacych biezacej
konserwacji.
urzgdzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym sluzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.




terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane — nalezy przez to rozumiec¢ tytut
prawny wynikajacy z prawa wlasno$ci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego
prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do
wykonywania robot budowlanych.

dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ protokoty odbioréw czegsciowych
i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
1 ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik
montazu.

dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno
- budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania
w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub
jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catosé
uzytkowa.

organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre§lone w ustawie
z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektéw, inzynierow budownictwa
oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pozn. zm.).

obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepiséw odregbnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego
za okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

drodze tymczasowej (montazowej) —nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych
oraz zdarzen i1 okolicznos$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona
do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru
ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikéw. Wpisy
w rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.
laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzania niezb¢dnych badan i prob zwigzanych z oceng jakosci stosowanych
wyrobow budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robét.

materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez
rozne tworzywa i wyroby niezb¢dne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa
1 specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaty okreslone — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczng bedaca
autorem dokumentacji projektowe;.
czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cz¢$¢ obiektu budowlanego
zdolng do spelniania przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwg
do odebrania i przekazania do eksploatacji.
ustaleniach technicznych —nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych 1 szczegdlowych specyfikacjach technicznych.
grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z pozn. zm.).
inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne 1 praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzoér nad budowa obiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole
jakosci 1 ilosci wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i1 odbiorach robot
zakrywanych 1 zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.
instrukeji technicznej obshlugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejno$¢ lub wspoétzaleznos$é czynnosci
obstugi, przegladow 1 zabiegdbw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne
i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest réwniez
sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.
istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia
i pewnych innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spelnia¢ roboty budowlane.
normach europejskich — oznaczaja normy przyj¢te przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy
europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami
dziatania tych organizacji.
przedmiarze robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci
jednostek przedmiarowych robo6t podstawowych.
robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia
robot.
Wspolnym Slowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustlug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada si¢ ze slownika
gléwnego oraz stownika uzupehliajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV
do okreslania przedmiotu zamowienia przez zamawiajacych z Owczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo zaméwien
publicznych  przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV  poczawszy
od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004r.
Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okres$lona
w istotnych postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajagcym, wyznaczona przez
5



zamawiajgcego, upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowa
w zakresie okreslonym w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest
obecnie prawnie okreslony w przepisach).
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja, SST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.
Przekazanie terenu budowy:

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren robot budowlanych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong
przekazanych mu terendw do chwili odbioru konicowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzng i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegdétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat
na dokumentacj¢: dostarczong przez Zamawiajacego 1 sporzadzong przez Wykonawce.
Zgodnos¢ robot z dokumentacjg i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,0g6éInych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku
wielkosci liczbowe wymiardw s3 wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacja i SST. Wielkos$ci
okreslone w dokumentacji i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W  przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie be¢da zgodne
z dokumentacja projektowa lub SST i maja wptyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli,
to takie materialy zostang =zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane
1 wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porgcze, o$wietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony robét, wygody spotecznosci i1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest
wlaczony w cene umowna.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robét Wykonawca
bedzie podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu robot oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢
do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na:

* lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk 1 drog dojazdowych,



« srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekéw wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,
mozliwos$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa:

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magazynowych oraz
w maszynach 1 pojazdach. Materialy latwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.
Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie
robot, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikoéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na terenie
robot.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow:

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie
o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegodlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spehniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiedniag odziez
dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia rob6dt. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie
w pelni odpowiedzialny za wypeklienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.



2. MATERIAL.:
2.1. Zrédla uzyskania materialow:

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegédtowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materiatow i1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczalnego Zrédta spetniajg wymagania SST w czasie postepu
robot. Pozostate materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, 0 ktérych mowa
w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym:

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako§ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu robot, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢
1 wlasciwo$¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania  materialdbw  beda  zlokalizowane @~ w  obrgbie  terenu  budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow:

Jesli dokumentacja lub SST przewidujag mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow
materiatdw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.

3. SPRZET:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 1lo$ci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania
robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy
ochrony $rodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub SST przewidujga mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.



4. TRANSPORT:
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Przed rozpocz¢ciem robot wykonawca opracuje:
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),
- projekt organizacji budowy.
5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag lub kontraktem
oraz za jako$¢ zastosowanych materialbw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja, wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji 1 w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru
dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania
rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI:
6.1. Program zapewnienia jakosci:

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi
on zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja, SST.

Program zapewnienia jakos$ci winien zawierac:

* organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

* organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

* wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za jako§¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakosciag wykonywanych
robot,

» wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, a takze
wyciaganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,



» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje 1 ilo§¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i1 czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatoéw, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegolnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek
1 badan materialow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji i SST.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociaggnigciach dotyczacych wurzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i1 dopusci je do uzytku dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania materialow u Zrédla ich wytwarzania.
Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatlow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatléw i robdt z dokumentacija projektows i
SST. W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawcg.
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6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

» posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA
z 1998r. (Dz. U. 99/98).

* posiadaja deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okre§long w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

 znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998r.
(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spelniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy:
Ksiazka obmiarow:

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w SST.

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
Pozostale dokumenty budowy:

Do dokumentow budowy =zalicza si¢, oproécz wyzej wymienionych, nastepujace
dokumenty:

» protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
* protokoty odbioru robot,

* protokoty z narad i ustalen,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Przechowywanie dokumentow budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i1 przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej, w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Biedne dane zostang
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pisSmie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do platnosci na rzecz Wykonawcy okreslong
W umowie.
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7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow:

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych
i w KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji i kosztorysach w przedmiarze robot.
7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Rodzaje odbiorow robot:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
* odbiorowi czgsciowemu,

* odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

* odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,

* odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.
8.2. Odbior czesciowy:

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny (koncowy):

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym zgtoszeniem zakonczenia robot.
Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i1 przyjecia niezbednych
dokumentéw, o ktéorych mowa ponizej. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan 1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja i SST.
W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych
1 robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych
lub  rob6t uzupetniajacych ~w  poszczegdlnych  elementach  konstrukcyjnych
i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe):
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robodt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
* szczegbdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace
lub zamienne),
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* protokoty odbioréw czesciowych,

* recepty i ustalenia technologiczne,

* ksigzki obmiaréw (oryginaty),

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne
z SST i programem zapewnienia jakosci (PZJ),

* deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpieczenstwa zgodnie z SST i1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja
1 stwierdzi ich wykonanie.

8.4.0dbior pogwarancyjny po uplywie okresu r¢kojmi i gwarancji:

Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie rekojmi
1 gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.3. ,,0dbior ostateczny robot (koncowy) robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ustalenia ogolne:

Podstawg ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce
za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Stawka jednostkowa
pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnos$ci i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone w pkt 9 SST dla tej roboty i w Dokumentacji Projektowe;.
Stawka jednostkowa powinna obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprz¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprz¢tu na plac budowy
1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty
za dzierzawe placow 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonywanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym, podatki obliczane
zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku
VAT.

Uzgodniona stawka jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje
w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkoéw oméwionych w
warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
10.1. Ustawy:
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- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r. Nr 207, poz.
2016 z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamo6wien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U.
z 2002r. Nr 147, poz. 1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pozn.
zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627
Z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004r.
Nr 204, poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemOow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okre$lenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany
(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. — w sprawie
og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie sposoboéw
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.
U. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r— zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i1 ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz.2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych, (tom I, 11, II1, IV,
V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo -
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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2. SST. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA
KOMPLETNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH - CPV -45200000-9

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace zadania p.n.:

"PRZEBUDOWA BUDYNKU ZWIAZANA
Z. BUDOWA DWOCH SZYBOW WINDOWYCH"

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem zewn. szybu windowego i obejmujg m. in.:

- RUSZTOWANIA:

- Rusztowania ramowe warszawskie jednokolumnowe wysoko$¢ do 4 m - 7 m nad
poziomem podlogi parteru.

- Czas pracy rusztowan grupy 1.

- ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE:

- Wykonanie przgset o wys. do 3 m - ramy z lat lub zerdzi.

- Zabezpieczenie robot - odgrodzenie od strony korytarza ptytami OSB na konstrukcji
drewnianej, rozbiorka ptyt po pracach.

- Zalozenie zawiasoOw drzwiowych wbijanych.

- Dopasowanie skrzydet drzwiowych z ptyt OSB.

- Rozbiorka- ramy z tat lub Zerdzi.

- ROBOTY ROZBIORKOWE:

- Reczna rozbidrka elementéw konstrukcji betonowych zbrojonych.

- Reczna rozbiorka elementéw konstrukcji betonowych niezbrojonych o grubos$ci ponad
15 cm.

- Wykucie z muru oscieznic drewnianych o powierzchni ponad 2 m2.

- Wykucie otworéw w $cianach z cegiet o grubos$ci ponad 1/2 ceg. na zaprawie
cementowej dla otworéw drzwiowych i okiennych.

- Wykucie otworéw w $cianach z cegiel o grubosci 1/2 ceg. na zaprawie wapiennej lub
cementowo-wapiennej dla otworéw drzwiowych i okiennych.

- ROBOTY ZIEMNE:

- Pomiary przy wykopach fundamentowych w terenie rGwninnym i nizinnym.

- Wykopy nieumocnione o $cianach pionowych wykonywane wewnatrz budynku z
odrzuceniem na odlegto$¢ do 3 m.

- Zasypanie wykopdw ziemig z ukopow z przerzutem ziemi na odlegto$¢ do 3 m i ubiciem
warstwami co 15 cm w gruncie kat. III - przyjeto 20% wykopu
Krotnos¢ = 0.2.

- Wywoz ziemi samochodami samowytadowczymi na odlegtos¢ do 1 km.

- Wywo6z ziemi samochodami samowytadowczymi - za kazdy nastepny 1 km
Krotnos¢ = 19.

- BELKI NADPROZOWE:

- Podstemplowanie zagrozonych nadprozy.

- Wykucie wnek o glebokosci do 1 ceg. w $cianach z cegiel na zaprawie cementowo-
wapienne;j.
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Nadproza typu "L" - do $cian no$nych.

Nadproza typu "L" - do $cian dziatowych.

Uzupetnienie sklepien ptaskich Kleina - obmurowanie koncow belek.
Zaprawa cementowa - poduszki z zaczynu cementowego (pod belki stalowe i
prefabrykowane).

Rozebranie stemplowan nadprozy.

- PRZYGOTOWANIE ZBROJENIA:

Przygotowanie i montaz zbrojenia z pretéw stalowych gtadkich lub Zzebrowanych o $r.
8-12 mm.

- ROBOTY FUNDAMENTOWE:

Podktady betonowe na podtozu gruntowym Zastosowano pompe do betonu na
samochodzie.

Montaz ta$my uszczelniajacej typu Pentaflex lub rownowazne;.

Ptyty fundamentowe zelbetowe - gr. 35cm - beton B30, wodoszczelny WS.
Sciany Zelbetowe proste grubosci 12 ¢cm - beton B30, wodoszczelny WS,
Sciany zelbetowe - dodatek za kazdy 1 cm réznicy grubosci $cian - beton B30,
wodoszczelny W8

Krotnos¢ = 8.

- SCIANY BETONOWE, ZELBETOWE I STROPY- SZYB WINDOWY:

Sciany zelbetowe proste grubosci 12 cm.

Sciany zelbetowe - dodatek za kazdy 1 cm réznicy grubosci §cian

Krotnos¢ = 8.

Sciany z bloczkéw betonowych na zaprawie cementowo-wapienne;.

Ptyta stropowa o grubosci 10 cm i powierzchni migdzy belkami lub $cianami do 5 m2
w deskowaniu U-Form - transport betonu w pojemniku, pozostatych materiatow
Zurawiem.

Stropy w deskowaniu U-Form - dodatek za kazdy nastgpny 1 cm grubosci plyty -
transport betonu w pojemniku, pozostatych materiatow Zurawiem

Krotnos¢ = 20.

- STOLARKA OKIENNA:

Witryny aluminiowe szklone szktem bezpiecznym wsp. izol. 1.3 - bud. o wysokosci 19
m.

Przyklejenie naroznikéw ochronnych (stal kwasoodporna) na narozach $cian szybu
windowego - o wym. 40x40x1mm.

Przyklejenie naroznikéw ochronnych (stal kwasoodporna) na narozach $cian szybu
windowego - o wym. 80x80x1mm.

Pochwyt ze stali nierdzewnej na wspornikach.

- STOLARKA DRZWIOWA I SLUSARKA:

Skrzydta drzwiowe ptytowe wewngtrzne jednodzielne petne o powierzchni ponad 1,6
m?2 fabrycznie wykonczone.
Dopasowanie skrzydet drzwiowych.

- TYNKOWANIE I MALOWANIE- SZYB WINDOWY:

Ostony okien i drzwi zewn. folig polietylenowa.

Ochrona naroznikéw wypuktych przy uzyciu profilu naroznikowego.
Gruntowanie podlozy - Sciany, oScieza i stropy.

Tynki wewngtrzne zwykte kat. Il wykonywane mechanicznie na $cianach.
Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi tynkow wewnetrznych $cian.
Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi tynkéw wewnetrznych sufitow.

- ROBOTY MURARSKIE, TYNKARSKIE I MALARSKIE:

Uzupetnienie $cian lub zamurowanie otworow w $cianach na zaprawie cementowo-
wapiennej bloczkami z betonu komadrkowego.
Otwory w $cianach murowanych -utozenie nadprozy prefabrykowanych.
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Zakotwienie w co druga spoing istniejacej Sciany z projektowang - zakotwienie pretami
zebrowanymi fi 8mm na klej montazowy (gltebokos¢ kotwienia min. 20 cm w kazda
strong).

Zamocowanie naroznikow.

Tynki wewngtrzne zwykte kat. III wykonywane recznie na podtozu z cegty.

Gtadzie gipsowe jednowarstwowe na $cianach i sufitach.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie pionowe.

Zabezpieczenie podtog folia.

Dwukrotne malowanie farbami zmywalnymi powierzchni wewngtrznych - tynkow
ghadkich.

- POSADZKI:

Posadzki jedno- i dwubarwne z plytek lastrykowych.

Posadzki z wyktadzin z tworzyw sztucznych bez warstwy izolacyjnej rulonowe — PCW.
Posadzki jednobarwne z ptytek kamionkowych GRES o wym. 30x30 cm na zaprawie
klejowej o grub. warstwy 5 mm w pomieszczeniach o pow. do 10 m2.

Cokoliki z ptytek kamionkowych GRES o wym. 12.5x25 cm na zaprawie klejowej w
pomieszczeniach o pow. do 10 m2.

- PODJAZD DLLA NIEPOEEL.NOSPRAWNYCH:

Sciany z bloczkéw betonowych na zaprawie cementowo-wapienne;.

Zakotwienie w co drugg spoing istniejacej §ciany z projektowang - zakotwienie pretami
zebrowanymi fi 8mm na klej montazowy (gltebokos$¢ kotwienia min. 20 cm w kazda
strong).

Wykonanie podktadu z gruzu ceglanego lub betonowego - uzupetnienie przestrzeni pod
ptyta betonowa gruzem.

Betonowanie ptyt niezbrojonych o grubosci 12 cm.

Posadzki cementowe wraz z cokolikami zatarte na ostro grubos$ci 25 mm.

Posadzki cementowe wraz z cokolikami zatarte - pogrubienie posadzki o 1 cm
Krotnos¢ = 2.5.

Posadzki cementowe wraz z cokolikami - doptata za zbrojenie siatkg stalowa.
Posadzki jednobarwne z ptytek kamionkowych GRES o wym. 30x30 cm na zaprawie
klejowej o grub. warstwy 5 mm w pomieszczeniach o pow. do 10 m2.

Oktadziny poétek, parapetow i lad z ptytek kamionkowych GRES o wym. 20x30 cm na
zaprawie klejowej o gr. warstwy 4 mm - $ciany oporowe pochylni.

Oznakowanie poczatku i konca biegu pochylni - ptytka fakturowana.

Balustrady z pochwytem stalowym nierdzewnym.

- ROBOTY PORZADKOWE:

Mycie posadzek po robotach budowlanych.

Krotnos¢ =2

Mycie drzwi po robotach budowlanych.

Krotnos¢ =2

Mycie okien po robotach budowlanych.

Krotnos¢ =2

Oczyszczenie terenu z resztek budowlanych, gruzu i $mieci itp. - zebranie i ztoZenie
zanieczyszczen w pryzmy - przyjeto wsp. spulchnienia 1,3.

Wywiezienie materialu porozbiérkowego samochodami skrzyniowymi na odlegtos¢
do 1 km - przyjeto wsp. spulchnienia 1,3.

Wywiezienie materialu porozbiorkowego samochodami skrzyniowymi - za kazdy
nastepny 1 km - przyjeto wsp. spulchnienia 1,3.

Krotnos¢ =19
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1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania
dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogdlne:

Ogolne wymagania dotyczace materialdéw ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST (kod 45000000 - 7) pkt 2 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Dobdr materialow:

Do wykonania robdt nalezy uzy¢ materiatow posiadajacych Aprobat¢ Techniczng
wydang przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.

2.2.1. Beton B-30 (C25/30) wodoszczelny W8:
- Wytrzymato$¢ na $ciskanie Od 30 MPa.
- Gestos$¢ mieszanki ok. 2500kg/m3.
2.2.2. Stal zbrojeniowa:
- Zbrojenie ptyty - zbrojenie gldowne — #12 Stal A-IIIN (BST 500) jako siatka z pretow
#12 dotem i géra o boku oczka 10cm.
- Zbrojenie $cian zelbetowych: zbrojenie gldéwne — #12 Stal Stal A-IIIN (BST500). Zbrojenie
poprzeczne — ¢ A-I (St3SX).
2.2.3. Nadproza prefabrykowane
Typ L19 N- §ciany obcigzone stropem
Typ L-19 D- $ciany dzialowe nie przenoszace zadnych obcigzen
Materiat: beton klasy C20/25, stal zbrojeniowa
2.2.4. Bloczki betonowe
- wytrzymato$¢ na $ciskanie od 2,5 N/mm2
2.2.5. Witryny
- wykonana ze szkta klejonego w klasie PN-EN 356- P1A- szyba dwuwarstwowa
- katowniki wokot otwordw okiennych- stal kwasoodporna o bokach 80x80mm min. gr. 2mm
- pochwyt ze stali nierdzewnej fi45mm zakonczone rozetami
2.2.6. Stolarka drzwiowa i Slusarka
- drzwi ptytowe, wewnetrze jednodzielne, petne
2.2.7. Wyprawa Scian wewnetrznych
- grunt pod tynki cienkowarstwowe
- tynk gipsowy cienkowarstwowy- klasa 3- wykonanie r¢czne
Gltowne wlasciwosci tynku:
e wzmocniony polimerami,
e odporny na mikropeknigcia,
e paroprzepuszczalny,
e hydrofobowy.
o farby zmywalne- klasa 1 (PN-EN 13300)
2.2.8. Balustrada przy podjezdzie:
- Balustrady ze stali nierdzewne;.
- Porgcze zaprojektowano ze stali nierdzewnej o $rednicy 4cm.
- Porgcze usytuowane na dwoch wysokosciach: 75¢cm 1 90cm, w celu wygodnego
1 bezpiecznego przemieszczania si¢ osobie na wozku inwalidzkim.
- Shupki zaprojektowano ze stali nierdzewnej o $rednicy 4cm w rozstawie max. 120cm. Stupki
mocowac do betonowych bloczkéw za pomoca kotew stalowych.
2.2.9. Plytki gresowe na pochylniach dla niepelnosprawnych:
- Plytki gresowe antyposlizgowe na zaprawie klejowe;.
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- Minimalna grupa antyposlizgowos$ci: R10
2.2.10. Wykonczenie podlog:

Budynek Administracyjny:

- ptytki

Budynek dydaktyczny:

- piwnica: ptytki lastryko

- parter + pigtra- ptytki gresowe

3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogdlne:

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogolne warunki:

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST (kod 45000000 - 7) pkt 4
, Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow:
- Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wielkoscig dostosowanego
do ilosci tadunku. Ladunek powinien by¢ zabezpieczony przed zawilgoceniem. Materiaty
ptynne pakowane w wiadra i pojemniki nalezy chroni¢ przed przemarznigciem.
- Transport materialdw do roboét malarskich w opakowaniach nie wymaga specjalnych
urzadzen i1 srodkow transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty
w sposob wykluczajacy uszkodzenie opakowan. W przypadku duzych ilo$ci materiatow
zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku oraz roztadunku urzadzen
mechanicznych. Do transportu farb i innych materialdw w postaci suchych mieszanek, w
opakowaniach ~ papierowych  zaleca si¢ uzywa¢  samochodéw  zamknigtych.
Do przewozu farb w innych opakowaniach mozna wykorzystywa¢ samochody pokryte
plandekami lub zamknigte. Materialy do robdt malarskich nalezy sktadowaé¢ na budowie
w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych przed opadami 1 minusowymi
temperaturami.
- Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych towardw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak 1 rzeczowym. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco,
na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:

S.1.1. Rusztowania

Na czas prowadzenia prac nalezy ustawi¢ rusztowania wewnetrzne. Po wykonaniu
prac, rusztowania nalezy zdemontowac.
5.1.2. Roboty przygotowawcze:

Obre¢b prac powinien zosta¢ zabezpieczony plytami wiorowymi w taki sposob aby
osoby postronne nie mialy dostepu do czesci, gdzie planowana jest przebudowa oraz nie
wydostawal si¢ kurz porozbiorkowy.

Instalacje oswietleniowe oraz oprawy bedace w kolizji z projektowanym szybem
nalezy przenies¢ w miejsce wolne, bezposrednio przy szybie.

5.1.3. Roboty rozbidrkowe, demontazowe:
- Rozbiorka stolarki drzwiowej przeznaczonej do rozbiorki.
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- Przebicie otworéw drzwiowych (wg dok. rysunkowej) o wym. 1,00x2,10m.
- Wyburzenie $cianek dziatowych (wg dok. rysunkowej).
- Wyciecie otwordow w stropach pod szyby windowe o wym. 2,05x1.95m.
Uwaga: Przed wykonanie prac rozbidorkowych nalezy bezwzglgdnie podstemplowaé zagrozone
stropy 1 nadproza w rejonie prowadzenia prac. Stropy kanatowe opiera¢ na projektowanym
szybie, skruszy¢ w miejscu kolizji zazbroi¢ kanaty zabetonowac razem z szybem, zbrojenie
plyty wycia¢ z przestrzeni wewnetrznej szybu z zachowaniem otulenia.
- Rozbidrka warstw podtogowych pod projektowang ptyte podszybia oraz §ciany szybu.
- Rozbidrka warstw podtogowych pod projektowang podjazd dla osob niepetnosprawnych w
segmencie administracyjnym (parter) oraz seg. Dydaktycznym (piwnica).
5.1.4. Roboty ziemne:
- Pomiary przy wykopach fundamentowych.
- Wykopy pod fundamenty wykonywane recznie.
- Zasypywanie wykopdw ziemig z ukopow (po pracach fundamentowych).
- Wywo6z nadmiaru ziemi samochodami samowytadowczymi.
5.1.5. Elementy zelbetowe:
Przed przystgpieniem do betonowania, powinna by¢ stwierdzona prawidtowosé

wykonania wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w szczego6lnosci:
prawidtowo$¢ wykonania deskowan, prawidtlowos¢ wykonania zbrojenia, przygotowanie
powierzchni betonu uprzednio utozonego w miejscu przerwy roboczej, prawidtowosé
wykonania wszystkich robot zanikajacych, prawidlowo$¢ rozmieszczenia i niezmienno$¢
ksztattu elementéw wbudowanych w betonowa konstrukcje.
- Przy stosowaniu pomp do betonu wymaga si¢ sprawdzania ustalonej konsystencji mieszanki
betonowej przy wylocie. Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysoko$ci wigkszej
niz 0,74m. od powierzchni na ktora spada. W przypadku, gdy wysoko$¢ ta jest wicksza, nalezy
mieszanke podawa¢ na pomocg rynny zsypowej (do wysokosci 3,0m.) lub leja zsypowego
teleskopowego (do wysokosci 8,0m.).

e Plyta denna zelbetowa:
- Podktad pod ptyte fundamentowg - warstwa pospotki zageszczonej do Is 0,99 jako materiatu
thumigcego drgania.
- Plyta denna gr. 50cm - beton C25/30 (B30), wodoszczelny W8.
- Max. $rednica kruszywa dg = 20mm; otulina 5 cm.
- Zbrojenie gtowne — Stal St3s (BST 500) zbrojona wg rys. konstrukcyjnych.
- Wypusci¢ prety tacznikowe dla $cian zelbetowych $r. 10 mm co 20 cm obustronnie.
- Laczenie plyty dennej ze $ciang zelbetowa (przerwa technologiczna) nalezy zabezpieczy¢
tasma uszczelniajaca.

o Sciany podszybia:
- Sciany podszybia grub. 20 cm, zaprojektowano jako monolityczne zelbetowe z betonu
C25/30 (B30), wodoszczelnego WS.
- Max. $rednica kruszywa dg = 20mm; otulina 5 cm.
- Zbrojenie gtéwne — Stal St3s (BST 500) zbrojona wg rysunkéw konstrukcyjnych.

e Sciany nadszybia:
- Sciany podszybia grub. 20 cm, zaprojektowano jako monolityczne zelbetowe z betonu
C25/30 (B30), wodoszczelnego WS.
- Max. $rednica kruszywa dg = 20mm; otulina 5 cm.
- Zbrojenie gtoéwne — Stal St3s (BST 500) zbrojona wg rysunkéw konstrukcyjnych.

e Ustawienie rusztowan:
- Ustawienie rusztowan wewnetrznych kolumnowych (na czas prowadzenia prac).
- Po pracach zwigzanych z budowa dzwigu, demontaz rusztowan.
S.1.6. Prace murowe:

e Projektowane warstwy Scian szybu (oznaczenie na rysunkach: S):
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- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
- Gladz cementowa jednowarstwowa.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Zelbet o gr. 24cm
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Gtadz cementowa jednowarstwowa

¢ Projektowane warstwy Scian szybu - murowanych (oznaczenie na rysunkach: SN):
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
- Gladz cementowa jednowarstwowa.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Bloczek betonowy o gr 24cm, na zaprawie cem. - wap.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Gtadz cementowa jednowarstwowa

e Projektowane warstwy Scian wypelniajacych (oznaczenie na rysunkach: SW):
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
- Gladz cementowa jednowarstwowa.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Bloczek gazobetonowy o gr 24cm, na zaprawie cem. - wap.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Gtadz cementowa jednowarstwowa
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.

¢ Projektowane warstwy Scian wypelniajacych (oznaczenie na rysunkach: SD):
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
- Gladz cementowa jednowarstwowa.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Cegta petnao gr 12cm, na zaprawie cem. - wap.
- Tynk cem.-wap. grub. 2 cm.
- Gtadz cementowa jednowarstwowa
- Farba wewngtrzna mineralna - 2 warstwy.
S.1.7. Nadproza prefabrykowane:
- UloZenie nadprozy prefabrykowanych - typ L-19 N — 2szt na kazde nadproze drzwiowe
(Sciany nosne).

Zestawienie belek: 6szt. (120x190x1500mm)
- UloZenie nadprozy prefabrykowanych - typ L-19 D — 1szt na kazde nadproze drzwiowe
(Sciany dziatowe).
Zestawienie belek: 1szt. (120x190x1500mm)

Belki nadprozowe ukladamy na wyrdéwnanej i wypoziomowanej powierzchni, na zaprawie
cementowe] uktada si¢ belki nadprozowe o dtugosci odpowiedniej do szerokos$ci otworu (z
uwzglednieniem gtebokos$ci oparcia).
5.1.8. Podloga na gruncie:

e  Warstwy posadzki :
-chudy beton gr.12cm
-izolacja przeciwwilgociowa (folia budowlana gr. 0.5mm)
- izolacja termiczna (ptyty styropianowe EPS100 gr. 10cm)
-izolacja przeciwwilgociowa (folia budowlana gr. 0.5mm)
- posadzka cementowa B15 gr. 5 cm wzmocniona siatka przeciwprezng z drutu @ 4-5 mm

o oczkach 15x15 cm

- posadzki: gres.
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5.1.9. Posadzki:
- Po robotach budowlanych (przebicia przez stropy) uzupeli¢ posadzki, wg nastgpujacego
schematu:
- izolacja termiczna (plyty styropianowe EPS100 gr. 2x2cm)
- izolacja przeciwwilgociowa (folia budowlana gr. 0.5mm)
- posadzka cementowa B15 gr. 5 cm wzmocniona siatkg przeciwprezng z drutu @ 4-5 mm
- warstwa wykonczeniowa w zaleznosci od istniejagcego materiatlu w poszczegdlnych
segmentach 1 kondygnacjach, np. ptytki PCW, gres, posadzka betonowa.
Uwaga: W segmencie administracyjnym na korytarzu (poziom 0,00) nalezy sku¢ ptytki
gresowe ok. 57,00m?, oraz potozy¢ nowy gres o gr. min. 8mm, ptyty 50x50cm. Materiat
przed wykonaniem prac musi zaakceptowa¢ uzytkownik.
- Cokoly szybow windowych licowa¢ cokotem z gresu o wys. 10cm.
S5.1.10. Stolarka drzwiowa:
- Drzwi oznaczone jako D1 — ptycinowe, okucia: jeden zamek, zawiasy: 2 na skrzydlo,
Uszczelki EPDM, calkowita grubos¢ skrzydta wynosi ok. 50,00 £ 1mmy.

Montaz drzwi wykonywac¢: wstepnie klinami zamocowaé oscieznice bez skrzydel,
doktadnie sprawdzi¢ prawidlowos¢ jej ustawienia w dwoch plaszczyznach, przy zachowaniu
zasady rownych przekatnych, réznica nie moze przekracza¢ 4 mm,

- Po ustawieniu drzwi, pomi¢dzy nim a wszystkimi bokami otworu musi pozosta¢ szczelina
odpowiedniej wielkosci. W otworze bez wegarka montowac w taki sposob, aby szczelina na
gorze miata szeroko$¢ 15-20 mm, na dole 40 mm, po bokach za§ mieécita si¢ w granicach
10-15 mm. Przy otworze z wegarkiem wigkszy luz, w granicach 15-20 mm, wykona¢
w gornej czesci oscieznicy. Oscieznice wbudowaé w otwoér po zdjeciu skrzydet drzwi.

- Oscieznice mocowac blachami kotwigcymi lub kotwami rozpreznymi ze stali nierdzewnej wg
technologii producenta.

- Stolarke drzwiowa nalezy zamocowa¢ w oSciezy poprzez kotwy stalowe mocowane
do muru kotkiem rozporowym o $rednicy min. § mm i dlugosci min. 50 mm.

- Na tylnej stronie o$cieznicy nastepuje zakleszczenie kotwy w specjalnie przygotowanych
do tego celu prowadnicach. Kotwy musza by¢ zamocowane w odleglosci min. 150 mm
od wewngtrznego kata drzwi, odlegto$ci migdzy sasiednimi kotwami powinny wynosi¢ okoto
500-700 mm. Po ustawieniu drzwi w otworze, nierownosci kompensuje si¢ klockami
drewnianymi. Drzwi zostaja unieruchomione klinami drewnianymi, a nast¢pnie
wypoziomowane i ustawione w pionie.

- Gdy drzwi znajduja si¢ w swoim prawidlowym potozeniu, nastepuje zamocowanie kotew
w murze. Zalecane jest stosowanie kotkow rozporowych o $rednicy min. 8 mm. W zalezno$ci
od rodzaju muru nalezy stosowa¢ odpowiednie typy dybli uwzgledniajac zalecenia
producentéw. Otwarte przestrzenie nalezy wypelni¢c wlasciwa masa uszczelniajaca
(np. pianka poliuretanowa) 1 zamaskowa¢ miejsce polaczenia drzwi z murem,
tzn. zatynkowaé od strony wewngtrznej.

- Osadzone drzwi po zmontowaniu nalezy doktadnie zamknac.

- Uszczelnienie pianka poliuretanowg wykonac ostroznie, aby nie spowodowano wykrzywienia
ofcieznic, tak aby puchnag¢ miata mozliwos¢ wydostania si¢ ze szczeliny
na zewnatrz i tam t¢zala. Po stg¢zeniu, nadmiar pianki, ktéry wyplynal obciaé nozem.

5.1.11. Witryny szybowe.

- Zabudowa szybu zaprojektowana w formie witryn aluminiowych (wymiary wg
zestawienia stolarki)

- Rama aluminiowa, pakiet szybowy jednokomorowy

- Przy montazu konstrukcji witryn nalezy przestrzega¢ zalecen wybranego producenta
odnosnie mozliwo$ci mocowania ich do elementéw statych szybu windowego. Montaz
elementow wykona¢ starannie z zachowaniem $rodkdéw ostroznosci tak aby nie ulegly
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uszkodzeniu oraz nie zostala uszkodzona powtoka malarska. Wszelkie otwory technologiczne
nalezy zabezpieczy¢. Tafle szyb zespolonych montowaé¢ do konstrukcji nos$nej zgodnie z
zaleceniami producenta wybranego systemu profili aluminiowych.
- Zabudowa aluminiowa, mocowana za pomoca marek stalowych spawanych do
konstrukeji j szybu.
- Wypehienie szklem bezpiecznym, zespolonym z folig przeciw rozkruszeniom w razie
uszkodzenia.
- Minimalne parametry techniczne systemu aluminiowego:

- o0 podwyzszonej izolacyjnosci akustycznej

- szklo bezpieczne klasa min. P1A
S.1.12. Prace wykonczeniowe:

- Wyprawa zewnetrzna:

a)

Przygotowanie podtoza: Podloze powinno by¢: stabilne, suche i réwne. Nieréwnosci

i ubytki nalezy wypetnié, stosujac np. zaprawe wyrdwnujaca, zaprawe tynkarska lub zaprawy
klejace do wykonywania warstwy zbrojonej w systemach ocieplen. Podloze nalezy oczys$ci¢
z warstw mogacych ostabi¢ przyczepnos$¢ tynku, zwtaszcza z kurzu, brudu, wapna, olejow,
thuszczoéw, wosku, resztek farby olejnej i emulsyjne;.

b) Przygotowanie masy tynkarskiej: Przygotowujac tynk do naktadania r¢cznego, material

c)

z worka nalezy wsypa¢ do wiadra i przemiesza¢ na sucho — w czasie transportu mogta nastapic
segregacja kruszywa. Nastgpnie, mieszanke przesypac do pojemnika z woda (proporcje podane
sa w  Danych  Technicznych) 1  miesza¢é  recznie lub  mechanicznie,
az do uzyskania jednolitej masy. Rozrobiong mas¢ nalezy odstawi¢ na 10 minut i ponownie
wymiesza¢. Po przygotowaniu trzeba ja wykorzysta¢ w ciaggu ok. 1,5 godziny. W trakcie pracy
powinno si¢ co pewien czas przemiesza¢ mas¢ w celu ujednorodnienia konsystencji.

Naktadanie masy: Wykonanie rgczne polega na naniesieniu tynku w postaci warstwy

o grubo$ci kruszywa, przy pomocy gtadkiej pacy ze stali nierdzewnej. Nadmiar materiatu
nalezy Sciagna¢ z powrotem do wiadra i przemieszac.

d) Fakturowanie: Swiezo naniesiong masg nalezy zafakturowaé przy uzyciu pacy z tworzywa

e)

sztucznego.
Powtloki malarskie: Po catkowitym wyschnigeciu tynku mineralnego, nalezy wykonaé

(dwukrotnie) powtoke malarskg z farbami zmywalnymi.
5.1.13. Roboty tynkarskie i malarskie wewnetrzne:

e W miejscach przebi¢ przez Scian¢, wykona¢ prace naprawcze, m. in.:
- usuni¢cie luznych spoin,
- zagruntowanie pow. osciezy oraz uszkodzonych miejsc na $cianach preparatem gruntujacym,
- ochrona naroznikow profilem aluminiowym,
- rgczne wykonanie tynkow wewngtrznych cementowo — wapiennych, na o$ciezach oraz
uszkodzonych miejscach na $cianach — grub. 3 cm,
- dwukrotne pomalowanie tynkéw osciezy oraz uszkodzonych miejsc na $cianach, farba
emulsyjng w istniejacym kolorze $cian.

e Odswiezenie Scian:
- zagruntowanie pow. $cian preparatem gruntujacym,
- dwukrotne pomalowanie $cian farbg mineralng w kolorze bialym.
Uwaga: Korytarz w bezposrednim otoczeniu szybu (zakres obejmuje fragmenty budynku
wskazane objete opracowaniem na rysunkach architektonicznych oraz sale w ktorych dokonano
przebi¢ drzwiowych wymagaja ,,od§wiezenia” poprzez zagruntowanie $cian i ich dwukrotne
pomalowanie farbg emulsyjna.

e Malowanie Scian podszybia i plyty dennej:
- Sciany podszybia oraz plyte denng zabezpieczy¢ warstwa gruntujaca.
- Natozy¢ powtoke ochronng - warstwa posrednia (farba epoksydowa do betondéw).
- Natozy¢ powtoke ochronng — warstwa koncowa (farba epoksydowa do betondéw).
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Uwaga:
- Wykonanie tynkoéw nalezy powierzy¢ do§wiadczonej ekipie.
- Wymaga si¢ zastosowania farb emulsyjnych akrylowych lub lateksowych o bardzo dobrym
kryciu i przepuszczalnosci powietrza.
- Nalezy przestrzega¢ terminu przydatnosci do zastosowania.
- Faktura powtoki powinna by¢ jednorodna, bez §ladow pedzla.
- Wykonane powloki powinny charakteryzowa¢ si¢ dostateczng przyczepnoscia
do podtoza i odpornoscia na wycieranie.
- Powloki malarskie nie powinny wydziela¢ zapachu.
- Kolor przed natozeniem do uzgodnienia z Inwestorem i Nadzorem Autorskim.
- Badanie odbiorowe powtok po uptywie 3 dni.
S.1.14. Wykonanie podjazdu dla osob niepelnosprawnych:
- Sciany podjazdéw zaprojektowano z bloczkéw betonowych 24x12x38cm keljonych do
podtoza za pomocg kleju. Bloczki dodatkowo nalezy kotwi¢ w posadzce na gt. min. 10cm, co
30-40cm. Bloczki muszg wystawac¢ ponad czgs$¢ jezdng 7cm, w celu zabezpieczenia osoby
niepetnosprawnej przed wyjechaniem poza obszar podjazdu. Bloczki wystajace ponad
poziomem gruntu nalezy zagruntowac i otynkowac tynkiem cem. — wap.
- Wolna przestrzen mi¢dzy gruntem, a plyta betonowa nalezy wypeti¢ gruzem.
- Plyt¢ wykona¢ jako monolityczng z betonu gr. 12cm.
- Na ptycie wykona¢ posadzki cem. O gr. S5cm, zbrojone siatka stalowa.
- Warstwe 1 wierzchnig wykonac z geesu o gr min. 8mm, $ciany pochylni licowaé tym samym
materialem (od strony zew., wierzchniej i wewnetrznej). Gres dobra¢ do materiaty istniejacego
na obiekcie.
- Poczatek i koniec biegu pochylni oznakowa¢ za pomocg nawierzchni o innej fakturze i barwie
o szerokos$ci 30cm (np. plytka karbowana).
- Porecze zaprojektowano z rur bezszwowych, kwasoodpornych AISI 316L o $rednicy 40mm.
Porecze usytuowano na dwoch wysokosciach: 75¢cm 1 90cm, w celu wygodnego i bezpiecznego
przemieszczania si¢ osobie na wozku inwalidzkim.
- Shupki zaprojektowano ze stali nierdzewnej o $rednicy 4cm w rozstawie max. 120cm. Stupki
mocowac do betonowych bloczkéw za pomoca kotew stalowych.
- Szerokos¢ jezdna podjazdu wynosi 120cm.
- Szerokos$¢ miedzy poreczami wynosi 105cm.
- Podjazd zaprojektowano ze spadkiem 10%.

- Specyfikacja balustrady:
Powierzchnia: szlifowana K320

Material: stal nierdzewna AISI 304

5.1.15. Roboty wykonczeniowe i zabezpieczeniowe:

Zewngtrzne narozniki szybu windowego nalezy zabezpieczy¢ katownikami ze stali
kwasoodpornej typu 316L.

- Narozniki drzwi windowych zabezpieczy¢ katownikiem o wym. 40x40x1mm

- Narozniki drzwi windowych zabezpieczy¢ katownikiem o wym. 80x80x1mm
S5.1.16. Prace porzadkowe:

Wykonawca na biezaco bedzie utrzymywaé porzadek na terenie prowadzonych prac.

Teren nalezy oczysci¢, a nieczysto$ci wywiez¢ samochodami skrzyniowymi w miejsca
do tego wyznaczone.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci:

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000 - 7) pkt. 6
, Wymagania ogolne”.
6.2.Badania przed przystapieniem do robot malarskich:

Przed przystapieniem do robot malarskich nalezy przeprowadzi¢ badanie podiozy oraz
materialow, ktore beda wykorzystywane do wykonywania robot.

Badania podlozy pod malowanie:

Badanie podloza pod malowanie, w zaleznosci od jego rodzaju, nalezy wykonywaé
w nastepujacych terminach:

» dla podtoza betonowego nie wczesniej niz po 4 tygodniach od daty jego wykonania,
» dla pozostatych podtozy, po otrzymaniu protokotu z ich przyjecia.
Badania materialow:

Bezposrednio przed uzyciem nalezy sprawdzi¢:

* czy dostawca dostarczyt dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania wyrobow uzywanych w robotach malarskich,
* terminy przydatnosci do uzycia podane na opakowaniach,

* wyglad zewnetrzny farby w kazdym opakowaniu.

Ocen¢ wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadza¢ wizualnie. Farba powinna stanowié
jednorodna w kolorze i konsystencji mieszaning.

Niedopuszczalne jest stosowanie farb, w ktorych widac:

a) w przypadku farb ciektych:

* skoagulowane spoiwo,

* nieroztarte pigmenty,

» grudki wypehniaczy (z wyjatkiem niektorych farb strukturalnych),

* kozuch,

* §lady plesni,

« trwaty, nie dajacy si¢ wymiesza¢ osad,

* nadmierne, utrzymujace si¢ spienienie,

* obce wtracenia,

* zapach gnilny,

b) w przypadku farb w postaci suchych mieszanek:

* §lady plesni,

* zbrylenie,

* obce wtracenia,

* zapach gnilny.

6.3. Badania w czasie robot:

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodnos$ci wykonywanych robot
malarskich z dokumentacja, ST i instrukcjami producentéw farb. Badania te w szczegdlnosci
powinny dotyczy¢ sprawdzenia technologii wykonywanych robot w zakresie gruntowania
podtozy i naktadania powtok malarskich.

6.4 Badania przy odbiorze:

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spelnione zostaty

wszystkie wymagania dotyczace wykonanych robot malarskich, w szczegolnosci w zakresie:

* zgodnosci z dokumentacja, ST 1 wprowadzonymi zmianami,

* jakosci zastosowanych materialow i wyrobow,

* prawidlowosci przygotowania podiozy,

* jakos$ci powtok malarskich.

Przy badaniach w czasie odbioru robdt pomocne moga by¢ wyniki badan dokonanych przed
przystapieniem do robdt i w trakcie ich wykonywania. Badania powtok przy ich odbiorze
nalezy przeprowadza¢ nie wczesniej niz po 14 dniach od zakonczenia ich wykonywania.
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Badania techniczne nalezy przeprowadza¢ w temperaturze powietrza, co najmniej +5°C i przy
wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 65%.

Ocena jako$ci powlok malarskich obejmuje:

* sprawdzenie wygladu zewngtrznego,

* sprawdzenie zgodnosci barwy i potysku,

* sprawdzenie odpornos$ci na wycieranie,

* sprawdzenie przyczepnosci powtoki,

* sprawdzenie odpornos$ci na zmywanie.

Metoda przeprowadzania badan powtok malarskich w czasie odbioru robot:

» sprawdzenie wygladu zewnetrznego — wizualnie, okiem nieuzbrojonym w $§wietle
rozproszonym z odlegtosci okoto 0,5 m,

* sprawdzenie zgodnosci barwy i polysku — przez poréwnanie w $wietle rozproszonym barwy
i potysku wyschnigtej powtoki z wzorcem producenta,

* sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie — przez lekkie, kilkukrotne pocieranie jej
powierzchni welniang lub bawelniang szmatka w kolorze kontrastowym do powtoki. Powloke
nalezy uzna¢ za odporng na wycieranie, jezeli na szmatce nie wystapity slady farby,

* sprawdzenie przyczepnosci powloki na podtozach mineralnych i mineralno - wtoknistych -
przez wykonanie skalpelem siatki naci¢¢ prostopadlych o boku oczka 5Smm, po 10 oczek
w kazda strong¢ a nastgpnie przetarciu pedzlem nacigtej powtoki; przyczepnos¢ powtoki nalezy
uzna¢ za dobra, jezeli zaden z kwadracikdbw nie wypadnie, na podtozach drewnianych
1 metalowych — metoda opisang w normie PN-EN ISO 2409:1999,

 sprawdzenie odpornosci na zmywanie — przez pi¢ciokrotne silne potarcie powtoki mokra
namydlong szczotka z twardej szczeciny, a nastepnie doktadne splukanie jej woda za pomoca
mickkiego pedzla; powloke nalezy uzna¢ za odporng na zmywanie, jezeli piana mydlana
na szczotce nie ulegnie zabarwieniu oraz jezeli po wyschnigciu cata badana powtoka bedzie
miata jednakowg barwe i nie powstang prze§wity podtoza.

Wyniki badan powinny by¢ pisane w dokumentacji budowy i protokole podpisanym przez
przedstawicieli Inwestora (Zamawiajgcego) oraz wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Ogdlne wymagania obmiaru rob6t podano w ST (kod 45000000 - 7) pkt. 7 ,,Wymagania
og6lne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:
- Powierzchni¢ tynkowania i malowania oblicza si¢ w metrach kwadratowych w rozwinieciu,
wedlug rzeczywistych wymiaréw. Z obliczonej powierzchni nie potraca si¢ otwordw i miejsc
o powierzchni kazdego z nich do 0,5m2. Dla $cian i sufitéw z profilami ciggnionymi lub
ozdobami, okien i drzwi, elementoéw azurowych nalezy stosowaé uproszczone metody obmiaru.
- Jednostka obmiarowa montazu posadzki jest 1m2.
- Jednostka obmiarowa betonu jest 1m3.
- Jednostka obmiarowa konstrukcji stalowej jest 1t/ 1kg.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogdlne wymagania wykonania robdt podano w ST (kod 45000000 - 7) pkt. 8
, Wymagania ogolne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST (kod 45000000 - 7) pkt. 9
, Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-EN 12811-1 - Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy. Rusztowania.
Warunki wykonania i ogolne zasady projektowania.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-63/B-06261 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-89/H-84023/06 - Stal do zbrojenia betonu.

PN-M-75002:2012 - Armatura instalacji wodociaggowych i centralnego ogrzewania.
PN-/B10085:2000 Stolarka budowlana.

PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania 1 badania przy odbiorze.
PN-C-81914:2002 - Farby do malowania wnetrz budynkow.
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3. SST. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- INSTALOWANIE WIND - CPV - 45313100 - 5

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace instalowania windy
dla zadania pod nazwa:

" PRZEBUDOWA BUDYNKU ZWIAZANA
Z. BUDOWA DWOCH SZYBOW WINDOWYCH

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z montazem windy 1 obejmujg m. in.:

- DOSTAWA I MONTAZ DZWIGU Z KABINA:

- Dostawa i montaz kompletnego dzwigu osobowego elektrycznego. Udzwig nominalny:
630 kg lub 8 osob, predkos¢ nominalna: 1,0 m/s, moc silnika: 5,50 kW, ilo$¢ przystankéw /
dojs¢: 6 / 6, wymiar kabiny: 1100%1400%2200 mm.

- ODBIORY, SERWIS:

- Opracowanie dokumentacji rejestracyjnej UDT.

- Dostawa obcigzenia do prob UDT.

- Komisja odbioru rob6t z udziatem organéw DT - dzwig osobowy.

- Odbior robot przez zleceniodawce - dzwig osobowy.

- Serwis dzwigu w okresie gwarancji (36m-cy).

1.3.1. Zakres robot budowlanych w czeSci dotyczacej wykonania dostawy i montazu
dzwigu obejmuje nastepujace czynnosci:

1. montaz pomostow montazowych;

montaz tablicy wstepnej;

montaz tablicy sterowej ;

montaz falownika typ ;

montaz systemu zjazdu awaryjnego ;

montaz systemu zjazdu pozarowego ;

montaz systemu odzysku energii;

montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego dzwigu;
montaz regeneracyjnego zespotu napedowego z pasami i systemem ich monitoringu
(wciaggarka bezreduktorowa );

10. montaz ogranicznika predkosci z obcigzka i lina;

11. montaz ramy kabiny z chwytaczami;

12. montaz kabiny;

13. montaz drzwi kabinowych;

14. montaz drzwi szybowych ;

15. montaz prowadnic kabiny;

16. montaz prowadnic przeciwwagi;

17. montaz przeciwwagi z obcigzeniem;

18. montaz shupkéw pod zderzaki w podszybiu;

19. montaz zderzakow;

20. montaz instalacji dZzZwigowej w szybie i na kabinie;

21. montaz o$wietlenia szybu;

A PR A AN ol ol
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22. montaz kaset wezwan na przystankach;

23. montaz kasety dyspozycji w kabinie;

24. montaz pigtrowskazywacza ze strzatkami kierunku jazdy w kabinie i na parterze;

25. montaz wskaznikow kierunku jazdy na przystankach;

26. montaz systemu komunikacji mi¢dzy kabing a stuzbami ratowniczymi;

27. montaz systemu komunikatow gtosowych w kabinie;

28. montaz oston na elementach ruchomych w szybie (m.in. ogranicznik predkosci,
przeciwwaga); montaz drabinki w podszybiu.

1.3.2. Zakres robot budowlanych w czesci dotyczacej przygotowania szybu pod dzwig
elektryczny bez maszynowni obejmuje nastepujace czynnosci:
- Doprowadzenie zgodnej z przepisami linii zasilajacej dzwig z rozdzielni gtéwnej (RG) do
nadszybia;
- doprowadzenie linii zasilajacych z zabezpieczeniem administracyjnym do nadszybia;
- doprowadzenie linii telefonicznej z aktywnym sygnatem z najblizszej krosownicy lub
bezposrednio z centrali telefonicznej do nadszybia;
- doprowadzenie sygnatu ppoz. z centrali SAP do nadszybia;
- montaz hakéw i/lub belek no$nych w nadszybiu;
- przygotowanie otworéw drzwiowych pod nowe drzwi szybowe oraz obrobka otwordéw
drzwiowych na gotowo po montazu dzwigu.
1.4.0Kkreslenia podstawowe:

Okres$lenia podane w niniejszej] SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY:

2.1. Wymagania ogolne:

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i skladowania podano

w ST (kod 45000000-7) pkt 2 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Dobor materialow:

Do wykonania robdt nalezy uzy¢ materiatéw posiadajacych Aprobat¢ Techniczng
wydang przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.

2.2.1. Wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigu:

Dzwig elektryczny po montazu powinien spelnia¢ nast¢pujace wymagania funkcjonalno -

uzytkowe:

e  Predko$¢ dzwigu powinna wynosi¢ 1,0 m/s;

1. powinna by¢ zapewniona regulacja predkosci jazdy kabiny poprzez zmiang szybkos$ci
otwarcia/zamknigcia drzwi;

2. ruszanie i zatrzymywanie si¢ kabiny dZzwigu powinno nast¢powac tagodnie; w przypadku
obcigzenia kabiny zblizonego do dopuszczalnego, ruszanie i zatrzymywanie si¢ kabiny na
przystanku nie moze powodowal sygnalizacji przecigzenia spowodowanej naglym
przyspieszeniem lub op6znieniem ruchu kabiny;

3. kabina powinna zatrzymywaé si¢ na przystankach precyzyjnie — ewentualny prog
powstaty po otwarciu drzwi kabiny powinien by¢ mozliwie jak najmniejszy, jednak nie
WyZszy niz 5 mm;

4. system sterowania dzwigu musi by¢ odporny na zaktocenia elekromagnetyczne oraz nie
emitowac takich zaklocen;

5. montaz systemu odzysku energii, falownika i funkcji stand-by gtownych podzespotow
elektrycznych dzwigu powinien zagwarantowaé jak najwigksza oszczednos¢ zuzycia
energii elektrycznej;
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6. kabina dzwigu powinna w przypadku sygnatu ppoz. dojezdzac na przystanek ewakuacyjny
(parter) i tam si¢ zatrzymywac¢, a w przypadku zaniku napigcia — dojezdza¢ do najblizszego
przystanku w celu uwolnienia pasazerow;

7.  kabina dzwigu powinna posiada¢ o$wietlenie awaryjne z czasem podtrzymania ok. 2 godz.;

8. kabina powinna by¢ wyposazona we wszystkie niezbedne rozwigzania umozliwiajace
korzystanie z dzwigu osobom niepetnosprawnym;

9. kabina powinna posiada¢ zalaczany automatycznie wentylator zapewniajacy dostateczng
wymiang powietrza;

10. os$wietlenie energooszczedne LED kabiny dzwigu powinno wylaczaé si¢ po upltywie
15 min. od czasu ostatniej jazdy kabiny, a po wylaczeniu powinno by¢ zalaczane
w momencie otwarcia drzwi kabiny;

11. przyciski w panelu sterujacym powinny podswietla¢ si¢ po zadaniu dyspozycji i powinny
by¢ oznaczone alfabetem Braille’a;

12. w panelu sterujagcym w kabinie powinna by¢ zainstalowana stacyjka kluczykowa umozli-
wiajaca blokadg¢ otwarcia drzwi.

Dzwig bedzie obslugiwa¢ ruch osobowy w budynku pomigdzy istniejagcymi
kondygnacjami

1 sporadycznie transport towarow.
2.2.2. Parametry techniczne dzwigu (budynek dydaktyczny):

PARAMETR PO MONTAZU

rodzaj dzwigu osobowy, elektryczny, bez maszynowni
udzwig nominalny 800 kg lub 8 0sob

predkos¢ nominalna 1,0 m/s

moc silnika 5,5 kW

wysoko$¢ podnoszenia ok. 9,87 m

lo$¢ przystankoéw / dojséc 4./4.

maszynownia brak

a. SYSTEM sterowaniA
typ tablicy sterowej zainstalowana na ostatniej kondygnacji przy drzwiach
rodzaj sterowania simplex, mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ gora-dot

typ falownika

przemiennik  czestotliwo$ci  regulujacy prace  zespotu
napedowego dzwigu

doktadno$¢ zatrzymywania

. +
kabiny > mm
typ systemu zjazdu dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku
awaryjnego zasilania i1 otwarcia drzwi w celu uwolnienia pasazerow

typ systemu odzysku energii

odzyskiwanie energii podczas jazdy i hamowania ze zwrotem
nadmiarowej energii do sieci

antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski

wykonanie / typ kasety podswietlane, 0znaczone alfabetem Braille’a,
dyspozycji pigtrowskazywacz elektroniczny, stacyjka kluczykowa do

blokowania drzwi, przyciski otwierania i zamykania drzwi.
wykonanie / typ kasety antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski
wezwan podswietlane
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wykonanie / typ

elektroniczny, ze strzatkami kierunku jazdy, na parterze,

pigtrowskazywacza wskazniki kierunku jazdy na pozostatych pigtrach
ZESPOL NAPEDOWY
typ wciggarki zainstalowana w nadszybiu

rodzaj napgdu

elektryczny, pasowylub linowy , jednobiegowy, regulowany
falownikiem

DRZWI PRZYSTANKOWE

typ stal kwasoodporna

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

stal nierdzewna szczotkowana

DRZWI KABINOWE

typ PAX lub réwnowazny

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900%x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

stal nierdzewna szczotkowana / zabezpieczone kurtyng Swietlng

KABINA

typ przelotowa

wymiary 1100%1400%x2200 mm

wykonanie stal nierdzewna fakturowana (do wyboru przez Inwestora)
porecze ze stali nierdzewnej, cokdl przypodlogowy ze stali
nierdzewnej, na podlodze material dobrany do wykonczen

wyposazenie posadzek korytarza — material imitujacy kamien (do wyboru przez

Inwestora),  oSwietlenie =~ LED,  wentylator = wlaczany
automatycznie, system komunikatow gltosowych o stanie dzwigu

rodzaj / typ tacznosci glosowej

system komunikacji glosowej z firmg serwisowg i stuzbami
ratowniczymi  poprzez system GSM, system zdalnego
monitoringu technicznego

2.2.3. Parametry techniczne dzwigu (budynek administracyjny — koncepcja nr 1):

PARAMETR

PO MONTAZU

rodzaj dzwigu

osobowy, elektryczny, bez maszynowni

udzwig nominalny

800 kg lub 8 osob

predkos¢ nominalna 1,0 m/s
moc silnika 5,5 kW
wysokos$¢ podnoszenia ok. 7,04 m
ilo§¢ przystankow / dojs$¢ 3./3.
maszynownia brak

b. SYSTEM sterowaniA

typ tablicy sterowej

zainstalowana na ostatniej kondygnacji przy drzwiach

rodzaj sterowania

simplex, mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ gora-dot
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typ falownika

przemiennik  czestotliwosci
napedowego dzwigu

regulujacy prace zespotu

doktadno$¢ zatrzymywania
kabiny

+ 5 mm

typ systemu zjazdu
awaryjnego

dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku
zasilania 1 otwarcia drzwi w celu uwolnienia pasazerow

typ systemu odzysku energii

odzyskiwanie energii podczas jazdy i hamowania ze zwrotem
nadmiarowej energii do sieci

antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski

wykonanie / typ kasety podswietlane, 0znaczone alfabetem Braille’a,

dyspozycji pigtrowskazywacz elektroniczny, stacyjka kluczykowa do
blokowania drzwi, przyciski otwierania i zamykania drzwi

wykonanie / typ kasety antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski

wezwan podswietlane

wykonanie / typ elektroniczny, ze strzaltkami kierunku jazdy, na parterze,

pigtrowskazywacza wskazniki kierunku jazdy na pozostatych pigtrach

ZESPOL NAPEDOWY

typ wciggarki zainstalowana w nadszybiu

rodzaj napgdu

elektryczny, pasowy lub linowy, jednobiegowy, regulowany
falownikiem

DRZWI PRZYSTANKOWE

typ stal kwasoodporna

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

stal nierdzewna szczotkowana

DRZWI KABINOWE

typ PAX lub réwnowazny

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900%x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

stal nierdzewna szczotkowana / zabezpieczone kurtyng Swietlna

KABINA

typ Nieprzelotowa.

wymiary 1100%1400%x2200 mm

wykonanie stal nierdzewna fakturowana (do wyboru przez Inwestora)
porecze ze stali nierdzewnej, cokdl przypodlogowy ze stali
nierdzewnej, na podlodze material dobrany do wykonczen

wyposazenie posadzek korytarza — material imitujacy kamien (do wyboru przez

Inwestora),  oSwietlenie =~ LED,  wentylator = wlaczany
automatycznie, system komunikatéw gltosowych o stanie dzwigu

rodzaj / typ tacznosci glosowej

system komunikacji glosowej z firmg serwisowg i stuzbami
ratowniczymi poprzez system GSM, system zdalnego
monitoringu technicznego
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2.2.4. Parametry techniczne dzwigu (budynek administracyjny — koncepcja nr 2):

PARAMETR

PO MONTAZU

rodzaj dzwigu

osobowy, elektryczny, bez maszynowni

udzwig nominalny

800 kg lub 8 osob

predkos¢ nominalna 1,0 m/s
moc silnika 5,5 kW
wysokos$¢ podnoszenia ok. 9,89 m
lo$¢ przystankoéw / dojséc 4./4.
maszynownia brak

c. SYSTEM sterowaniA

typ tablicy sterowej

zainstalowana na ostatniej kondygnacji przy drzwiach

rodzaj sterowania

simplex, mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ gora-dot

typ falownika

przemiennik  czestotliwosci
napedowego dzwigu

regulujagcy prace zespolu

doktadno$¢ zatrzymywania
kabiny

+ 5 mm

typ systemu zjazdu
awaryjnego

dojazd do najblizszego przystanku w przypadku zaniku
zasilania 1 otwarcia drzwi w celu uwolnienia pasazerow

typ systemu odzysku energii

odzyskiwanie energii podczas jazdy i hamowania ze zwrotem
nadmiarowej energii do sieci

antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski

wykonanie / typ kasety podswietlane, 0znaczone alfabetem Braille’a,

dyspozycji pigtrowskazywacz elektroniczny, stacyjka kluczykowa do
blokowania drzwi, przyciski otwierania i zamykania drzwi

wykonanie / typ kasety antywandalowe, stal nierdzewna szczotkowana, przyciski

wezwan podswietlane

wykonanie / typ elektroniczny, ze strzatkami kierunku jazdy, na parterze,

pigtrowskazywacza wskazniki kierunku jazdy na pozostatych pigtrach

ZESPOL NAPEDOWY

typ wciggarki zainstalowana w nadszybiu

rodzaj napgdu

elektryczny, pasowy lub linowy, jednobiegowy, regulowany
falownikiem

DRZWI PRZYSTANKOWE

typ stal kwasoodporna

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900x2000 mm

wykonanie / wyposazenie

stal nierdzewna szczotkowana

DRZWI KABINOWE

typ PAX lub réwnowazny

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-skrzydtowe
wymiary 900%x2000 mm
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wykonanie / wyposazenie stal nierdzewna szczotkowana / zabezpieczone kurtyng Swietlng

KABINA

typ przelotowa
wymiary 1100%1400%x2200 mm
wykonanie stal nierdzewna fakturowana (do wyboru przez Inwestora)

porecze ze stali nierdzewnej, cokdl przypodlogowy ze stali
nierdzewnej, na podlodze material dobrany do wykonczen
wyposazenie posadzek korytarza — material imitujacy kamien (do wyboru przez
Inwestora),  oSwietlenie =~ LED,  wentylator = wlaczany
automatycznie, system komunikatéw gltosowych o stanie dzwigu

system komunikacji glosowej z firmg serwisowg i stuzbami
rodzaj / typ tacznosci glosowej | ratowniczymi  poprzez system GSM, system zdalnego
monitoringu technicznego.

3. SPRZET:
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT:

Kazda partia wyrobdéw przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy
przewidziane norma lub projektem indywidualnym. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Elementy moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru, oraz
zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunigciem lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:
Roboty zwigzane z montazem dzwigu nalezy powierzy¢ doswiadczonej ekipie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci:

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
,» Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robot:

Za wbudowane materialy oraz badanie ich przydatnosci odpowiada Wykonawca. Przed
przystapieniem do robdt wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji
aktualne $wiadectwa badan materiatow podstawowych wykonywanych w ramach nadzoru
wewnetrznego przez producenta (atesty materiatéw). Ponadto Wykonawca zobowigzany jest
do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatno$ci do stosowania, stanu opakowan oraz
wlasciwego przechowywania materialow.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:
Ogdlne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania
og6lne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:
Jednostka obmiarowg robot jest m. in.: szt., kpl., odb.
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8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogodlne wymagania wykonania robdt podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8
,» Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9
,» Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i Dyrektywa Dzwigowa 95/16/EC, Zgodno$¢ -elektromagnetyczna 89/336/EC, Norma
EN 81.1 -1998 / EN 81.28.
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4. SST. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE - CPV - 45310000-3

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace prac zwigzanych
z zasileniem elektrycznym projektowanego dzwigu towarowo — osobowego.
1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z instalacjami elektrycznymi i obejmujg m. in.:
- DEMONTAZE, PRZELOZENIA:

- Odtaczenie przewodow o przekroju do 6 mm2 od zaciskéw lub bolcow.

- Demontaz rur o $r.do 48 mm stalowo-pancernych lub stalowych czarnych skrecanych
ztgczkami, ulozonych na uchwytach - demontaz wraz z ponownym montazem
(usuniecie kolizji z nowym szybem w segmencie dydaktycznym w piwnicy).

- Demontaz przewodow kabelkowych z podtoza ceglanego lub betonowego - demontaz
wraz z ponownym montazem (usuniecie kolizji z nowym szybem w segmencie
dydaktycznym w piwnicy).

- Mechaniczne wykucie bruzd dla rur: RIP16,RIS16,RL22 o $r. do 47 mm w cegle.

Krotnos¢ =2
- Zaprawianie bruzd o szerokos$ci do 25 mm.
Krotnos¢ =2

- Przygotowanie podtoza pod oprawy oswietleniowe przykrecane na gipsie, gazobetonie
mocowane na kotkach plast. (il.mocowan 2) - demontaz i ponowny montaz oprawy
o$wietleniowe;.

- KABLE, PRZEWODY:

- Mechaniczne wykucie bruzd dla rur: RIP16,RIS16,RL22 o $r. do 47 mm w cegle.

- Montaz uchwytéw pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podioza
mechanicznie - przykrecenie do kotkow plastykowych w podtozu z cegly - uchwyty do RG50.

- Rury winidurowe o $r. do 47 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach - RG50.

- Montaz uchwytéw pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podioza
mechanicznie - przykrecenie do kotkow plastykowych w podtozu z cegly - uchwyty do RG37.

- Rury winidurowe o $r. do 47 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach - RG37.

- Rury winidurowe karbowane (gigtkie) uktadane p.t. w gotowych bruzdach bez zaprawiania
bruzd ($r.do 19mm podtoze betonowe) R 28mm.

- Mechaniczne przebijanie otworéw w Scianach lub stropach betonowych o dlugosci przebicia
do 40 cm - $r. rury do 40 mm.

- Mechaniczne przebijanie otworéw w Scianach lub stropach z cegly o dlugosci przebicia do 1
1/2 ceg. - $r. rury do 40 mm.

- Przewody izolowane jednozylowe o przekroju zyty do 35 mm2 wciagane do rur -
YDY5x6mm2.

- Przewody izolowane jednozylowe o przekroju zyty do 35 mm2 wciagane do rur -
YDY5x4mm?2.

- Przewody izolowane jednozylowe o przekroju zyty do 16 mm2 wciagane do rur -
LgY16mm?.

- Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do Cu-6/Al-12 mm?2 uktadane w gotowych
bruzdach bez zaprawiania bruzd na podlozu nie-beton. YDY 3x1,5mm?2.

- Uszczelnienie przejs¢ kablowych przez $ciany i stropy oddzielenia przeciwpozarowego.

- Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami skrzyniowymi na odl.do 1 km.

36



Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami skrzyniowymi - za kazdy nast. 1 km.
Krotno$¢ = 20
Optata na wysypisku.

- ROZDZIELNICE:

Mocowanie na gotowym poditozu aparatbw o masie do 2.5 kg z czgSciowym
rozebraniem 1 zlozeniem bez podlaczenia - 2 otwory mocujace - roztgcznik
bezpiecznikowy 3x25A.

Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych o masie do 50 kg wraz z konstrukcja -
mocowanie przez przykrecenie do gotowego podioza -RE zgodna z projektem.
Podlaczenie przewodow kabelkowych w powtoce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 2.5 mm?2).

Podlaczenie przewodow kabelkowych w powtoce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 6 mm?2).

Podlaczenie przewodow kabelkowych w powtoce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 16 mm?2).

Wykonanie opiséw Tablic - opis projektowanych zabezpieczen w rozdzielnicach.

- APARATY OSPRZET:

Przygotowanie podtoza pod mocowanie osprzetu przez przykrecenie do kotkéw
plastikowych w podtozu z cegty.

Montaz na gotowym podtozu puszek 75x75 z tworzywa szt. o il. wylotéw 3 1
przekroju przewodow do 2.5 mm2 - mocowanych przez przykregcenie - puszka
natynkowa.

Przygotowanie podtoza pod mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
gipsowej z wykonaniem $lepych otworéw mechanicznie w cegle.

Montaz na gotowym podtozu puszek bakelitowych o sr.do 60mm.

- POLACZENIA WYROWNAWCZE:

Mechaniczne przebijanie otworow w $cianach lub stropach z cegly o dlugosci
przebicia do 1 ceg. - $r.rury do 25 mm.

Uktadanie bednarki uziemiajacej w budynkach w ciggach poziomych na wspornikach
mocowanych na betonie z kuciem r¢cznym- przekro6j bednarki do 120 mm?2 -
FeZn30x4mm.

Laczenie przewoddw uziemiajacych przez spawanie na $cianie - bednarka 120 mm?2.
Reczne kopanie rowéw dla kabli o glebok.do 0.8 m i szer.dna do 0.4 w gruncie kat.
1.

Reczne zasypywanie rowow dla kabli o glebok.do 0.8 m i szer.dna do 0.4 m w gruncie
kat. I1I

Uktadanie bednarki w rowach kablowych - bednarka do 120mm?2 - FeZn30x4.
Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o dtugos$ci 4,5 m (metoda wykonania
udarowa) - grunt kat.III.

Uziomy ze stali profilowanej miedziowane (metoda wykonania udarowa) - grunt
kat.III za nastepne 1,5 m dtugosci ponad 4,5 m.

- ROZNE. POMIARY:

Sprawdzenie i pomiar kompletnego 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego
napigcia.

Sprawdzenie i pomiar kompletnego 2,3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego
napigcia.

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej - obwdd 1-fazowy (pomiar
pierwszy).

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej - obwdd 1-fazowy (kazdy nastgpny
pomiar).

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej - obwdd 3-fazowy (pomiar
pierwszy).
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- Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej - obwdd 3-fazowy (kazdy nastepny
pomiar).
- Sprawdzenie samoczynnego wytaczania zasilania (pierwsza proba).
- Sprawdzenie samoczynnego wylaczania zasilania (nast¢pna proba).
- Pierwszy pomiar uziemienia ochronnego lub roboczego.
1.4.0Kkreslenia podstawowe:
Okre$lenia podane w niniejszej] SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogodlne:

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST (kod 45000000-7) pkt 2 ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Dobor materialow:

Do wykonania robdt nalezy uzy¢ materiatéw posiadajacych Aprobat¢ Techniczng
wydang przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.
2.2.1. Kable i przewody:

- YDYpzo5x6 80 m

-YDYpzo5x4 40 m

- YDYpzo3x1,5 120m

-LgY16 15 m

- Modem GSM 2kpl.
2.2.2. Rozdzielnica:

- Rozdzielnica RE1 i RE2 obudowa metalowa, 3x18 modutéw natynkowa, min IP-40,
wraz z wyposazeniem wg rys. IE-11 1 IE-12 2kpl.

- Roztgcznik bezpiecznikowy 3x25A 2kpl.

- Obudowa, izolacyjna, 1x12 lkpl.
2.2.3. Materialy pozostale:

- Plaskownik FeZn30x4mm 48m

- Uziom szpilkowy 2kpl.

- Rura DVR50 20 m

- Rura DVR37 70m

-RL 022 20m

- Masa uszczelniajaca 6kg
Uwaga: W zakresie instalacji elektroenergetycznych nastgpujace parametry i cechy
projektowanych instalacji i urzadzen wptywaja na bezpieczenstwo przeciwpozarowe
budynku:
- wszystkie stosowane przewody, aparaty i urzagdzenia musza posiadaé atesty
stosowalnos$ci w budownictwie B,
- zastosowane przewody YDY powinny by¢ wykonane na napigcie znamionowe
(U0/U) 450/750V, a kable YKY na napigcie znamionowe (U0/U) 600/1000V, gdzie:
U0 - warto$¢ skuteczna napigcia pomiedzy dowolng zyta a "ziemig" lub ekranem kabla,
U - warto$¢ skuteczna napigcia pomi¢dzy dowolnymi dwoma zytami fazowymi
(napigcie miedzyfazowe).
- w miejscach przejs¢ przewodow przez elementy oddzielen przeciwpozarowych
przewidzie¢ przepusty lub uszczelnienia pozarowe o klasie odpornosci ogniowej
wymaganej dla tych oddzielen przeciwpozarowych.
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3. SPRZET:

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez

Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT:

Kazda partia wyrobdéw przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy
przewidziane norma lub projektem indywidualnym. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Elementy moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru, oraz

zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunigciem lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonvwania robot:

Roboty zwigzane z instalacjami elektrycznymi nalezy powierzy¢ doswiadczonej ekipie.

S5.2. Zasilanie, bilans mocy:

5.2.1. Rozdzielnica elektryczna (RG)

Na parterze budynku, w pomieszczeniu technicznym zamontowana jest rozdzielnica
glowna (RG). Kabel zasilajacy rozdzielnice RG pozostaje bez zmian do dalszej
eksploatacji. Istniejaca rozdzielnice nalezy zmodernizowa¢ montujac roztgczniki
bezpiecznikowe dla projektowanych rozdzielnic RE1 i RE2. Roztaczniki bezpiecznikowe
nalezy zamontowa¢ w obudowie izolacyjnej 1x12 modutow.

5.2.2. Rozdzielnica RE1 i RE2

Na poziomie piwnicy w okolicy szybow windowych ( lokalizacja na planach
instalacyjnych), zamontowane beda rozdzielnice RE1 i RE2 (doktadng lokalizacj¢ ustali¢
bezposrednio na budowie). Rozdzielnice beda wyposazone w wylaczniki izolacyjne,
wylaczniki roznicowo-pradowe, wytaczniki nadmiarowo-pradowe, lampki kontroli
napigcia, ochronniki przeciwprzepigciowe, wg schematu rys. IE-11 1 [E-12. Z rozdzielnic
RE1 i RE2 zasilane beda: tablice sterowniczo zasilajace dzwigi, potrzeby wiasne dzwigu,
4

modemy GSM, os$wietlenie szybow. Zastosowa¢ obudowy rozdzielnic jako typowa, n/t,
3x18 modutow, min IP-40 zamykane na drzwiczki z zamkiem.

Projektuje si¢ przewody zasilajace:

- od rozdzielnicy (RG) do rozdzielnicy RE1, typu YDYZo5x6mm?2, uktadanym, w
projektowanej rurze DVRO37, na uchwytach, n/t, lub w listwie PCV 50x20mm, n/t (do
ustalenia z uzytkownikiem bezpos$rednio na budowie).

- od rozdzielnicy RE1 do tablicy sterowniczo zasilajacej dzwig, typu YDYZo5x4mm?2,
uktadanym p/t, w rurze O50.

- od rozdzielnicy (RG) do rozdzielnicy RE2, typu YDYZo5x6mm?2, uktadanym, w
projektowanej rurze DVRO37, na uchwytach, n/t, lub w listwie PCV 50x20mm, n/t (do
ustalenia z uzytkownikiem bezpos$rednio na budowie).

- od rozdzielnicy RE2 do tablicy sterowniczo zasilajacej dzwig, typu YDYZo5x4mm2,
uktadanym p/t, w rurze O50.

5.2.3. Dzwigi osobowe

Tablice sterowniczo zasilajace dla dzwigow zainstalowane beda na II pigtrze wg
specyfikacji dzwigu. Tablice sterowniczo zasilajace dzwigi zasilane beda przewodami
typu YDYpzo5x4mm?2. Projekt przewiduje doprowadzenie przewodow zasilajacych do
TSZ1 1 TSZ2 oraz pozostawienie 3m zapasu.

Dzwigi seryjnie wyposazone beda w system doprowadzajacy kabine do najblizszego
pigtra w przypadku zaniku napigcia w budynku.

W miejscu przej$¢ przez przegrody nalezy zabezpieczy¢ ppoz.

5.2.4. Bilans mocy
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Rozdzielnica RE1

- moc zainstalowana Pz = 6,5kW

- moc obliczeniowa Po = 5,2kW

- prad obliczeniowy lo = §,1A

Rozdzielnica RE2

- moc zainstalowana Pz = 6,5kW

- moc obliczeniowa Po = 5,2kW

- prad obliczeniowy lo = 8,1A

MOC PROJEKTOWANYCH OBWODOW NIE WPLYWA NA BILANS MOCY
CALEGO BUDYNKU.

INWESTOR NIE WYSTEPUJE DO ZAKELADU ENERGETYCZNEGO O
ZWIEKSZENIE PRZYDZIALU MOCY.

5.3. Oswietlenie podstawowe:

Wykonawca jest zobowigzany do pomiaru nat¢zenia o$wietlenia przed wejsciem do
windy. Na poziomie podtogi wymagany poziom nat¢zenia o$wietlenia min 501x.

W przypadku pomiaru ponizej wymaganej ilosci Ix, Wykonawca jest zobowigzany do
montazu dodatkowych opraw o$wietleniowych. Dobor typu opraw o$wietleniowych po
ustaleniu i zatwierdzeniu przez Zamawiajacego.

5.4. Oswietlenie awaryjne:

Projektuje si¢ awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne, spelniajagce wymagania Polskiej
Normy PN-EN 1838:2013-11 ,Zastosowania o$wietlenia -- OS$wietlenie awaryjne”.
Oswietlenie awaryjne ewakuacyjne projektuje si¢ na drogach ewakuacyjnych. Oswietlenie
bedzie uruchamia¢ si¢ automatycznie w przypadku zaniku napigcia podstawowego nie pozniej
niz 2 sek. O$wietlenie bedzie dzialaé, przez co najmniej 1 godzing oraz bedzie zapewnia
osiggnigcie S$redniego natezenia o$wietlenia na podiodze wzdhuz $rodkowej linii drogi
ewakuacyjnej nie mniejsze niz 1 1x, a na centralnym pasie drogi, obejmujacym nie mniej niz
potowe szerokosci drogi nie mniej niz 0,5 Ix. Awaryjne oswietlenie ewakuacyjne bedzie
osiggato 50 % wymaganego natezenia o$wietlenia w ciggu 5 s, a natomiast pelny poziom
natezenia o§wietlenia osiggnigty bedzie w czasie nie dtuzszym niz 60 s.

Wszystkie oprawy awaryjne beda spetnia¢é wymagania normy PN-EN 60598-2-22:2015-1
,Oprawy oSwietleniowe. CzeS¢ 2-22: Wymagania szczegolowe. Oprawy oswietleniowe do
oswietlenia awaryjnego beda posiada¢ w tym zakresie $wiadectwa dopuszczenia CNBOP.
S.5. Instalacja telefoniczna:

Do kontaktu migdzy kabinami a stuzbami ratowniczymi nalezy zastosowac bezprze-
wodowy modulty GSM. Moduty nalezy zamowi¢ jako komplety razem z zasilaczami i akumu-
latorami. Modemy zasilane bedg z rozdzielnic RE1 i RE2 przewodami YDY3x1,5mm?2 ukta-
danym w rurce ochronnej RL22.

S.6. Instalacja polaczefh wyrownawczych:

Instalacj¢ polaczen wyrownawczych nalezy wykonaé z ptaskownika FeZn30x4mm
wyprowadzajac go z zapasem do szachtu windowego. Konstrukcje dzwigu nalezy
podtaczy¢ z ptaskownikiem. Potaczenia wykona¢ jako spawane. Projektowany
ptaskownik nalezy wyprowadzi¢ na zewnatrz budynku i podtaczy¢ do projektowanego
uziomu szpilkowego. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ pomiary. Zmierzona
rezystancja uziemienia nie moze przekracza¢ 10Q2.

5.7. Ochrona przeciwpozarowa:

W zakresie instalacji elektroenergetycznych nastgpujace parametry i cechy
projektowanych instalacji i urzadzen wptywaja na bezpieczenstwo przeciwpozarowe
budynku:

- wszystkie stosowane przewody, aparaty i urzadzenia muszg posiada¢ atesty
stosowalnos$ci w budownictwie B,

- zastosowane przewody YDY powinny by¢ wykonane na napigcie znamionowe
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(U0/U) 450/750V, a kable YKY na napigcie znamionowe (U0/U) 600/1000V, gdzie:
U0 - warto$¢ skuteczna napigcia pomiedzy dowolng zyta a "ziemia" lub ekranem kabla,
U - warto$¢ skuteczna napigcia pomi¢dzy dowolnymi dwoma zytami fazowymi
(napigcie miedzyfazowe).

- w miejscach przej$¢ przewodow przez elementy oddzielen przeciwpozarowych
przewidzie¢ przepusty lub uszczelnienia pozarowe o klasie odpornosci ogniowej
wymaganej dla tych oddzielen przeciwpozarowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci:

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
, Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robot:

Za wbudowane materialy oraz badanie ich przydatnosci odpowiada Wykonawca. Przed
przystapieniem do robdt wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji
aktualne $wiadectwa badan materiatow podstawowych wykonywanych w ramach nadzoru
wewnetrznego przez producenta (atesty materiatéw). Ponadto Wykonawca zobowigzany jest
do sprawdzenia daty produkcji, daty przydatno$ci do stosowania, stanu opakowan oraz
wlasciwego przechowywania materialow.
7.0BMIAR ROBOT:

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Ogdlne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania

og6lne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:

Jednostkg obmiarowa robot jest m. in.: m2, m3, m, szt., pomiar, otw.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogodlne wymagania wykonania robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8
, Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9

,» Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

- PN-EN 1838:2005 - Zastosowania o$wietlenia - O$wietlenie awaryjne.

- PN-EN 60598-2-22:2004 ,,Oprawy oswietleniowe.

OPRACOWAL.: mgr inz. Andrzej Klimkiewicz — ST — 455/88
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