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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) wykonania i odbioru rob6t sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usunigciem drzew - przy rozbudowie ul. Wyszynskiego w Suwalkach na wysoko$ci ogrodkow
dzialkowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dthwymienionych
pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarter niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- Scinaniem pitag mechaniczng oraz mechanicznym karczowaniem pni drzew o $rednicy do 15 cm, 25 cm, 35 cm,45 cm

- mechanicznym karczowaniem krzakéw gestych — zywoptotow

- wywiezieniem krakow, drzew, dtuzycy i pni z terenu budowy lub utylizacj¢ za pomoca r¢baka ,

- oczyszczeniem terenu
wykonywanych w ramach robét przygotowawczyctprzy rozbudowie ul. Wyszynskiego w Suwalkach na wysoko$ci
ogrodkow dziatkowych.

1.4 Informacja o terenie budowy

Wzdluz pasa drogowego ulicy Wyszynskiego objgtego opracowaniem zlokalizowane sa ogrodki dziatkowe. Jezdnia ulicy
bitumiczna zdeformowana w ztym stanie technicznym, bez krawgznikow. Brak jest chodnikow.

Odwodnienie powierzchniowe.

W pasie drogowym ulicy snopracowywanym odcinku brak jest uzbrojenia. Natomiast z ulica krzyzuja si¢ napowietrzne linie
energetyczne NN, SN i WN.

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochrona $rodowiska

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wspolnie z Inwestorem zawiadomi Prezesa Ogrodkéw Dziatkowych o utrudnieniach
w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych robot. Roboty prowadzi¢ w liniach okreslajacych zakres
opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono istniejace i zaprojektowane uzbrojenie
podziemne. Przy zblizeniu si¢ do projektowanych i wczesniej wykonanych kabli energetycznych o$wietleniowych, kanalizacji
deszczowej i kanatu technologicznego - roboty ziemne prowadzi¢ recznie.

Catos¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowac zgodnie z projektem na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z inwestorem.
Wykonawca robot Kierownik budowy przed przystapieniem do robdt jest zobowiazany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Obowiazkiem wykonawcy
jest zapewnienie przej$cia dla pieszych i przejazdu dla pojazdéw ratowniczych. Technologia robot i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. OkreSlenia podstawowe

Stosowane akslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt.1.
1.7. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i pni
Do wykonywania robot zwiagzanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowaé:
- pily mechaniczne,
- spycharki,
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- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrgbem drzew,
- rebaki do utylizacji drzew i pni,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport dluzyc, pni i karpiny
Dtuzyce, pnie, karping oraz galgzie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na sktadowisko Iub miejsce
przeznaczone do spalenia wskazane przez inwestora

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST.D. 00@QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i pni

Roboty zwiazane z usunigciem drzew, pni i krzakoéw obejmuja wycigcie i wykarczowanie , wywiezienie dtuzyc, pni,
karpiny i galgzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokotagi
projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakdw. Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew i krzakow powinna
by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych griegt przeznaczony do wbudowania w nasypy, teaésty
oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowacé pnie i usunaé korzenie tak, aby zawarto$¢ czgsci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypoOw teremlezy oczyscic tak, aby czgsci roslinnoécei nie znajdowaly si¢ na glgbokosci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawcg zabezpieczona
przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linno$¢, ktdra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to
powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednietadze.

5.3. Zniszczenie pozostalo$ci po usunigtej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunigtej ro$linnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera. Jezeli dopuszczono przerobienie gal¢zi na kor¢ drzewna za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to sposob
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢
usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy. Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot
przygptowawczych Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to jest
spalarie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien
powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sig czgscei.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkodg¢ w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostato$ci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sa zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢
przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢
odpowiednio wyrdwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani
pod jakimikolwiek obszaimi, na ktorych odbywa sig¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu pni i krzakéow

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotow. Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.01
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D. 00.000@nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem pni i krzakow jest:
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- dlapni -sztuka,

- dla krzakéw - hektar

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robo6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST..D. 00@/@ymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena
wykonania rob6t obejmuje:
- wycigcie drzew i wykarczowanie pni,
- mechanicznym karczowaniem zywoptotow
- wywiezienie dtuzyc, pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi i pni za pomoca rgbaka, wzglednie
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy wycince drzew.

19



