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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych - przy rozbudowie ul. Wyszynskiego w Suwalkach na wysokos$ci ogrédkéw dzialkowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtwymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawae w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:

-rozbiorka kostki brukowej betonowe;j,

-rozbiorka $mietnikéw — murkdéw betonowych po prawej stronie,

-rozbidrka ogrodzen z siatki na linkach wraz z odkopaniem stupkow stalowych, w tym bram i bramek- materiat do przekazania
ogrodom dziatkowym,

-frezowaniem nawierzchni bitumicznej gr. 6 cm,

-wykonaniem ogrodzenia z siatki stalowej ocynkowanej wys. 150 cm o oczkach 4x4 cm z drutu gr. 3 mm zamocowanego na stupkach
stalowych o rozstawie &5 m. Stupki o $rednicy 60/3 mm ocynkowane. Siatka rozciagnigta na 3 drutach ocynkowanych o §r. 5 mm .
Stupki osadzone w betonie kl. C20/25. Fundament 20x20x50 cm.

-wywiezieniem materiatu z rozbiorki do utylizacji lub recyklingu wraz z poniesieniem kosztu robot lub przekazanie wlascicielom
przy rozbudowie ul. Wyszynskiego w Suwalkach na wysokosci ogrodkéw dziatkowych.

1.4. Informacja o terenie budowy

Wzdhuz pasa drogowego ulicy Wyszynskiego objgtego opracowaniem zlokalizowane sa ogrodki dziatkowe. Jezdnia ulicy bitumiczna
zdeformowana w zlym stanie technicznym, bez kraweznikow. Brak jest chodnikéw.

Odwodnienie powierzchniowe.

W pasie drogowym ulicy na opracowywanym odcinku brak jest uzbrojenia. Natomiast z ulica krzyzuja si¢ napowietrzne linie energetyczne
NN, SN i WN.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wspolnie z Inwestorem zawiadomi Prezesa Ogrodkéw Dziatkowych o utrudnieniach w ruchu
oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prowatgzh robot. Roboty prowadzi¢ w liniach okre$lajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono istniejace i zaprojektowane uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu si¢ do projektowanych i wcze$niej wykonanych kabli energetycznych oswietleniowych, kanalizacji deszczowej i kanatu
technologicznege roboty ziemne prowadzi¢ r¢cznie.

Catos¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpizenie robot oznakowaé zgodnie z projektem na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca
rob6t — Kierownik budowy przed przystapieniem do robot jest zobowiazany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozpaadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w spraWégpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzglednic ,,informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”. Obowiazkiem wykonawcy jest
zapewnienie przej$cia dla pieszych i przejazdu dla pojazdéw ratowniczych. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materialy zastosowane w
projekcie nie wplyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.4.

1.7.0gélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotygce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.
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3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorka elementow drog moze byé wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany
przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody cigzarowe,

- zrywarki,
— mloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
- frezarki nawierzchni
- koparki,
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STMD00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z
dokumentacja projektowa. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okre§lony przewidziany odzysk materialow. Roboty rozbidrkowe
mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtornego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja sig¢
wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace si¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegoblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow
drogowych nalezy wypelni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okre§lonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady éatroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiéorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementow przewidzianych do powtoérnego wykorzystania. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STM®O0.00 ,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z rozbiérka elementéw jest: m 2, nt

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SD@O0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
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a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbioérki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikow, cokotow, obrzezy i opornikdw:

— odkopanie krawgznikow, obrzezy i opornikoéw wraz z wyjgeiem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowgaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

- rgczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementovmaskowej,

— zatadunek i wywiezienie materiatoéw z rozbiorki,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodzen

— rozebranie elementow ogrodzenia nad cokotem,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utoZzeniem na poboczu a nastgpnie transportem do
miejsca wskazanego przez Inwestora,

— rozebranie cokotu betonowego i stupkoéw betonowych,

— zaladunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki do utylizacji lub na wysypisko z optata za wysypisko,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE — podstawowe zasadBHiP przy robotach rozbiérkowych
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