D.04.04.02. Podbudowauskywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILI ZOWANEGO MECHANICZNIE
CPV —45230000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykamanodbioru robét (ST) $ wymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stakibnego mechanicznie przy budowie ulic:
Etckiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia technicznego tenu na osiedlu Haicza w
Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji d@ttwymienionych w pkt.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zawanych z wykonywaniem podbudowy gruico
20 cm z kruszywa tamanego 0/31.5 stabilizowanego mechairigmod: jezdnie ulic i place do zawracania, parkingi, zjazdprzy budowie
ulic: Efckiej, Gi zyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia technicznego tenu na osiedlu Haicza
w Suwatkach.

Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiéliog' pkt 1.3.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pas drogowe ulic: Efckiej, Gotddgjs Gizyckiej, Oleckiej i Wegorzewskiej na osiedlu
Hancza w Suwalkach. W pasie drogowym zlokalizowane jest ¢pagice uzbrojenie: kanalizacja sanitarna, kanalizacja desezz
(czesciowo), si€ wodochgowa, dwietlenie uliczne, kable energetyczne, katiwietleniowe, kanalizacja telefoniczna i kable tetgtzne.

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichdeicieli przylegltych posesji o utrudnieniach w ruobraz oznakuje
odcinek drogi w rejonie prowadzonych rob6t. Robatywadzi w liniach okrélajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchacgm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemRezy zblizeniu do kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodgoivych roboty ziemne prowadzicznie w uzgodnieniu z gestorami sieci.

Catas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyysowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakorgodnie z projektem na czas prowadzenia robét w uzgodniemwestorem. Wykonawca
robo6t — Kierownik budowy przed przygiieniem do robét jest zobowdany sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozpoggzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” nalgy skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegéinych rob6t w rozdaeeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét mddaych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowkkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia roboh ir@dzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyn
negatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaeiezedna lub wgcej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwg nosna nawierzchni drogowej.

1.6.2.Pozostate okrdenia podstawowesszgodne z obowvaizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami @ogymi w ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid”1.4.

1.7. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyaee robot podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knys¥yymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SU404.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych 8mhwanych mechanicznie powinno dykruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnefdéamieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Uziarnienie kruszywa powinno Byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Witasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&yamia ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowaigzyw. Wymagania ogdélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-04@#@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podia powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudoweuszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszgmentem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub
powyzej 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla tap@jbudowy okrédi ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadoiruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wykéradcinki probne, zgodnie z zasadami ckomymi w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6éw kontrolnych w czasie robdt podano w ST D-04.04,P@dbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwose oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiua z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podanoS#i D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.0P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszyamanego stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04@@budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogoine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozilozenie mieszanki,
— zagsszczenie rozigonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym¥gania ogélne” pkt 10.
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