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D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KA TEGORII
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X 8/konania i odbioru robétasvymagania dotycze wykonania i odbioru wykopow -
przy budowie ulic: Efckiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgo terenu na
osiedlu Haicza w Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rggtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnychprzy budowie ulic: Elckiej, Gizyckiej,
Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgp terenu na osiedlu Haicza w Suwatkachi obejmup
wykonanie wykopéw w gruncie kat. | — II, w tym:

a) wykonanie wykopow pod jezdnichodniki, parkingi, zjazdy i place do zawracania,

b) roboty ziemne wykonywane koparkami o popky0.6 n?i 0.15 ni wraz z transportem urobku,

c) reczne kopanie rowéw pod rury ochronne zabezpiecaeabh telefonicznych.

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pas drogowe ulic: Etckiégtdapskiej, Giyckiej, Oleckiej i Wegorzewskiej na osiedlu
Hancza w Suwatkach. W pasie drogowym zlokalizowand jesstpujace uzbrojenie: kanalizacja sanitarna, kanalizagazcdzowa
(czesciowo), si€ wodocihgowa, dwietlenie uliczne, kable energetyczne, kakiwietleniowe, kanalizacja telefoniczna i kable tefg€zne.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichsedeieli przylegtych posesji o utrudnieniach w ruabraz oznakuje
odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Robatywadze w liniach okrdlajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgmdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbfieniu do kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodgeoivych roboty ziemne prowadazicznie w uzgodnieniu z gestorami sieci.

Catas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyyliowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z projektem na czas prowadzenia rob6tgedzieniu z inwestorem. Wykonawca
robdt — Kierownik budowy przed przygieniem do robo6t jest zobosgiany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozpoegizenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegolnych robét zporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdhi¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagt#ot i ich rodzaj oraz materialy zastosowane wgkae nie wptyn
negatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygeze robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqriel wzgédem trudnéci ich odspajania podano w ST D-02.00.01,
tablica 1. W wymienionej tablicy okfleno przeaitne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i materiatdw w stanie naturalnymara
spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzetlem przydatngi do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkalljca 1.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-02106kt 5.
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Sposodb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoisia stateczn@ w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodzé, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdphi,podcicia lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty aziym stopniu przydatréai do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w sposéb unieliwdajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyriiera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimmoynbye bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad
O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygie odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspaja go do gtbokaosci okoto 0,5 metra powgj projektowanych rginych robét
ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraiemnych powinno spetriavymagania, dotyexe minimalnej
wartasci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot miarh

Minimalna wartd¢ Is dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu i drég ruch cizki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo agzki od ciezkiego
Go6rna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni natg je dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartadsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgnicte przez bezpmednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waowskaznika
zag:szczenia. Maliwe do zastosowanig&odki, o ile nie § okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptaxiji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejsza:nD,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych &
czynna¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktdre nie spiwjpuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych pajywarunkéw obeiza
Wykonawe; rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroloawagodndci z wymaganiami okig&onymi w niniejszej specyfikacji oraz
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontsdtzeg6la uwag; nalezy zwrocic na:
a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogagsyaich whasciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgoiich zakéczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoélne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pkD Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pKdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopdéw w gruntach -V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyphilitdad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewie i
wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,

— zagiszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjinicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— rekultywacy terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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