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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
CPV —45110000 - 1

WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaryania i odbioru robét (SThsvymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych - przy budowie ulic: Eickiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupelnienia uzbrojenia
technicznego terenu na osiedlu Hecza w Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.
Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z:
-frezowaniem nawierzchni bitumicznej gr. 5 cm nezgkowaniu z ul. Lubelski Lesna
-rozbidrka nawierzchni z betonu gr. 12 cm (zjazdy betonowasieton — kwietnik, prawa strona ulicy Etckiej)
-rozbidrka kraweznikdw betonowych na skrzgwaniu z ul. Lubelski Lesna
-rozbidrka cokotu ogrodzenia — dziatka nr 32597/1
-rozbidrka nawierzchni zjazdéw i chodnikéw z kostki brukowgej 8 cm
wraz z wywozem materiatu z rozbiérki do utylizawglednie przekazanie inwestorowi i wicielom
- przy budowie ulic: Elckiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgo terenu na
osiedlu Haicza w Suwalkach.

1.3. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pas drogowe ulic: Etckiégtdapskiej, Giyckiej, Oleckiej i Wegorzewskiej na osiedlu
Hancza w Suwatkach. W pasie drogowym zlokalizowand jesstpujace uzbrojenie: kanalizacja sanitarna, kanalizagazcdzowa
(czgsciowo), si€ wodochgowa, dwietlenie uliczne, kable energetyczne, kaliieietleniowe, kanalizacja telefoniczna i kable tetg€zne.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robét inwestor zawiadomi wszystkichsefeieli przylegtych posesji o utrudnieniach w ruabraz oznakuje
odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Robatywadze w liniach okrdlajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgmdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbtieniu do kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodgeoivych roboty ziemne prowadazicznie w uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calds¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyydowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z projektem na czas prowadzenia robotgedzieniu z inwestorem. Wykonawca
robdt — Kierownik budowy przed przygieniem do robo6t jest zobosziany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozporgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot zporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgdhi¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagt#t i ich rodzaj oraz materialy zastosowane wgkae nie wptyn
negatywnie narodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7.0gd6lne wymagania dotycrce robét
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™l.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padev ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég m@ by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany
przez Irzyniera:
- spycharki,
- ladowarki,

— samochody erzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki,
4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mgna przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-000Q/ymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabnwy pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektova. Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentiawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier maze
poleci Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatéw. Roboty rozbasle
mozna wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez layniera. Wszystkie elementy miowve do powtdérnego
wykorzystania powinny yusuwane bez powodowaniagdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wiasnacia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce ok&one w ST lub wskazane przezymiera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z Sjassie
wilasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy. Doly (wykopy) powstate po rdzbe elementéw drég znajdop se w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumenigujojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny biymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie pizewiduje s wykonania wykopow
drogowych nalgy wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych rob6t rozbidrkowych oraz sprawdzestapnia uszkodzenia
elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystadiagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni powinno spetiiaodpowiednie wymagania olétene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QM@magania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow rob6t zwazanych z rozbiérk elementéw drog jesin 2

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rldielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, cokotdw, obrzey i opornikéw:

— odkopanie krawznikow, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrownanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbioérki chodnikéw:

— reczne wygcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE - Nie dotyczy
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