D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

CPV —-45110000-1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)®¥konania i odbioru robosvymagania dotyeze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktdysokaciowych— przy budowie ulic: Etckiej, Gizyckiej, Gotdapskiej,
Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgo terenu na osiedlu Hacza w Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi czyndciami umaliwiajacymi i
mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdmgowej oraz wykonanie inwentaryzacji powykonavjczeprzy budowie ulic:
Etckiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgo terenu na osiedlu Haicza w
Suwatkach.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoda@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wyscikavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysétiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wg@zenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarmgrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wraahstug geodezyja

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pas drogowe ulic: Etckiégtdapskiej, Giyckiej, Oleckiej i Wegorzewskiej na osiedlu
Hancza w Suwatkach. W pasie drogowym zlokalizowand jesstpujace uzbrojenie: kanalizacja sanitarna, kanalizagazcdzowa
(czgéciowo), si€ wodochgowa, dwietlenie uliczne, kable energetyczne, kabiieietleniowe, kanalizacja telefoniczna i kable tetg€zne.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robét inwestor zawiadomi wszystkichsefeieli przylegtych posesiji o utrudnieniach w ruabraz oznakuje
odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Robatywadze w liniach okrdlajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgmdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbtieniu do kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodgeoivych roboty ziemne prowadazicznie w uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calds¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiyydowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z projektem na czas prowadzenia rob6tgedzieniu z inwestorem. Wykonawca
robdt — Kierownik budowy przed przygieniem do robo6t jest zobosgiany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z
przepisami rozpoegizenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” naley skorzystéd z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych rob6t zporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widaych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotyczica bezpieczastwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologit i ich rodzaj oraz materialy zastosowane wgkaie nie wptyn
negatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @Sy punkty kierunkowe oraz patzowy i koncowy punkt trasy.

1.6.2.Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w ST -DM-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Og6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofrie”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
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metalowe o diugii okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczona gaania robot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mié& srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianégrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniecej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugaié¢ okoto
0,50 m i przekroj prostafny.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmwvych naley stosowé nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze

- tyczki

- faty

- tadmy stalowe, szpilki. Spet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokagciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST.D-00.00.00 , Wymaganidragjdpkt 4.
4.2. Transport sprzgtu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST.D-000MQNymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizaat i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu 0 materédgtarczone przez Zamawieggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegbtowego wytyczenia robot. Prace pom@powinny by wykonane przez osoby posiaatz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawaanpnien natychmiast poinformowanzyniera o wszelkich tlach wykrytych w
wytyczeniu punktdéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usunete na koszt Zamawiagego. Wykonawca
powinien sprawdZiczy rzdne terenu okégone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nigvno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji
przez Irzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweidnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae
roboty dodatkowe w takim przypadku ofei Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegrirera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtérednie osi trasy mugayc zaopatrzone w oznaczenia cifagace w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclgrasszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. Jdi
znaki pomiarowe przekazane przez Zamayigo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzeiiat, to zostamone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaiptowej realizacji rob6t nala do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fromy by¢ zastabilizowane w spos6b trwaty, prziyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tale dowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggqpomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nieza@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie
inzynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdiirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiddsd0 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna lmgdpowiednio zmniejszona, zalge od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako repery
robocze mena wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalgy zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztakikdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhera.

Rzedne reperéw roboczych naieokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt niejszy od 4 mm/knosupc
niwelacg podwojrs w nawizaniu do reperéw patwowych. Repery robocze powinnychyyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajice wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektovws oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zapeega, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.
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Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze nk 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozgsttadirég. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usgnoie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko
woéwczas, gdy Wykonawca robét zgsitje odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnizonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (dlerie granicy
robat), zgodnie z dokumentagprojektows oraz w miejscach wymaggiych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertiétriov
miejscach zaakceptowanych przezymera. Do wyznaczania kraazi nasypow i wykopow natg stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowd w przypadku nasypow o wysodm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegtéc
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onagj. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowaprzekrojow poprzecznych musi usiwiaé wykonanie
nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentpopjektovs.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkf’6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwezanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé&iowych naleéy prowadzé wedtug ogélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.D-00.0pM@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jestkm (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar rob6t zzeinych z wyznaczeniem

obiektow jest cgscia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.D-00.00/0¢magania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarowdgzyjnych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktéaa/nierowi.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH, | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy rozliczania robét podstawowych , tymcsawych i prac towarzysacych.
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Podstawy rozliczania rob6t podstawowych

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgeynktéw wysokeéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochraagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgejodszukanie i

ewentualne odtworzenie,
- Inwentaryzacja powykonawcza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inw@isGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU®83.
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