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1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykdaan odbioru rob6t (ST) $ wymagania dotycze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdiciem warstwy humusu przy budowie ulic: Eickiej, Gizyckiej, Gotdapskiej, Oleckigj i
Wegorzewskiej oraz uzupetnienia uzbrojenia techniczrgo terenu na osiedlu Hacza w Suwatkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg®wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji@ wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych ze zdjciem warstwy humusu o
sredniej grubéci do 15 cm za pomacspycharek z transportem na sktadowisko.
- przy budowie ulic: Efckiej, Gi zyckiej, Gotdapskiej, Oleckiej i Wegorzewskiej oraz uzupetienia uzbrojenia technicznego tenu
na osiedlu Haicza w Suwatkach.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowigeodezyjnie wydzielone pas drogowe ulic: Etckiej, Gotdagys Gizyckiej, Oleckiej i Wegorzewskiej na osiedlu
Hancza w Suwatkach. W pasie drogowym zlokalizowane jestepagice uzbrojenie: kanalizacja sanitarna, kanalizacja desez
(czesciowo), si€ wodocagowa, dwietlenie uliczne, kable energetyczne, kabléwietleniowe, kanalizacja telefoniczna i kable
telefoniczne.

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkich §aiaieli przyleglych posesji o utrudnieniach w ruchu oranakuje
odcinek drogi w rejonie prowadzonych rob6t. RobatywadzE w liniach okrélajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchacm w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podzienfhiey zblieniu do kabli
energetycznych, telefonicznych i zasuw wodgoivych roboty ziemne prowadziicznie w uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calds¢ robot prowada pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osiudowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowgodnie z projektem na czas prowadzenia rob6t w uzgodnieniowestorem.
Wykonawca robdt — Kierownik budowy przed przysieniem do roboét jest zobowdany sporzdzi¢ plan bezpiecagstwa i ochrony
zdrowia zgodnie z przepisami rozpgaizenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegélnych rob6t w roadaeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawézpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wdaych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacj¢ dotyczca bezpieczastwa i ochrony zdrowia’. Obowekiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia rob6hinedzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie
wptyna negatywnie ndarodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt.1.4

1.7. Ogodlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™l.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwizanych ze zdgiem warstwy humusu nale stosowa:
— rowniarki, spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spez do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie itowe wykonanie robét spezem
zmechanizowanym nie jest wive,
— koparki chwytakowe i samochody samowytadowczepraypadku transportu na odlegdovymagajca zastos. takiego spytai.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidregj@kt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcziaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przeivtzinsportem samochodowym. Wybor
srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wyamizgogolne” pkt 5. Teren pod budewlrogi w pasie robét ziemnych,
w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanyaokumentacji projektowej powinien bpczyszczony z humusu .

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do friiejszego uycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw,
sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czyérimkreilonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nacimhumusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazanlawnyiniera.

Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. ytkopvych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarczge dla prawidlowego wykonania robét, wzdhie mae stanowé zagrazenie dla bezpieczestwa robot
(zmienna grub& warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych weejs okrélonych w dokumentaciji
projektowej lub wskazanych przezzimiera.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zaha od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na
budowie itp.) powinna byzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub waka przez lzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznytzie stanowit podstawdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowad w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powibyt przez Wykonawe tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyseozea take najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w
czasie intensywnych opadoéw i bezpnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiasunecia humusu .
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagagoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu .

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q/¢¥magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robot obejmuje:
— zdjecie humusu z przemieszczeniem na odkiad,
— odwiezienie nadwiki humusu w miejsce wskazane przez inwestora,

10. PRZEPISY ZWIAZANE - nie wystepuja
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