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1 Czes¢ ogllna

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu

PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWC?ZY dla przebudowywanego abiektu

ADRES INWESTYCJI:

INWESTOR:

Miasto Suwatki, 16-400 Suwat
ul. A. Mickiewicza
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1.2 Przedmiot i zakres robot.
Zakres robot znajdagych s¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriieo majpce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych:

Zakres prac obejmuje m. in.:

monta oswietlenia zewgtrznego,
monta/modernizacja szaf sterowanigwgetleniem
Uktadanie przewodéw,

Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ine z wykonaniem instalacji elektrycznymi

obejmuje:

Wymagania dotyce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobdéw, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,

Wymagania dotycgce sprgtu i maszyn,

Wymagania dotycgce srodkdéw transportu,

Wymagania dotycgce wykonania rob6t budowlanych,

Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowadeizj¢ lokalng oraz :
Zapozné sie z miejscami, w ktorychdag wykonywane prace okilwne w umowie i zbadaich
dostpnasé;

Zapozné si¢ z ogolnymi warunkami realizacji rob6t, a w szcZegéci z potazeniem i

wymiarami pomieszczg warunkami utrzymania spytz, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywa sie na niedostatecarznajomaé

miejsca realizacji robot lub zty destdo pomieszczew celuzadania dodatkowych opfat.
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Na caly czas trwania robét, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robot kzdzie jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w

dzienniku budowy.

Kierownik Robot ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przeieadane personalne Kierownika Robot

wraz z kopa uprawnié.

1.2Zabezpieczanie intereséw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadbaaby podczas wykonywanych prac nie doszto do zania intereséw
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagtrzeganie obowzujacych przepiséw oraz

powinien zapewri ochror wiasnaci publicznej i prywatne;.

1.30chronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic do przepisow i
normatywow z zakresu ochronyyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Pasic
wykonywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké& szkodliwych dziata,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrad,gruntowych, nadmiernego hatasu i innych

szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikow.

1.4Warunki bezpiec#stwa pracy

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za zabezpieezerdasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi 8i bezwzgtdnie stosowé& do postanowig Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polecé Kierownika Budowy zwjzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowgzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodniezasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapiséw wytydzngchnicznych odpowiadgjych zakresowi

zlecenia oraz aktow prawnych obawijacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétno
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Polskich Norm. W szczegdlic wykonawca jest zobowtany wykluczy prag personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowige spetniagcych odpowiednich wymaga

sanitarnych.

1.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty agane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz za-
pewnia na wlasny koszt wszelkiodki mapce na celu prawidiowe i pelne zabezpieczenie

wykonanych przez siebie robot.

1.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkie érodki transportowe wykorzystywane do transportu eniatdw, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethiwymagania wynikajce z
obowizujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materjaigewaone takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodiZzei z zachowaniem warunkow

bezpieczéstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresiegbjpn przedmiotem zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okre&lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktore znalaztyesiv tej specyfikaciji $ zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpagdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdiespecyfikacji.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obemvijacych przepisOw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek ob@aujacych aktéw prawnych nie zwalnia

wykonawcy od ich stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajergioby, dla ktérych producent:
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dokonat oceny zgoddoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtu
okreslonego systemu oceny zgoded z maliwoscia zastosowania rozewzan

réwnowanych,

posiada deklaracje zgodiwd CE z mdliwoscia zastosowania rozezan rownowanych -

dokument wystawiony przez producenta i potwiergiaaj zgodné¢ wyrobu z

wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych agyah rozporadzenia

(rozporzdzen).

oznakowat wyroby znakiem CE z mliwvoscig zastosowania rozgdan rownowanych.

Przed zabudowaniem materialbw na budowie Wykonawczedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materialy, ktére nie spekiajymogdéw

technicznych okrdonych przez specyfikagj(np. materialy, ktére byly przechowywane niezgedni
Zz zaleceniami producenta i zmienitye sich wlasndci) bedg uznawane za materialy nie

odpowiadagce wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotygee sprztu i maszyn do robét budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac etiych & specyfikacy musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okngs przegidom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musapetnid one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno
stosow& sprztu, ktory nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé& go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zoframy do stosowania tylko takighodkow

transportu, ktore nie wptymiekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4  Wymagania dotycace srodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu eniatdow, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethiwymagania wynikajce z
obowizujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materfatgewaone takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodiZzei z zachowaniem warunkow

bezpieczéstwa pracy.
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5 Wymagania dotyczce wykonania robot

Trasy instalacji

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebteghezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna ky przejrzysta, prosta i degna dla prawidlowej konserwacji oraz

remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniatigmych i pionowych.

Montaz uchwytéw i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozelia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny &yzamocowane do podia w sposéb trwatly,
uwzgkdniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich danatalacja bdzie pracowsé, oraz

sam rodzaj instalacji.

Uktadanie przewodéw
Przewody uktadaw rurach RB albo PESZEL max filémm lub fi20mm vezaosci od instalacji.

Uktadanie rur

Rury naley uktad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytasadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych kraxdzi. Zaleznie od przygtej
technologii montau irodzaju tworzywaalczenie rur ze s@poraz sprgztem i osprztem naley
wykonywa przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym ustomniem pajczen,

- wkrecanie nagwintowanych kaow rur,

- wkrecanie nagrzanych kaow rur.

tuki na rurach naley wykonywa tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczaté®o 15
wewretrznejsrednicy. Promi@ giecia powinien zapewnéaswobodne wagiganie przewodow.

Cala instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby utiwi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabragiia uktadania rur z wagnietymi w nie

przewodami.

Wcigganie przewodow
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Przed przysipieniem do wcjgania przewodéw natg sprawdzt prawidtowaé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprztu, jego podczen z rurami oraz przelotowo.

Wociaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgizl montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgrzewodow, ktére piniej zostan uzyte w instalacji. aczenie przewodow

wykona wg wczdéniej opisanych zasad.

5.10swietlenie zewretrzne

Projektuje s wybudowanie éwietlenia wzdid terenu pieszo-jezdnego.
Projektowane @wietlenie w tym terenie natg zasilc zgodnie z warunkami technicznymi

przylaczenia.

5.1.1 Parametry przyjte do projektu oswietlenia

Dla przebudowy wzdtu terenu pieszo-jezdnego praly parametry zgodnie z
normg PKN-CEN/TR 13201 — €wietlenie drog:

- Cze$¢ 1 — Wybor klas éwietlenia.

- Czs¢ 2 — Wymaganiaqwietleniowe..

- Czs¢ 3 — Obliczanie parametrowwietleniowych.
| tak:
dla projektowanego odcinku pieszo-jezdnego:

- Sytuacja éwietleniowa  -Bl

- Klasa @wietleniowa -MEG6 dla drogi suchej
Podstawowe wymagania wedtug prtgj normy:
- Poziome natenie dwietlenia (eksploatacyjne minimump-= 0,3 Ix

- Poziome natzenie dwietlenia (eksploatacyjne) &= 0,35 Ix
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KWIECIEN 2016

5.1.2 Projektowane éwietlenie zewrgtrzne

CHARAKTERYSTYKA OPRAWY

Szczelnosc komory optycznej: IP&s (*)
Szczelnosd komory osprzetu: P44 (%)
OdpornoiE na uderzenia (PC): IKog (**)
Napiecie zasilania: 230V /50 Hz
Klasa ochronnosci elektrycznej: I lub 10 (%}
Waga (pusta): 8kg

(*) zgodnie z norma IEC — EN o506
(**) zgodnle 2 norma IBC — EN 62262

W projekcie wykorzystyj sic oprawy firmy Schreder PERLA LED.

FOTOMETRIA
Tvp Cree XP-G

Strumledi Swistlng pray ta= 35°C &0 ooo gadzin - przy Lgo (*) 100 000 godzin — pray Lo (%)

{*) Lga i Lyo odnoszg sig do wskazanej liczby godrin; oprawa rachowuje go'% lub 70% poczgthowega strumienia Swiztinego.

-
Typ Biate Biate « Niebleskie
Liczba LED 6y biate LEDy 64 biate LEDy + 32 nigbleskie
Mac 73W 76W
Temperatura barwowa 3500 K 3500 K + niebleskle
Strumlafi Swletlny przy zasllaniu 350mA 114 ImfLED I3 114 ImfLED =%
**) Nominalny strumiefi dwietlay zaleiy ad rodzaju ych dind | moie sig wraz z nieustannym razwojem technologii LED.

W celu uzyskania najéwieisrych informacji dotyczgoyeh aktualnych skutecznadci Swietinych LED rachgramy da odwiedrenia naszej strony internetowej.
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Widok z boku

Perla

| B H1_572mm
H2 322mm
H3 _ 77mm

Widok z gory

Perla

W 557mm
D1  660mm
D2 7amm

S&T

Zgodnie z warunkami technicznymi przgtenia zasilanie nowo projektowanych
opraw naley wykona kablem min. YAKXS 4x35m#. Nalezy polaczy¢ kazdy stup linky
Fe-Zn przekroju 8m~. Do kadego ze stupéwswietleniowych naley zastosowa ziacza
kablowe: 1ZK-4-01, 1ZK-4-02, 1ZK-4-03 lub réwnowme. Na kadym kaicu linii i
rozgatzieniu naleéy wykona uziom pionowy pogrzany typu GALMAR R<10 om lub
rownowane.

Projektuje s posadowienie masztéw swietleniowych na prefabrykowanych
fundamentach typy F. Dla masztéw o wysako4.5m projektuje si fundament
prefabrykowany F100 zgubami kgtwiacymi 4xM18/M20.
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5.2 Demontae/Usunkcie kolizji

Zgodnie z warunkami usuia kolizji znak RM5/GS/895/2016 z dnia 18.02.2016r
Oraz nr 5/RE/5/2016/515 z dnia 29.01.2016r. ptojekst demonta stupow wraz z lirg
kablowg napowietrzg nN-0,4kV 4xAL 35mm zasilanej ze stacji transformatorowej 20/04,
kV nr 10-873 Sanepid. Odcinek linii pogdizy stupami nr 1-2-3-4-4/1-4/2-5 diugookoto
220m oraz przyicza napowietrznego 2AL16ntrazt.2.
-Demontowane ugrdzenia nalgy przekazé na stan zaktadowi energii energetycznej PGE
dystrybucja oddziat Suwatki.
-Przysgpienie do prac naky zgtost na 14 dni przed ich rozpagaem w zakfadzie
energetycznym PGE oddziat Suwatki.
-Przysgpienie do prac dmzie maliwe po rozwizaniu uméwswiadczenia ustug w
punktach odbioru Keeiuszki 33 i Kgciuszki 33B w Suwatkach. Zgodnie z pismem znak
RM5/GS/895/2016 z dnia 18.02.2016r.

5.3 Sposob ukfadania kabli
Szczegotowe warunki techniczne uktadania linii kafych nn. podaje

norma nr PN-76/E-05125. Pamij podano podstawowe wymagania dotyoz
niniejszego projektu.

Glebokas¢ utozenia kabla 1 kV w ziemi mierzona od powierzchninzielo gornej
powierzchni kabla powinna wyn@sco najmniej 0,7m pod trawnikiem oraz min. 0,5mm
pod chodnikiem. Kabel przy zb&niach z istniejca podziemn infrastruktug techniczig
nalery uktada& w rurze ling falisty (zapas 3%). Ulong rure nalery zasypé warstwg
piasku o grubgci, co najmniej 10cm, naginie warstvg gruntu rodzimego o gruba co
najmniej 20cm, a naginie przykry folig 0 szerokéci nie mniejszej ri 20cm. Grubg&c
folii powinna wynost co najmniej 0,5mm. Kolor folii - niebieski.

Kabel zaopatrzyna catej dtugéci w trwate oznaczniki rozmieszczone w agistch
nie wiekszych nk 10m oraz w miejscach charakterystycznych, np. gkrgyzowaniach,
wejsciach do stupa i rur ochronnych.

Na oznacznikach natg umiesci¢ trwate napisy zawieragge co najmniej:

- typ kabla, np. [YAKXS 4x35mHj

- znak uytkownika kabla, [éwietlenie]

- rok utazenia kabla, [rok]
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Skrzyzowania i zblkenia projektowanej linii kablowe] z innymi wdzeniami i
sieciami podziemnymi natg wykona zgodnie z norm kablowg nr N SEP-E-004. Pod
ulicami przeznaczonymi do ruchu kotoweggdb wjazdami kabel uktadana gtbokadsci
co najmniej 100cm w rurze ochronr&RS-G asrednicye=110mm lub rwnowana.

Calas¢ robot kablowych wykonazgodnie z projektem oraz nognkablows PN-
76/E-05125.

5.4 Ochrona od poraen pradem elektrycznym
Z punktu widzenia ochrony przeciwpaeamiowej si¢ odbiorcza bdzie pracowa

w ukitadzie TN-C z osobnym przewodem ochronnym-radéoym PEN. Przewdd PEN
nalery uziemt mazliwie najczsciej, uziemienie naley wykona na kadym rozgagzieniu

i koncu linii. Pierwsa oprawe zasilan z szafy dwietlenia ulicznego naky polgczy¢ z
szymy PE tdma Fe-Zn25x4mm. Dla wszystkich odbioréw projektuje system pgdu
przemiennego 4-przewodowy (L1,L.2,L3, PEN).

5.5 Obliczenia techniczne
Obliczenia mocy zainstalowanej dla:

projektowanego obwodu

P oo=ki* k% P,=1%1%(73% 26)=189¢[ W |
gdzie:
-ki — wspotczynnik jednoczeska (przyjeto=1)
-kj — wspotczynnik rozruchu (dla LED przyp=1)

Dobor przewodow i zabezpiecae

Sprawdzenie projektowanego kabla YAKSX 4x35mrhzasilajacego
projektowany obwad.

Maksymalny pgd ktory poptynie w najbardziej okgionej i oddalonej lampie.

| =— " _gegAl
°"Uxcosp

Projektowany kabel YAKY 4x35mfnmusi spetnia warunki:
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lg<l <1,

| < 1,451,
gdzie:
I, — prd znamionowy zabezpieczenie
|, — obchzalncs¢ pradowa dtugotrwata przewodow

I, — prd zadziatania zabezpiecze

Dopuszczalna obgialnas¢ kabla YAKY 4x35mm wynosi L=80A, a obwod w szafce
oswietleniowej zabezpieczony zostanie yognikiem nadpgdowym charakterystyce
B10A czyli:
8,6¢A<1CA<8CA
14.EA<11€A

Warunki @ spetnione.

Sprawdzenie projektowanego kabla YDYo0 3x2,5mnt w stupach

oswietleniowych.

Maksymalny pgd ktory poptynie w lampie.
P
I 0:m: 0,3[A]
Projektowany kabel YD¥o 3x2,5mm musi spetnid warunki:
g<I <I,
| ,<1,45%1,
gdzie:
I, — prd znamionowy zabezpieczenie
|, — obchzalncs¢ pradowa dtugotrwata przewodow

I, — prd zadziatania zabezpiecze

Dopuszczalna obgialnas¢ kabla YDYzo 3x2,5mm wynosi L1=24A, a obwdd w istniggej

szafce

oswietleniowej zabezpieczony zostanie wktadépikowg DO1 gL 6A czyli:
0,2A<6A<24A
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16 A<33.3tA

Warunki g spetnione.

Obliczanie maksymalnego spadku nagtia:
Spadek napcia obliczono dla najbardziej olagonej i oddalonej fazy.
-Spadek nagctia (w procentach) obwodu 1-fazowego na pierwsampie:

_20CxPx| _ 20Cx73%33
A%U_ 2 2
y*S*xU”  33%35%23(

Ay, <10%
0,0078:%<10%

=0,00789

-Spadek nagrtia (w procentach) obwodu 1-fazowego na ostataraplie:

=
Ay = 200 P>|<I2 _ 20c*189£*93":5,68
y *S*xU 33% 35+ 23C

Ay <10%
5,6€%<10%

Warunki g spetnione.

Czasy wyjczenia pgdow zwarciowych dla przyje srednic przewoddw
zachowane.

Urzadzenia dobrane naguty zwarciowe.

5.6 Pomiary odbiorcze
Nalezy wykona® sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfuipza pomog ktérych

kontroluje s¢ zgodnd¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiamormy PN-

HD 60364-6 powinny obejmowaoglgdziny, proby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykon& przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

sposob ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,

dobor przewodow z uwagi na ofzalngsci pradows | spadek nagtia,

dobodr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych,

wystpowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych uradzen do odiczania
izolacyjnego iaczenia,

prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i oghych,

obecné¢ schematdw, napisow ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,
oznaczenie obwodow, wdzer zabezpieczagych przed pijdem przegzeniowych,
zaciskow, itp.,




KWIECIEN 2016 SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ZRID-1

poprawn@¢ polaczer przewodow,

wystkepowanie cigtosci przewoddw ochronnych, w tym przewoddw ochronnych
pofagczen wyréwnawczych gtéwnych i pe¢zen wyrdwnawczych dodatkowych,
dostpnas¢ urzgdzen, umazliwiajgca wygodn obstug, identyfikacg,

Préby powinny obejmowaczynndci w nastpujacej kolejngci:

ciggtos¢ przewodow,

rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

ochrona za pom@cSELV, PELV lub separacji elektrycznej,

samoczynne wytzanie zasilania,

ochrona uzupetnigga,

sprawdzenie biegunowa,

sprawdzenie kolejr$ai faz,

proby funkcjonalne i operacyjne,

spadek naprtia,

Po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporzdzi¢ protokot odbiorczy.
W protokole nalgy pod& osole lub osoby odpowiedzialne za bezpietstevo, budow i
sprawdzenie instalacji, uwzglniajgc indywidualry odpowiedzialnéc tych oséb w
stosunku do osoby zlegagj prae.

Zaleca s} sporzdzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z neridaN-HD
60364-6.

5.7 Uwagi kaicowe

calas¢ instalacji wykona zgodnie z obowgizujgcymi normami i przepisami z
zachowaniem przepiséw BHP.

instalacje elektryczne uktaéi@o wykonaniu gtownych robét budowlanych.
wykona pomiar rezystancji uziemienia

Zaproponowane w projekcie rozwizania materiatowe, uradzenia, elementy i
technologie naley traktowa¢ jako wymagany standard jakd@ci a nie wybor
producenta. Dopuszcza girozwigzania rownorzedne pod warunkiem
spetnienia zatgonych parametrow technicznych, estetycznych i formao-
prawnych zgodne z opisem technicznym rozwran materiatowych.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i rob6t budowlanych

Dla zachowania warunkéw gwarancji, ngle bezwzgtdnie zapewrd konserwagj
systemu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacji zaou i oddymiania w pelnym zakresie  musi¢by
przeprowadzana w okresach minimum 1 raz ygwi6 miesjcy i powinna zostauzgodniona w
odrebnej umowie konserwacyjne;j.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona: nastpujgce sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocoavancatlego wypos&nia i uradzen na

podstawie dokumentacji technicznej;
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sprawdzenie poprawla dziatania wszystkich czujekgdznie z urgzdzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawdod oprogramowania centrali, popravéeo wykonywanych
sterowa oraz poprawn<ci wykonywanych monitorowa

sprawdzenie zgodi§oi z wymaganiami wszystkich pmizear gigtkich;

sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;

sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zateseni

7  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony

powinien by zgodnie z obowizujgcymi zasadami zarébwno na etapie wykonywania, jado i
zakaczeniu wykonywania elementu robot stangneigo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiayni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robét budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobguany dostarczy Inwestorowi nasgpujace
dokumenty:
Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkéw roboczych,
Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,
Protokoty odbioréw cgciowych,
Instrukcji wytkowania urgdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwiy
Zwigzane z zastosowanymi ydzeniami i materiatami,

Protokoty sprawdzenia, skutecZooi wydajnaci urzadzeh i instalaciji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentdéw magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przegestora. Obowizkowo w
sktad komisji wchodz

Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

Kierownik robot elektrycznych,

Przedstawiciele zytkownika obiektu.
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Warunkiem koniecznym dla odbioru kmpwego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdeej jakagé i zgodnd¢ wszystkich
zainstalowanych toroéw transmisyjnych z wymaganiadokumentacji projektowej

I parametrami zdefiniowanymi przez ob@wijace normy.
W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloggalery spetné nastpujace warunki:
1. Wykonaé¢ komplet pomiaréw — opis pomiarOw cesci miedziane;.

1. Wykonawstwo pomiaréw powinno by zgodne =z normm PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mbwoscig zastosowania rozgzan rownowanych.
. Pomiary nalgy wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

- Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktéry posiadarane
oprogramowanie  unitiwiajgce pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowigzujacych norm. Sprg pomiarowy musi posiada aktualny certyfikat

potwierdzagcy doktadnéc jego wskaza.

- Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw muobarakteryzowa sie
przynajmniej IV klag dokladndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mibwoscig

zastosowania rozwzan rownowanych.

- W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowe;j
kanalu razem z kablami krosowymi (ang. ,channel”)przy wykorzystaniu
odpowiednich adapterow pomiarowych specyfikowanyctez producenta spitzi

pomiarowego.

- Pomiary naley skonfrontowéd z wydajndciag klasy EA specyfikowane] wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzlmascig zastosowania

rozwigzan rownowanych

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegua)jmuen zawiera:

e map; polgczen,

e dlugas¢ polaczen i rezystancije par,

« op&nienie propagacji oraz taice op&nien propagaciji,
« tlumienie,

« NEXT i PS NEXT w dwadch kierunkach,

¢ ACR-F i PS ACR-F w dwdch kierunkach,
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« ACR-NiPS ACR-N w dwdch kierunkach,
« RL w dwdch kierunkach,
« PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od produceataparametry te

s3 spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowiedmertyfikat

wydany przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowa si¢ do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speiaie nasgpujacych

warunkow:

2.1. Dostawy rozwizan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonavetey
zgodnie
z obowgzujacg w Polsce oficjala drogy dystrybucji wyznaczanprzez Producenta

okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktowyigch poprzez autoryzowany

kanat dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkejvzgodndci z obowgzujgcymi
normami ISO/IEC 11801 z mliwosciag zastosowania rozwzan réwnowanych, EN
50173-1 z maiwoscia zastosowania rozezan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2
z maliwoscia zastosowania rozwzan rownowanych dotyczcymi parametrow

technicznych okablowania, jak rowaiprocedur instalacji i administraciji.

2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbuwdwgo okablowania na zgodto
Z obowgzujagcymi normami przez przedstawienie certyfikatow pamowych wszystkich

torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiaglatatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalalnia
strukturalnego, potwierdzony um@wzawary z producentem, reguhga warunki

udzielania w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazydkownikom kacowym najwyszejjakdci parametrow
technicznych i gytkowych, cafa instalacja ma dyweryfikowana przez itynieréw ze
strony producenta.
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9 Rozliczenie robo6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiaréw partaowych.

Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfwioza pomog ktorych kontroluje si
zgodndc¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiamarmy PN-HD 60364-6 z
mozliwoscia zastosowania rozezan rownowanych z maliwoscia zastosowania rozezan
rownowanych powinny obejmowa ogledziny, préby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

* sposoOb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,
» wystepowanie przegrdd ogniowych i innyérodkéw zapobiegagych rozprzestrzenianiu

sie ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta
» dobdr przewodow z uwagi na obzalngsci pradowy i spadek nagtia,
» dobor i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,
* wystpowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych uradzen do odhczania

izolacyjnego i4czenia,
» prawidiowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochych,
* przykczenie §cznikdw jednobiegunowych do przewodow fazowych,
» obecndé¢ schematow, napisdw ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,
* 0znaczenie obwodow, udzer zabezpieczagych przed pidem przegzeniowych,

tacznikow, zaciskow, itp.,
* poprawnd¢ polaczen przewodow,
* wystepowanie agtosci przewodow ochronnych, w tym przewodéw ochronngolaczen

wyréwnawczych gtéwnych i petzer wyréwnawczych dodatkowych,
e dostpnai¢ uradzer, umaldiwiajaca wygodn obstug, identyfikacg,
* Préby powinny obejmowaczynndgci w nastpujacej kolejngci:
» ciagtos¢ przewodow,
* rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,
» ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,
e samoczynne wytzanie zasilania,
* ochrona uzupetniaga,
» sprawdzenie biegunowai,
» sprawdzenie kolejrioi faz,
* proby funkcjonalne i operacyjne,
* spadek napcia,
* po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokét odbiorczy. W

protokole naley poda& osolg lub osoby odpowiedzialne za bezpiettevo, budow i
sprawdzenie instalacji, uwzglniajac indywidualry odpowiedzialné¢ tych oséb w

stosunku do osoby zleaagj prae.
e Zaleca s} sporadzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z ngaiN-HD 60364-6 z

mozliwoscig zastosowania rozgian rownowanych
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10 Dokumenty odniesienia

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwgarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i teyes
(Dz. U. Nr 109, poz. 719) z mliwoscig zastosowania rozgizan réwnowanych,
Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobow stacych zapewnieniu bezpieamtwa publicznego lub
ochronie zdrowia izycia oraz mienia, a tak zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do uytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 ze zm.), zztiveosciag zastosowania
rozwigzan rbwnowanych

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 roku w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiatl®dudynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15
czerwca 2002 roku/ z mtiwoscig zastosowania rozgzan réwnowanych,

Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14:2006 Swgtesygnalizacji pgarowe;j.
Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instaloimarodbioru, eksploatacji i
konserwacji z mgiwoscia zastosowania rozezan rownowanych,

Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizagjzapwej; Projektowanie,
zakladanie, odbiér, eksploatacja i konserwacjaalasfi z maliwoscig zastosowania
rozwigzan rownowanych,

Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych - IE 1980 z #liwvoscig zastosowania
rozwigzan rbwnowanych,

PN-84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjnegtizowe. Instalacje wgtrzowe” z
mozliwoscia zastosowania rozezah rownowanych,

PN-89/8984-17/03 ,Telekomunikacyjne sieci wevnzaktadowe-przewodowe linie
kablowe. Ogdlne wymagania i badania.”, z #iwoscia zastosowania rozgian
réwnowanych

Katalogi i karety katalogowe producenta z zhwoscia zastosowania rozezan

réwnowanych



