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M.17.01.02 +OZYSKA ELASTOMEROWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (ST) sg
wymagania dotyczace wykonania, montazu i odbioru tozysk elastomerowych dla obiektéw mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (ST) stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
i montaz lozysk elastomerowych o typie, nosnosci i przesuwach okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;j.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 . “Wymagania Ogolne”.

L OZYSKO ELASTOMEROWE - konstrukcja ztozona z prostopadto$ciennego korpusu wykonanego z
elastomeru zbrojonego blachami ptaskimi lub nie zbrojonego. W przypadku tozysk
przesuwnych tozysko wyposazone jest w pokrywe gorng z dwoch blach stalowych
umozliwiajgcych ich wzajemne przemieszczanie sie.

1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robdét.

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg

Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotycz ace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2.2. Szczegobtowe wymagania dotycz gce materiatow

Do wbudowania na obiekcie mozna zastosowac tylko tozyska, ktére maja aktualng Aprobate
Techniczng wydang przez IBDiM.

tozyska muszg zapewnia¢ nosnos¢ iprzesuwy poziome podane w Dokumentacji Projektowej.
Materiaty na tozyska oraz ich konstrukcja powinny spetia¢ wymagania podane w PN-S-10060:1998

Do wykonania tozysk stosuje sie nastepujace materiaty:
— blachy zbrojenia ze stali S355J0 wg PN-EN 10025-2:2005(V),
- elastomer (kauczuk chloroprenowy) o twardosci (60 = 5)° ShA
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Wszystkie powyzsze materiaty muszg spetnia¢c wymagania zawarte w Aprobacie Techniczne;.

3. SPRZET

3.1. Ogdllne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Szczegdlowe wymagania dotycz gce sprz etu

Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogllne wymagania dotycz ace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt 4.

4.2. Szczeg6lowe wymagania dotycz gce transportu

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie tozysk elastomerowych powinny odbywa¢ sie tak, aby
zachowa¢ ich dobry stan techniczny (zgodne z warunkami okreslonymi w PN-S-10060:1998).
Elementy uszkodzone podczas transportu nalezy wymieni¢ na nowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 5.

5.2. Szczegbétowe wymagania dotycz gce wykonania robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji robot iharmonogram
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty, oraz rysunki robocze tozysk.

W rysunkach roboczych tozysk nalezy:
— poda¢ szczegoly konstrukcyjne tozysk,
— okresli¢ szczegbty zamocowania tozysk do belek i cioséw podtozyskowych.

5.2.1.  Wykonanie to zysk

tozyska powinny by¢ wytwarzane zgodnie z PN-S-10060:1998.

Producent tozysk obowigzany jest do wystawienia deklaracji zgodnosci potwierdzajgcego zgodnosc¢
wykonania z wymaganiami Aprobaty Technicznej, niniejszej ST oraz Dokumentacji Projektowej i
przedstawia go Inzynierowi do akceptacji.

5.2.1.1. Zabezpieczenie antykorozyjne

Materiat tozysk wykonany jest ze specjalnej mieszanki kauczuku naturalnego i sztucznego oraz
wypetniaczy zapewniajacych odpowiednig odporno$¢ na starzenie sie i wpltyw niskich temperatur.
tozysko nie wymaga zadnych dodatkowych zabezpieczen antykorozyjnych, nalezy jednak chronié

lozyska przed olejami, smarami i r6znymi rozpuszczalnikami organicznymi.

Ewentualne elementy stalowe tozysk winny by¢ zabezpieczone zgodnie z PN-S-10060:1998.
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5.2.2 Ustawienie i monta z lozysk

Zgodne z warunkami okreslonymi w PN-S-10060:1998.

Spos6b montazu tozysk musi uwzglednia¢ wymagania podane w Dokumentacji Projektowe;.
Ustawienie tozysk na podporach podlega akceptacji Inzyniera.

W dowigzaniu do wysokosci tozysk ustali¢ wysokos¢ ciosow podtozyskowych. W czasie betonowania
ciosOw nalezy zabetonowac¢ ewentualne kotwy tozyskowe. Po stwardnieniu betonu cioséw mozna
przystgpi¢ do ustawienia iregulacji tozysk. Operacje te nalezy wykonywaé $cisle wg instrukcji
producenta tozysk.

Gdy Dokumentacja Projektowa nie precyzujg zadnych wymagan tozyska nalezy utozyé na podlewce z
zaprawy niskoskurczowej o grubosci 2-3cm na odpowiednio do tego celu przygotowanych ciosach lub
tawach poditozyskowych. Materiat na podlewke podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

Przy wykonywaniu monolitycznej konstrukcji przeset nalezy pozostawi¢ w deskowaniu poziomym
odpowiednie otwory na ustawione tozyska. Szczeliny pomiedzy fozyskami i deskowaniem powinny by¢
odpowiednio uszczelnione, tak aby uniemozliwi¢ dostanie sie zaprawy cementowej lub zaczynu na
pionowe powierzchnie tozyska.

Dopuszczalne odchyiki wykonania i montazu
— zgodne z warunkami okreslonymi w PN-S-10060:1998.

Podane tolerancje powinny byé bezwzglednie przestrzegane, chyba, ze Inzynier postanowi inaczej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2. Szczegodtowe zasady kontroli jako  $ci robét

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu jakosci materialdw, zgodnosci z Dokumentacjg
Projektowg oraz podanymi powyzej wymaganiami i obowigzujgcymi normami.

6.2.1. Badania to zysk i ich ustawienia

Kazdg partie materiatdw nalezy sprawdzi¢ wg pkt. 2 niniejszej OST. Wyniki badan winny byé
potwierdzone w atescie wydanym przez producenta tozysk.

Przed utozeniem tozysk nalezy sprawdzi¢ gérng powierzchnie cioséw.
6.2.1.1. Badania to zysk gotowych

Badania tozysk dzielg sie na:

- badania prototypéw w celu sprawdzenia ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa,
przeprowadzane sg przez producenta,

- badania podczas produkcji w celu sprawdzenia, czy zostaly uzyte wlasciwe materiaty i procedury,
przeprowadzane sg przez producenta,

- badania odbiorcze w celu potwierdzenia spetnienia przez gotowe fozyska wymagan okreslonych
w Dokumentacji Projektowej przeprowadzane sg na zyczenie Inzyniera przez wytypowang
jednostke badawcza.
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Podczas tych badan mogg by¢ wykorzystane wyniki badan prototypow i badan wykonanych podczas
produkcji.

6.2.1.2. Badanie to zysk po ich ustawieniu

Badanie tozysk po ustawieniu obejmuje zgodnos$¢ wykonania rob6t z pkt. 5.2 niniejszej OST, badanie
zgodnosci usytuowania tozysk z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i zaleceniami producenta.

6.2.1.3. Tolerancje wymiaréw zewn etrznych

Zgodne z warunkami okreslonymi w PN-S-10060:1998.

Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé za zgodne
z wymaganiami OST. Jezeli cho¢ jedno badanie lub odbiér dalo wynik negatywny, wykonane roboty
nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami OST. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami ST i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogoéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 sztuka tozyska okreslonego typu i nosnosci zgodnych z Dokumentacjg
Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

8.2. Szczegobtowe zasady odbioru robot

Na podstawie wynikéw badan i kontroli przeprowadzonych wg pkt. 6 niniejszej ST nalezy sporzadzi¢
protokoty odbioru robdt kohncowych. Jezeli wszystkie badania iodbiory daly wyniki pozytywne,
wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST. Jezeli cho¢ jedno badanie lub odbiér
dato wynik negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami ST. W takiej
sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami ST
i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa uwzglednia:

—  prace przygotowawcze i pomiarowe,

—  zapewnienie niezbednych srodkéw produkciji;

—  koszt zakupu tozysk, prace pomiarowe;

- przygotowanie gniazda pod tozysko wraz z kotwami;
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— ustawienie tozyska na podlewce i jego zamocowanie;
— wykonanie i rozebranie rusztowan;
- oczyszczenie stanowiska i usuniecie materiatdbw pomocniczych poza pas drogowy.

Cena zawiera rowniez odpady i materialy pomocnicze.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-10060:1998 Obiekty mostowe. tozyska. Wymagania i metody badan.

PN-EN 10025-2:2005(U) Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych — Cze$¢ 2: Warunki techniczne
dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych
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