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M.01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace odtworzenia w terenie
osi obiektu, osi podpor i krawedzi zewnetrznych ustroju niosacego oraz punktéw wysokosciowych dla
obiektow mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST.

ST jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu irealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST.

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu :
— wytyczenie osi i krawedzi obiektu,
- wytyczenie osi podpor,

— zalozenie reperéw roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji
panstwowe;j.

1.4. Okre $lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.

Reper - stabilizowany punkt wysokosciowej osnowy, dla ktérego wyznaczono wysokos¢ w przyjetym
uktadzie odniesienia.

Reper roboczy - jest rodzajem reperu zaktadanego w celu zageszczenia osnowy.

Osnowa podstawowa - zbiér odpowiednio wybranych i stabilizowanych punktéw terenowych
(reperéw), dla ktorych okreslono wspoétrzedne ptaskie lub wysokosciowe w przyjetym ukladzie
wspotrzednych.

Osnowa realizacyjna - osnowa tworzona jest na potrzeby konkretnej roboty

Os podpory — geometryczna linia charakteryzujgca podpore, oznaczona w Dokumentacji Projektowej
i wytyczona w terenie.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace robot

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt 1.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét iich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Szczegobtowe wymagania dotycz gce materiatow

Do wykonania robot wg niniejszej ST konieczne sg nastepujace materiaty: stupki betonowe, rury
stalowe, trzpienie stalowe, pale drewniane.
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3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Szczego6towe wymagania dotycz  gce sprz etu

Do wykonania robét objetych niniejszg ST konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
- dalmierze
- niwelatory o podwyzszonej doktadnosci
- teodolity
— tyczki i faty niwelacyjne
— miernicze tasmy stalowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz ace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2 SzczegoOlowe wymagania dotycz gce transportu

Dowolny rodzaj $rodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do przewozu
geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz materiatow potrzebnych do wykonania robét objetych tg
Specyfikacja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotycz ace wykonania robét

Ogblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Szczego6towe wymagania dotycz  gace wykonania roboét

Prace pomiarowe beda wykonane zgodnie opracowanym przez Wykonawce (do czego jest
zobowigzany) Programem Zapewnienia Jakosci (PZJ), ktéry zawiera:

— projekt organizacji i harmonogram roboét objetych niniejszg ST,

- program zapewnienia bezpieczenstwa pracy oraz ochrony zdrowia i $rodowiska podczas
wykonywania rob6t objetych niniejszg ST,

- Instrukcje Techniczne Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).,
— projekt osnowy realizacyjnej — poziomej i pionowej,

— harmonogram przeprowadzenia okresowej kontroli punktéw osnowy,

— wykonanie szkicOw geodezyjnych,

5.2.1. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)
Wykonawca z wtasciwych zasobdéw geodezyjnych i kartograficznych pozyska odpowiednig liczbe

statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ sobie wykonanie
prac zwigzanych z wytyczaniem.
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5.2.2. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontrol i)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej iwysokosciowej, Wykonawca
zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania iuzupetniania osnowy realizacyjnej o wspotrzednych
poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robét.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera Projekt Osnowy Realizacyjnej
(wchodzacy w sktad PZJ) powinien spetnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250m, a kazdy punkt powinien byé
oznaczony w sposoOb zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

¢) sposab stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci winny
by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3
(Geodezyjna obstuga inwestycji), G-3.1 (Osnowy realizacyjne) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.2.3.  Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie
z zatwierdzonymi przez Inzyniera zasadami wykonania niezbednych roboét i wytyczen oraz zgodnie
z PZ].

5.2.4.  Wytyczenie obiektéw mostowych

Roboty polegajg na wytyczeniu i stabilizacji osi obiektéow mostowych, osi belek, osi podp6r oraz linii
gzymsow w oparciu o Dokumentacje Projektowa.

Wytyczone punkty osi obiektéw oraz podpdr powinny by¢ zastabilizowane w terenie przy pomocy pali
drewnianych lub trzpieni stalowych.

Trwalej stabilizacji wymagajg: poczatek i koniec osi obiektu.
Usuniecie pali lub trzpieni z osi budowli moze nastgpi¢ tylko wowczas, gdy zastapi sie je
odpowiednimi palami lub trzpieniami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami rob6t w sposob

trwaly i jednoznaczny.

Wymagania i kryteria doktadnosci dla robét pomiarowych zawarte sg w Instrukcjach Technicznych
GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla rob6t pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektu mostowego:

— dokfadnos¢ wytyczenia punktéw charakterystycznych obiektu +lcm

- doktadno$¢ wyznaczenia rzednych wysokosciowych +lcm

— dokladnos¢ wyznaczenia wysokosci reperow +0,5cm,

— dokladnos¢ wykonania elementéw projektowanych +1cm,

- dokfadnos¢ pomiaréw poziomych +1cm /50 m.

State punkty pomiarowe powinny by¢ tak usytuowane, wykonane i zabezpieczone, zeby nie nastgpito
ich uszkodzenie lub zniszczenie przez wode, mréz, roboty budowlane itp. Ochrona przyjetych punktow
statych nalezy do Wykonawcy robét. W przypadku zniszczenia punktéw pomiarowych nalezy je
odtworzyé.

Wytyczenie linii obiektu budowlanego i krawedzi wykopdw nalezy wykona¢ na tawach ciesielskich lub
podobnych urzadzeniach umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych robét ziemnych.

Wytyczenie zasadniczych linii na tawach musi by¢ sprawdzone przez Inzyniera i potwierdzone
protokolarnie.
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Wykonawca zobowigzany jest po zakohczeniu rob6t do oddania Inzynierowi dokumentacji dotyczacej
osnéw geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako  $ci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jako  $ci robot

6.2.1 Kontrola osnowy realizacyjnej

Kontrole osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK (PZJ).

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy realizacyjnej nalezy wykonywac¢ przed
rozpoczeciem wiekszych robét, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

6.2.2. Kontrola wytyczenia obiektu

Kontrole wytyczenia osi obiektéw mostowych, osi podpor oraz linii gzymséw nalezy przeprowadzi¢
w odniesieniu do wymagan punktu 5.2.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Roboty objete niniejszg Specyfikacjg podlegajg rozliczeniu ryczattowemu obejmujgcemu wykonanie
wszystkich robét sktadowych okreslonych w punkcie 1.3. Specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Szczego6towe zasady odbioru robot

Odbiér robét objetych niniejsza Specyfikacja polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych
elementéw z Dokumentacjg Projektowg i PZJ.

Jezeli wszystkie wymienione w punkcie 6 badania (pomiary kontrolne) dadzg wynik pozytywny,
wykonane roboty nalezy uznaé za zgodne z wymaganiami niniejszej ST.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno sci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa, ktora obejmuje:
— sporzadzenie Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ) wraz z uzyskaniem akceptacji Inzyniera,

- zakup idowOz materiatdw potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktow wytyczonych
w terenie,

— prace pomiarowe,

- stabilizacja punktow wytyczonych w terenie, ich utrzymanie i uzupetnienie,
— wykonanie szkicow geodezyjnych,

— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
10.2 Inne dokumenty.

Instrukcje i Wytyczne GUGIK:
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