D.M. 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

CPV -45110000-1; 45230000-8 ;
1. WSTEP
1.1. Przedmiot S+4T

Przedmiotem m niniejszej specyfikacji technicznej wykonania 1 odbioru robot (ST) sa
wymagania ogolne dotyczace wykonania 1 odbioru robot budowlanych przy budowie
fragmentu ogrodzenia jednostki wojskowej w Suwalkach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ 1 stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01.  Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.04. Rozbiorki elementéw drog 1 ogrodzen
D.07.06.01. Odtworzenie ogrodzen na cokole betonowym
D.09.01.01.  Zielen drogowa

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie
drogowym znajduje si¢ nast¢pujace uzbrojenie: kable energetyczne , kable teletechniczne.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociggowych
roboty ziemne prowadzi¢ recznie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robdt oznakowaé zgodnie z
,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z
18.06.1990 r.). Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych i dojazdu
do posesji. Technologia robot 1 ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyng
negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.6.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebgdacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego cz¢s¢ stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.6.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.



1.6.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.6.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.6.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okoliczno$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.6.6. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.6.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju 1 pasami dzielgcymi jezdnie.

1.6.9. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikbw. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.6.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektows 1 specytikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.6.11. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.6.12. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi 1 srodowisko
przed ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.13. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.6.14. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podluznym) istniejacego polaczenia.

1.6.15. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.16. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.

1.6.17. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.7. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dok.
projek., ST 1 poleceniami Inzyniera.



1.7.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperdéw, dziennik
budowy 1 komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Ogdlnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywaé
btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i1 poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiarOw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty 1 dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja projektowa 1 ST. Dane
okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza
by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i1 wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie
materialty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.7.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1
odbioru ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi
Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zalezno$ci od potrzeb 1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieh 1 w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapltacie 1 przyjmuje sie, ze
jest wiagczony w cen¢ umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i1 znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznos$ci 1 innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce¢ w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze
jest wiagczony w cen¢ umowna.

1.7.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spolecznej 1 innych, a
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.7.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych
organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca wuzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.7.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju roboét, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inzyniera 1 wiladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i1 zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.7.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprze¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie 1 sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.7.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty
zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.



Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.7.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod 1 w sposob ciggly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrddia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetlniaja wymagania SST w
czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrédta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajagcg raporty z badan terenowych 1
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatlow do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdéw 1 miejsc pozyskania
piasku 1 zwiru beda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodel materialdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.



2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatdbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda
zachowane nastepujgce warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspolprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialtdw do innych robot, niz te, dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ 1
wiasciwo$¢ do robdt 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa Ilub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
losci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien byc¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca  dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narze¢dzia niegwarantujgce zachowania
warunkOw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkow transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi lub
przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw 1 elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, w ST, a takze w
normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakoSci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami 1 ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.



Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czes¢ 0golng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczego6Inych
elementow robot,

— system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i1 sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robdt:

— wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i1 urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilos¢ $rodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

— sposob 1 procedure pomiardw i badan (rodzaj 1 czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementow
robét,

— sposoOb postepowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siagna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materialow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymiw ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich cze¢stotliwos$¢ sa okreslone w ST,
normach i1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.



Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga
wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych
materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuni¢te 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone
przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera beda odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i1 badania materiatow u zZrédla ich wytwarzania 1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow 1 robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wiasnych



badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdow i robdt z dokumentacjg projektowag 1 ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 dokumentdéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskie;j

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 11 ktoére spetniajg wymogi
ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreSlajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu
robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementdow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia 1 daty odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,



— zgodnos$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem,
— dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— 1inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zalgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robodt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.



Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w S$lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inz. na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoScia wymagang do celu
miesi¢czne]j platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawceg 1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli ST wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dtugo$¢é pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie dokfadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robodt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robodt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dolagczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktorego
wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robaét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikdw badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg¢sci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w
obecnosci Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robodt
uzupetniajacych w warstwie S$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robodt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.



Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, 1 ew.
PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow zgodnie z ST 1
ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1
przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych 1 robot uzupethiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow 1 transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy 1 wymagan ogolnych
zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie przez Wykonawce oraz uzgodnienie z Inzynierem 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z
technologii i postgpu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdéw, barier, oznakowan
1 drenazu,
(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier 1 §wiatel,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)usuniecie wbudowanych materiatow i1 oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz .U z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozn. zm.).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U z 2004r. .Nr204, poz. 2086 z
pozn. zm.).

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH.

CPV —45110000-1
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j
1 jej punktow wysokosciowych — przy budowie fragmentu ogrodzenia jednostki
wojskowej w Suwalkach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.



1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu trasy 1 punktow
wysokosciowych, przeniesienie punktow poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawcze;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W  zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i1 punktow

wysokosciowych wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow glownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie
drogowym znajduje si¢ nast¢pujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 SN, linia komunalno
— o$wietleniowa, kanalizacja telefoniczna 1 kable telefoniczne, kanalizacja deszczowa,
kanalizacja sanitarna i sie¢ wodociggowa.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych 1 zasuw wodociggowych
roboty ziemne prowadzi¢ recznie. Catos¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnione;.
Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot
oznakowa¢ zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”
(M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Obowiazkiem wykonawcy jest zapewnienie przej$cia
dla pieszych 1 dojazdu do posesji. Repery robocze naniesiono i opisano na projekcie
drogowym. Technologia robdt i1 ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie
wplyng negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.6.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.6.

1.7. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogdblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 1.7.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gtdéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice¢ od 0,15 do 0,20 m 1dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m 1 dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é
okoto 0,50 m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowacl
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
GUGIK [2+10]. W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia Robdt. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu sg zgodne z
rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne istotnie réznig si¢ od
rzednych okre§lonych to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Punkty wierzcholkowe,
punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktéw pomiarowych i1 ich oznaczeh w czasie
trwania Robot. Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone
uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i1 kartograficznej informacji o rodzaju,



potozeniu 1 stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej 1 wysokosciowej) oraz o mapie
zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gldwnych trasy oraz
reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o
wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw glownych trasy 1 (lub) reperéw
roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roéznig si¢ od rzednych
okreslonych, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty
gldéwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w
sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate
prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegltos¢
pomigdzy punktami glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie
plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i1 gorskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza
granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdhiz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci
shupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig, aby S$redni bitad
niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwoOjng w
nawigzaniu do reperoOw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w



dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu 1 jego
rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowag oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej . O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
gléwnych 1 w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5
cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢é z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety. Do utrwalenia osi trasy w terenie
nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne
tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wykonanie pomiarow powykonawczych

W pierwsze] kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zalozong osnowe
geodezyjng. Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4
“Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadnicze;.
Prace obliczeniowe nalezy wykonywaé przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie
pomierzonej tresci na map¢ zasadniczag oraz mape ewidencji gruntow prowadzonych
technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie 1 kreslenie rgczne)
lub przy pomocy automatow kreslacych (ploterow). Wykonang dokumentacje geodezyjng 1
kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami Instrukcji O-3 “Zasady
kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i1 kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w pkt. 2) oraz form¢ dokumentow
nalezy uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac nastgpujgce materiaty:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupeliony dodatkowa trescia,

- kopie wykazow wspotrzednych 1 wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowe;j
oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakoéw geodezyjnych pod ochrone,

- kopie opisoOw topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i1 punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i1 punktow
wysokosciowych w terenie jest 1 km trasy drogowej. Roboty zwigzane z wykonaniem
pomiarow powykonawczych 1 dokumentacji powykonawczej zostang optacone w ramach
kwoty ryczattowej, ktéra nalezy poda¢ w Czgsci ,,Wymagania Ogdlne” Przedmiaru Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbidr Robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosciowych w
terenie rOwninnym nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaroéw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbior Robot zwigzanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych nastepuje po
przedtozeniu skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.6 n/n ST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania Robo6t obejmuje:

a) dla otworzenia trasy:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- wyznaczenie osi 1 konturow oraz punktow wysokosciowych parkingow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie

ulatwiajace odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie punktoéw poligonowych,
b) dla pomiar6w powykonawczych:
- wykonanie pomiaréw powykonawczych,
- naniesieniem zmian na map¢ zasadnicza,
- obstuga geodezyjna caloSci inwestycji polegajagca na: wytyczeniu obiektow
przewidzianych do
realizacji, wykonywaniu pomiaréw kontrolnych 1 sprawdzajacych w tym :



ilosci robdt ziemnych, dlugosci wybudowanych sieci 1 przylaczy, powierzchni i dlugosci
wykonanych
robdt drogowych. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wszystkich robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji 1
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG |
OGRODZEN.

CPV —45111100-9

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z budowg fragmentu
ogrodzenia jednostki wojskowej w Suwalkach.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

- rozbidrka istniejgcego ogrodzenia za wyjatkiem nowej bramy 1 furtki od strony ulicy
W. Polskiego 1 wzdtuz nowobudowanej

- rozbidrka istniejacego ogrodzenia,

- transportem zdemontowanego ogrodzenia wg wskazan inwestora,



- transportem gruzu z rozbidrki na wysypisko z uwzglednieniem opfaty za utylizacje
lub do miejsca recyklingu w uzgodnieniu z inwestorem. Zakres prac rozbiorkowych
moze ulec zmianie na wniosek inwestora.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie
drogowym znajduje si¢ nast¢pujace uzbrojenie: kable energetyczne NN 1 teletechniczne.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych, telefonicznych i1 zasuw wodociggowych
roboty ziemne prowadzi¢ recznie. Catos¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnione;.
Prowadzenie 1 zabezpieczenie robdt oznakowac zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym” (M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Obowigzkiem
wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych 1 dojazdu do posesji. Technologia robot i
ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wplyng negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.6.

1.7.0golne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.7.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— ladowarki,
— samochody cigzarowe,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— zestaw spawalniczy
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.



4.2. Transport materialow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drdég obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z przedmiarem robot.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbidorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatlow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoSciag
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreSlone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy 1 materiaty, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementdw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajagcego ewentualne doty po wusunigtych elementach
nawierzchni, ogrodzen 1 przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w
ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwiazanych z rozbiorka elementéw ulic jest: m?, kpl, m, m?.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.



9. PODSTAWA PELATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbiorki ogrodzenia:

— wyciecie istniejagcego ogrodzenia

— przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z
ulozeniem na poboczu lub w paletach,

— zaladunek 1 wywiezienie materialow z rozbiorki, wraz z opfatg za utylizacj¢ gruzu.

b) dla rozbiorki cokolu ogrodzenia:

— odkopanie czesci cokotow przeznaczonych do catkowitej rozbidrki,

— rozebranie cokoldéw 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki, w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego lub ewentualnie na wysypisko wraz z oplata za utylizacje gruzu,

— podkucie istniejacych cokotdéw wraz z oczyszczeniem gornej powierzchni oraz zmyciem i
usunieciem luznych czesci oraz wywiezieniem gruzu 1 jego utylizacja,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne
iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione 1
walcowane na Zimno ogblnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

7.  PN-H-93402 Katowniki  nierownoramienne  stalowe
walcowane na goraco

8.  BN-87/5028-12 Gwozdzie  budowlane. Gwozdzie =z
trzpieniem gladkim, okraglym 1
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.



D.13.01.01. BETON COKOLOW KLASY C20/25 W DESKOWANIU

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Szczegdotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot betonowych przy budowie fragmentu ogrodzenia jednostki
wojskowej w Suwatkach.

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

13.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu: cokolow ogrodzenia stadionu.
14.  Okreslenia podstawowe

14.1 Beton zwykly - beton o gestosci powyzej 1.8 kg/den?® wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych 1 domieszek
chemicznych.

14.2 Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

143 Zaczyn cementowy - mieszanina cementu 1 wody,

144 Zaprawa - mieszanina cementu, wody, sktadnikow 1 ewentualnych dodatkow przechodzacych
przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.

145 Zarob mieszanki betonowej - ilos¢ mieszanki jednorazowo otrzymanej z urzadzenia
mieszajacego lub pojemnika transportowego.

14.6  Partia betonu - ilos¢ betonu o tych samych wymaganiach, podlegajaca oddzielnej ocenie,
wyprodukowana w okresie umownym - nie dluzszym niz 1 miesigc - z takich samych sktadnikdéw, w ten
sam sposob 1 w tych samych warunkach.



14.7 Klasa betonu - symbol literowo - liczbowy (np. B30) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego
wytrzymaloéci na $ciskanie; liczba po literze “B” oznacza wytrzymatoéé gwarantowana Ry (np. beton
klasy B30 przy RyC=30 MPa).

14.8 Nasiakliwos$¢ betonu - stosunek masy wody, ktorg zdolny jest wchtona¢ beton do jego masy w
stanie suchym.

149 Stopien mrozoodpornosci - symbol literowo - liczbowy - (np. F150) klasyfikujacy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dziatanie mrozu, liczba po literze “F’ oznacza wymagang liczbe cykli
zamrazania 1 odmrazania probek betonowych.

15.  Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialow 1 wykonywanych Robot oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania
dotyczace Robot podano w SST D-.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materialy wg SST D.00.00.00.

3. SPRZET
Sprzet wg SST D.00..00.00. Sprzet uzywany do robot wymienionych w p. 1.3 musi by¢ zaakceptowany

przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
Transport materiatldéw do robdt betonowych wg SST. D.00..00.00. Rodzaj srodkéw transportowych musi
by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty betonowe wg SST D-00..00.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jak w SST D.00..00.00.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m® betonu. Placi sie za wykonana i wbudowana ilo$¢ betonu.

8.  ODBIORROBOT

Badania wg 6 nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioru Robot.

Na podstawie wynikow badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot koncowych.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezyuzna¢ za zgodne z wymaganiami.
Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z
wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodnosci z norma 1 przedstawic je do ponownego odbioru.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosé za 1 m® (metr szedcienny) betonu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakoéci

wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiarow 1 badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa uwzglednia:

— roboty przygotowawcze i pomiary,

— zakup 1 dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcji,

— wykonanie potrzebnych deskowan,

— przygotowanie, transport 1 ulozenie mieszanki betonowej zzaggszczeniem i pielegnacie,

—  rozbiorke deskowan,

— wykonanie badan i pomiarow,

— oczyszczenie stanowiska pracy 1usuniecie bedacych wiasnoscia Wykonawcy materialow
rozbidrkowych poza plac budowy.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
wg SST D.00..00.00.

D.12.01.02. 7ZBROJENIE BETONU STALA A-0, A-1II

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej /SST/

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
zbrojenia betonu stalowymi pretami wiotkimi przy budowie fragmentu ogrodzenia jednostki wojskowej w
Suwalkach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej] SST, maja zastosowanie przy wykonywaniu zbrojenia cokotu ogrodzenia 1
obejmuja:

- przygotowanie i montaz zbrojenia.

- przygotowanie 1 montaz shapkow ogrodzenia ,

- kontrolg jako$ci robot 1 materialow.

1.4. OkreSlenia podstawowe

14.1.  Prety stalowe wiotkie — prety stalowe o przekroju kolowym gladkie ub zebrowane o $rednicy od 6
do 40 mm.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1 definicjami podanymi
w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.2.  Shupek ogrodzenia — profil zamkniety o przekroju poprzecznym nie mniejszym niz 24cm?2.



1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogodne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materialéw 1 wykonywanych robot oraz za ich
zgodnos$¢ SST 1poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Stal zbrojeniowa

Prety stalowe do zbrojenia betonu winny by¢ zgodne z wymaganiami PN-89/H-84023/06. Stal zbrojeniowa
dostarczona na budowe powinna mie¢ atest hutniczy.

2.2.  Asortyment stali

Do zbrojenia betonu pretami wiotkimi nalezy stosowac nastepujace klasy 1 gatunki stali:

- AL BSt500S, A0

Dobdr klasy 1 gatunku stali w poszczegdInych elementach na podstawie.

2.3. Drut montazowy

Do montazu pretéw zbrojenia nalezy uzywac wyzarzonego drutu stalowego tzw. wigzatkowego, jezeli nie
stosuje si¢ pofaczen spawanych lub zgrzewanych.

2.4. Materialy spawalnicze

Nalezy stosowac elektrody odpowiednie do gatunku stali taczonych pretow zbrojeniowych.

2.5. Podkladki dystansowe

Dopuszcza si¢ stosowanie stabilizatorow 1 podkladek dystansowych z betonu lub zaprawy 1 z tworzyw
sztucznych. Podkladki dystansowe muszg by¢ przymocowane do pretow. Nie dopuszcza si¢ stosowania
pretow stalowych jako podkladki dystansowe.

3.  SPRZET

Prace zbrojarskie winny by¢ wykonywane specjalistycznymi urzadzeniami stanowigcymi wyposazenie
zbrojarni. Zastosowany sprzet wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru. Sprzet uzywany przy przygotowanit
1 montazu zbrojenia wiotkiego w cokole ogrodzenia powinien spelnia¢ wymagania obowigzujacego w
budownictwie ogdlnym.

4. TRANSPORT

Zaladunek, transport, rozladunek 1 skfadowanie zbrojenia powinny odbywac si¢ tak, aby zachowac ich dobry
stan techniczny. Zbrojenie nalezy ulozy¢ rownomiemie na calej powierzchni tadunkowej, obok siebie 1
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.

5.2. Przygotowanie zbrojenia

5.2.1. Czyszczenie pretow

W przypadku skorodowania pretow zbrojenia lub ich zanieczyszczenia w stopniu przekraczajgcym
wymagania pkt. 5.3.1. nalezy przeprowadzi¢ ich czyszczenie. Rozumie sig, ze zanieczyszczenia powstaly w
okresie od przyjecia stali na budowie do jej wbudowania. Prety zatluszczone lub zabrudzone farbami mozna
opala¢ lampami benzynowymi lub czysci€ preparatami rozpuszczajgcymi thuszcz.



Stal narazona na cho¢by chwilowe dziatanie stonej wody nalezy zmy¢ woda slodka. Stal pokryta luszczacg
si¢ rdzg 1 zablocong oczyszcza si¢ szczotkami stalowymi recznie, mechanicznie lub poprzez piaskowanie. Po
oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretow. Stal tylko zablocong, mozna zmy¢
strumieniem cieplej wody. Mozliwe s3 réwniez inne sposoby czyszczenia stali zbrojeniowej akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Prostowanie pretow

Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego wykrzywienia nie powinna przekraczat 4 mm. W przypadku
wiekszych odchytek stal zbrojeniowa nalezy prostowac.

5.2.3. Ciecie pretow zbrojeniowych

Ciecie pretow nalezy wykonywac przy maksymalnym wykorzystaniu materialu, wskazane jest sporzadzenie
w tym celu planu ciecia. Prety ucina si¢ z dokladnoscig do 10 mm. Cigcia pretow przeprowadza sie przy
uzyciu nozyc mechanicznych.

Tabelal. WydluZenie pretow (cm) powstajace podczas ich odginania o dany kat

Srednica preta Kat odchylenia
mm 45 90 135 180
8 - 1,0 1,0 1,0
12 0,5 1,0 1,0 1,5
20 1,0 1,5 2,0 3,0
25 1,5 2,5 32 45

5.2.4. Odgiecia pretow, haki
Minimalne $rednice odgiecia 1 zagigcia pretow wg, d, PN-91/5-10042

Tabela 2 - Minimalne $rednice odgigcia 1 zagiecia pretow d,
(do- Srednica preta)

Srednicapreta | g1 opadka Stal zebrowana
zaginanego
mm Ra=240MPa | Ra<400MPa | 400<Ra<500MPa | Ra>500MPa
d<10 do=3d do=3d do=4d do=4d
10<d<20 do=4d do=4d do=5d do=5d
20<d<28 do=5d do=6d do=7d do=8d

Minimalna odleglo$¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie mozna na nim polozy¢ spoing wynosi 10d. Na
zimno, na budowie mozna wykonywa¢ odgiecia pretow srednicy d<12 mm. Prety o $rednicy d >12 mm
powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.

Wewngtrzna srednica odgigcia pretow zbrojenia glownego, poza odgieciem w obrebie haka, powinna by¢ nie
mniejsza niz:

- 10d dla stali klasy A-II

W miejscach zagie¢ 1 zataman elementodw konstrukeji, w ktorych zagieciom ulggaja jednoczesnie wszystkie
prety zbrojenia rozcigganego, nalezy stosowac srednice zagigcia rtowna co najmniej 20 d.

Wewngtrzna $rednica odgiecia strzemion 1 pretow montazowych powinna spelnia¢ warunki podane dla
hakow.



Nalezy zwrdci¢ uwage przy odbiorze hakow (odgie€) pretow na ich zewnetrzng strone. Niedopuszezalne sg
tam peknigcia powstale podczas wyginania.

5.3. Montaz zbrojenia

5.3.1. Wymagania ogolne

Do zbrojenia betonu nalezy stosowac stal spawalng (PN-91/S-10024).

Wymaga sie nastepujacych klas stali:

- A-0-dlaelementow drugorzednych, nie konstrukcyjnych

- AT (PN-91/5-10041, PN-89/M-84023/06) dla elementow nosnych.

- A-II(PN-91/5-10041, PN-89/M-84023/06) dla elementow nosnych.

Uktad zbrojenia w konstrukcji musi umozliwi¢ jego dokladne otoczenie przez jednorodny beton. Po ulozeniu
zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretow wzgledem siebie 1 wzgledem deskowania nie moze ulec
Zmianie.

W konstrukcje mozna wbudowac stal pokryta co najwyzej nalotem nie tuszczacej si¢ rdzy. Nie mozm
wbudowywac stali zatluszczonej smarami lub innymi $rodkami chemicznymi, zabrudzonej farbami,
zabloconej 1 oblodzonej stali, ktora byla wystawiona na dziatanie stonej wody. Stan powierzchni wkiadek
zbrojeniowych ma by¢ zadowalajacy bezposrednio przed betonowaniem.

Mozliwe jest wykonanie zbrojenia z pretow o innej Srednicy niz przewidziane w ST zastosowanie innego
gatunku stali: zmiany te wymagajg zgody pisemnej Inspektora.

Minimalna grubo$¢ otuliny zewnetrznej w $wietle pretow 1 powierzchni przekroju elementu Zelbetowego
powinna wynosi¢ co najmnie;:

- 0,025 mdla strzemion

Uktadanie zbrojenia bezposrednio na deskowaniu 1 podnoszenie na odpowiednia wysoko$¢ w trakcie
betonowania jest niedopuszczalne.

Niedopuszczalne jest chodzenie 1 transportowanie materialow po wykonanym szkielecie zbrojeniowym.

5.3.2. Montaz zbrojenia

5.3.2.1. Laczenie pretdow za pomocg spawania

Zaleca si¢ nastepujace rodzaje spawanych polaczen pretow:

- nakfadkowe spoiny dwustronne - lukiem elektrycznym

- nakfadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektrycznym

- zakladowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym

- zakladowe spoiny jednostronne - fukiem elektrycznym

5.3.2.2. Laczenie pojedynczych pretow na zaklad bez spawania

Dopuszcza si¢ faczenie na zaklad bez spawania (wigzanie drutem) pretow prostych, pretow z hakami oraz
zbrojenia wykonanego z drutdw w postaci petlic.

5.3.2.3. Skrzyzowania pretow

Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem wigzatkowym, zgrzewac lub laczy¢ tzw. stupkami dystanso-
wymi. Drut wigzatkowy, wyzarzony o $rednicy 1 mm uzywa si¢ do Iaczenia pretow o srednicy do 12 mm.
Przy srednicach wigkszych nalezy stosowac drut o srednicy 1,5 mm. W szkieletach zbrojenia belek 1 skipow
nalezy laczy¢ wszystkie skrzyzowania pretow naroznych ze strzemionami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.

Dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie ci¢cla, giecia 1 rozmieszczania zbrojenia podaje tabela Nr 3.

Niezaleznie od tolerancji podanych w tabeli obowigzujg nastepujace:

- dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostopadiej do zbrojenia glownego nie powinno przekracza¢
3%

- roznica w wymiarach oczek siatki nie powinna przekracza¢ + 3 mm

- dopuszczalna roznica w wykonaniu siatki na jej dlugosci nie powinna przekracza¢ +25 mm



- liczba uszkodzonych skrzyzowan w dostarczonych na budowe siatkach nie powinna przekracza¢ 20 %
w stosunku do wszystkich skrzyzowan w siatce. Liczba uszkodzonych skrzyzowan na jednym precie nie
moze przekracza¢ 25 % ogodlnej ich liczby na tym precie

- rOznice w rozstawie miedzy pretami gtownymi w belkach nie powinny przekracza¢ +50 mm

- rOzmice w rozstawie strzemion nie powinny przekracza¢ +20 mm.

Tabela 3. Dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie cigcia, giecia i rozmieszczania zbrojenia

Parametr Zakres tolerancji Dop. odchylka
_ , Ly . daL<6,0m 20 mm
Ciecia pretow (L — dlugos¢ wg projektu) daL>60m 30 mm
.. . . daL<0,5m 10 mm
Oligl'?ci (Odc}rly'lel?? ) w stosunku do polozenia db05m<L<15m 15 mm
okreslonego w projekcie daL>15m 20 mm
Ssy:)uu?l‘gr?g ) ?zrgflg}szenie wymiaru w stosunku do dah<0,5m <5 mm
ngaﬁpmjekm)J da05m<h<15m 10 mm
b) odchylenie dodatnie o LS m égﬁ
h— calkowita grubos$¢ elementu) ’
z:l)(agc{las;fgy pomigdzy sgsiednimi rownoleglymi pretami 2<005m S mm
ST . . . a<0,20m 10 mm
a 1; olilgflosc projektowana pomiedzy powierzchniami 2<040m 20 mm
przy %r tow a>040m 30 mm
¢) odchylenia w rebcji do grubosci lub szerokodci w 6<025m 10mm
Kazd unkcie b<0,50 m 15 mm
ympy b<150m 20 mm
zbrojenia lub otworu kablowego b>150m 30 mm
b— calkowita grubo$¢ lub szerokos¢ elementu ’

7. OBMIAR

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogdlne.

Jednostkg obmiaru jest t (tona) oraz 1 szt (sztuka) dla shupkow ogrodzenia.

Obmiar prowadzi si¢ dla rzeczywiste] dlugosci ciggdw pretéw lacznie z hakami po zmontowaniu (bez
wliczania taczen 1 zakladow). Pomierzone dhigosci poszczegblnych sSrednic mnozone przez masy
Jjednostkowe daja catkowitg mase w tonach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogdlne.

Odbior zbrojenia dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych
robdt, ktore w dalszym procesie realizacji obiektu zanikajg lub ulegaja zakryciu. Odbiory tych robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru po zgloszeniu przez Kierownika Budowy wpisem do dziennika budowy gotowos$¢
odbioru.

W przypadku stwierdzenia odchylen od wymagan zawartych w SST, Inspektor Nadzoru ustala rodzaj 1
zakres niezbednych do wykonania robdt poprawkowych z podaniem terminu ich wykonania lub okresla
zakres 1 wielko$¢ potragcen za obnizong jako$¢ robot albo nakazuje usuniecie wadliwie wykonanego
zbrojenia.

Odbiodr robot w zakresie potracen za wady bedzie dokonany zgodnie z ustaleniami Komisji Odbioru
Robot.

9, PODSTAWA PLATNOSCI



Ogodlne wymagania platnosci podano w SST D.00.00.00. Wymagania ogolne.

Platno$¢ - za 1lo$¢ t oczyszczonego, docigtego, wygietego wykonanego 1 wbudowanego zbrojenia wigzanego

drutem wigzatkowym lub taczonego przez spawanie oraz ocena jakosci robot.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport i skladowanie materiatow,

- oczyszczenie 1 wyprostowanie pretow,

- wygiecie, przyciecie 11aczenie pretow (na styk lub na zaklad),

- montaz zbrojenia przy pomocy drutu wigzalkowego 1 spawania wraz z jego stabilizacjg oraz
zabezpieczeniem odpowiednich otulin zewnetrznych betonu,

- dostawa [ montaz stupkdw ogrodzenia,

- oczyszczenie terenu robdt z odpadow zbrojenia oraz usuniecie ich poza pas drogowy,

- wykonanie niezbednych badan laboratoryjnych 1 pomiaréw wymaganych w Specyfikacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-86/H-84018  Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymalosci. Gatunki
2. PN-82/H-93215 Walcdwka 1prety stalowe do zbrojenia betonu.
3. PN9IS-10042  Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, Zelbetowe 1 sprezone.

D.07.06.01 OGRODZENIA NA COKOLE BETONOWYM

CPV- 45233292-2
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
odtworzonych ogrodzen na cokole betonowym przy budowie fragmentu ogrodzenia jednostki
wojskowej w Suwalkach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem odtworzen ogrodzen na cokole betonowym w miejscach istniejgcych ogrodzen i
nalezy je odtworzy¢ ponownie na nowo wykonanym cokole zelbetowym.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy ulicy. W pasie
drogowym znajduje si¢ nastepujace uzbrojenie: kable energetyczne, kable teletechniczne.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochrona Srodowiska

Przy zblizeniu do kabli energetycznych , telefonicznych i1 zasuw wodociggowych
roboty ziemne prowadzi¢ recznie. Catos¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnione;.
Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie. Prowadzenie 1 zabezpieczenie robot
oznakowa¢ zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym”
(M.P.Nr 24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przej$cia
dla pieszych 1 dojazdu do posesji. Repery robocze naniesiono i1 opisano na projekcie



drogowym. Technologia robdt i1 ich rodzaj oraz materialy zastosowane w projekcie nie
wplyng negatywnie na srodowisko.
1.6.  OKkreslenia podstawowe

Zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.7. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca Robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Wymagania ogdlne dotyczace Robot
podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogolne dotyczace materialow
Wymagania ogo6lne dotyczace materialow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Materialy do wykonania ogrodzenia

Ogrodzenie z paneli metalowych ocynkowanych malowanych proszkowo. Panel wykonany z
pretow stalowych lub plaskownikéw zgrzewanych badz zespawanych w kratownice o oczku
nie wiekszym niz 50mm w podstawie 1 200mm w wysokosci. Wymiary ptaskownika nie
powinny by¢ mniejsze niz 13x5mm. Odleglos¢ miedzy krawedzig panelu, a podlozem
(fundamentem) nie powinna by¢ mniejsza niz 5 cm. Przesto o wysokosci minimum 170cm.
Wysoko$¢ ogrodzenia od podtoza wraz z cokotem nigdzie nie moze by¢ mniejsza od 2,0m.
Stupki stalowe ocynkowane malowane proszkowo z profili zamknigtych grubosci minimum
3mm 1 o przekroju poprzecznym nie mniejszym niz 24cm?2.Stupki w rozstawie minimum co
2,5m, max 3,5 m. Pierwszy , koncowy , co 10-ty stupek, oraz w przypadku zmiany trasy
ogrodzenia nalezy stosowacé stupki z podporkami zapewniajagcymi stabilno$¢ ogrodzenia.
Srednica pretow stalowych nie powinna byé mniejsza niz 10mm lub Smm.

Kazdy material zaproponowany przez Wykonawce do wykonania ogrodzenia musi
posiada¢ aprobate¢ techniczng 1 musi zosta¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Wymagania ogélne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania
0golne”.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczgce transportu

Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogoblne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.



Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane ogrodzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogolne dotyczace obmiaru Robot

Wymagania ogolne dotyczace obmiaru Robot podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru ogrodzenie jest I m (jeden metr) jego rzeczywistej dtugosci i uwzglednia
nizej wymienione elementy sktadowe obmierzane wg innej jednostki:

- wykonanie bramy 1 furtki - 1 komplet
8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogoblne zasady odbioru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnos$ci uzyskane od dostawcow
materialow, wyniki pomiaréw 1 badan z biezacej kontroli materialdow 1 Robot.

8.2. Rodzaje odbiorow
Odbioér ogrodzenia z siatki metalowej obejmuje:

a) odbior ostateczny,
b) odbiér pogwarancyjny,
wedhug zasad okreslonych w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogo6lne”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos$¢ za 1 m wykonanego ogrodzenia z siatki metalowej nalezy przyjmowac na podstawie
obmiaru 1 oceny jakosci Robot w oparciu o pomiary 1 wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow ogrodzenia,
- zainstalowanie ogrodzenia z bramg 1 furtkg w sposdb zapewniajacy jego stabilnos¢,



doprowadzenie terenu wokol ogrodzenia do stanu pierwotnego albo wedlug zalecen

Inzyniera,

- przeprowadzenie wymaganych badan i pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-06250 Beton zwyktly.

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

4. PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami 1 emaliami na
spoinach bezwodnych.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dotyczace
cementoOw powszechnego uzytku.

6. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw 1 zapraw.

7.  PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja 1 okreslenie agresywnosci
korozyjnej srodowisk.

8.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goragco ogbélnego
zastosowania.

9. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione 1 walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia.

10. PN-H-82200 Cynk.

11. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

12. PN-H-84019 Stal weglowa  konstrukcyjna  wyzszej jakosci  ogdlnego
przeznaczenia. Gatunki.

13. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury.

14. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

15. PN-H-97052 Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali,
staliwa 1 zeliwa do malowania.

16. PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne
wytyczne.

17. PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia.

18. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okraglego. Wymagania 1 badania.

19. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7

20. PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Ogélne wymagania i badania.

21. PN-M-82054-03  Sruby, wkrety i nakretki stalowe. Wiasciwoséci mechaniczne $rub i
wkretow.

22. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podlozy stalowych przed nakladaniem farb i

podobnych  produktow. Stopnie skorodowania 1 stopnie
przygotowania niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podlozy



stalowych po catkowitym usuni¢ciu wcze$niej natlozonych powtok.
23. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne.
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie.
10.2. Inne dokumenty
25. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979 r.



