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D .00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) D.MO@OO0. Wymagania ogélne odnos¢ sio wymaga

wspolnych dla poszczegolnych wymagdachnicznych dotyexych wykonania i odbioru robot, ktére zostan

wykonane w ramach zadam@dernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Sukeah

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowjaka, Dokument Przetargowy przy zleceniu i realizac

robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych zmodernizacija placu

zabaw przy ul. Witosa 4A w Suwaitkach

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, nieddlacy budynkiem, stanowty calG¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego &%¢ stanowaca odrebny element konstrukecyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus

ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuphgtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy- zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zp@g organu wydajcego,

wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych,

stuzacy do notowania zdargei okolicznagici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania

dokonywanych odbiorow robot, przekazywania patede innej korespondencji technicznej paeuhzy

Inzynierem, Wykonawg i projektantem.

1.4.5. Ingynier— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezprzez Zamawiagego, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowigita za nadzorowanie rob6t i administrowanie

kontraktem.

1.4.6. Jezdnia czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.8. Korona drogi jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.4.10.Korpus drogowynasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kosodhrogi i skarpami rowéw.

1.4.11.Koryto element uformowany w korpusie drogowym w celzehia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12.Ksgzka obmiar6w - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do

wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych

zahkcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwepbe przez Zamawigego,

niezlydne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwihzanych z ocepjakosci materiatow oraz robaot.

1.4.14. Materialy- wszelkie tworzywa niezioine do wykonania robét, zgodne z dokumentgepjektowy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.

1.4.15. Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania open od ruchu

na podtae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstw scieralm a podbudow, zapewnigca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa siga do wyrownania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniefe]
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e# nawierzchni stimca do przenoszenia obgen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sklada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢fz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem eatek podiéa. Maze zawieré
warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinajca.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwnymardein jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigfivdienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leicej powyzej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stica do odprowadzenia wody przedogtej sk do hawierzchni.
1.4.16.Niweleta wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.
1.4.17.0bjazd tymczasowydroga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.18.Odpowiednia (bliska) zgodfio- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamgsh
przedziat tolerancji nie zostat okkteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robot budowlanych.
1.4.19.Pas drogowywydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy zeadwnie: obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.
1.4.20.Pobocze czxs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazbw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.
1.4.21.Podi¢e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchai do gkbokdsci
przemarzania.
1.4.22.Podi¢e ulepszone nawierzchni gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.23.Polecenie ltyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniiera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.
1.4.24. Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.25.Przepust budowla o przekroju poprzecznym zamgkyin, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierzt dzikozyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.26.Przeszkoda naturalna elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.
1.4.27.Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanatl, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.32.Przetargowa dokumentacja projektowa&zs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu hdacego przedmiotem robaot.
1.4.33.Rekultywacja roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.34S8lepy kosztorys wykaz robét z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.
1.4.35 Teren budowyteren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze czs¢ terenu budowy.
1.4.36.Zadanie budowlaneczs¢ przedstwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogd6lne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych roboét, bezpieaza#wo wszelkich czynriei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigrawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow, dziennitdwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i komplet SST. Na Wykonawcy spoczywpadiedzialné¢ za ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkddzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uedgiajpcym podziat na dokumentagprojektova:



- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowa oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodn#&¢ robot z dokumentagj projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanows cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich & obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obhpwe kolejndé ich
waznasci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogéinydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera, ktory podejmie decygjo wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbisci, wymiary podane na §nie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiatls zgodne z dokumentagcprojektowy i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktorych
dopuszczalne asodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materialdw éneéntow
budowli musza wykazywa& zgodnad¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaastpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownieaoszk\Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow
(Jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktuaaz do zakaéczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiacze
robét w okresie trwania budowy. W zahesci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga ka@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczyinsaluje i lkedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtay
ten sposéb bezpiearwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciov dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne anlizenia zabezpieczaje kxda
akceptowane przezigniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpogzem w sposéb
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tig bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneelda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktow.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceagzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysérodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s0b lub dobr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezkeo
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdéiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwoscia powstania pzaru.



1.5.6. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopdlada sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkony.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyde do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatbwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakmczeniu robdét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé wymagas tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na wycie tych materiatow od wéaiwych organow administracji patwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8. Ochrona wlasnszi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wiacicielami tych uradzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xape
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewighrinstalacii i urzdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwioczpigviadomi Irzyniera i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatlania wkzktia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonymin przez
Zamawiajicego.

Jereli teren budowy przylega do terendw z zabugomweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabigp

Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy Wykonawe a
wiascicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wlasigci i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier ani Zamawiajcy nie kgdzie ingerowal w takie porozumienia, o ile niedd{ one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obgier 0si pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskdédw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypasania na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnlzie powiadamiat layniera. Irzynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaly usugte z terenu budowy. Pojazdy powadltg nadmierne obgienie osiowe nie dila
dopuszczone ngwiezo ukaczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcagdrie
odpowiadat za napraywwszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodipieleceniami layniera.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materiaty i uidzenia aywane do robot
od daty rozpocgia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez iyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymam&inno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djikelementy byly w zadowalgjym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpocaé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowaniegido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fyobtanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urzenr uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obecizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca,w¥jatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikaciji dagtzonej przez lryniera.

1.5.13. RoGwnownosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagp&onkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglalobowazywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolameny i przepisy g paistwowe lub odnosizsic do
konkretnego kraju lub regionu, mopby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevas@&jowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hygniera. R@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtaone Ireynierowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&po znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy kda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonilnzyniera i postpowa: zgodnie z jego poleceniami.zééi w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, lrynier po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawe ustali wydtzenie czasu wykonania robét i/lub wysé&kwoty, o ktdn nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstaviiyriierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informacije
dotyczce proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatow jak rownig
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z daneg@dita nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegarrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia ba&dsv celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposob goly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotsl wigcicieli i odnagnych witadz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentacrawierajgca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagmrzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adminigtpanstwowej i samorglowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatdw, dzieawy i inne jakie okzq sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceuhgwacji terenu po ukiiczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do robét lub odwiezione na odkltadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera. Wykonawca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszcze@giai w dokumentach umowy, chybha uzyska na to
pisemm zgod: Inzyniera.

Eksploatacjarrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw
do innych robot, i te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewidupaozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie giaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bad@a wymaganych przez myniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale mioe by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane iahtedo czasu gdydola one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Ityniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@galzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwdrnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prablaterialtbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii
materiatow pod wzglddem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kgdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsieza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bgdzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych @zi wytwdrni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjot,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do udywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spgz uzywany do robot powinien ldyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym praez/diera; w przypadku braku ustalev wymienionych
wyzej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazamidazyniera.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sptz do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostam przez Ireyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
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Liczba érodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami direymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdylabspetnig wymagania dotycge przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametréw technicznycBrodki
transportu nie spemigje tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami ha drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratg@tdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,ctazgodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanymep Wykonawe oraz poleceniami kyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyezew planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarami ddreymi okrélonymi w dokumentacii projektowej lub
przekazanymi na finie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossanusungte przez
Wykonawe na witasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsakprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadnét.

Decyzje Ityniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéldt kzda oparte na
wymaganiach okgonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiwe SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgkdni wyniki bada materiatdbw i robdt, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materialéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzamn kweste.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera, pod grgba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gamupcy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) czs$¢ 0goblm opisupca:

- organizag; wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za ja&koi terminowg¢ wykonania poszczegolnych elementow

robot,

— system (sposéb i procediproponowanej kontroli i sterowania jalois wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza ziggowadzenie baad,

— spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposdb i  foerm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techwioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przedtitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposbb i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prdbek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw waytania mieszanek i
wykonywania poszczegoélnych elementow robot,



— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazom jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robdét i jakaci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dekumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adaich czstotliwos¢ sa okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie robo6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiagajvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kxdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier tedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczicych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu tabtod
badawczych. Jeli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatdow i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgko
tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Iaaateriatbw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdetych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier bedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébelkda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez lktyniera keda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przemiera.

Na zlecenie lyniera Wykonawca dulzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgprzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowycad# pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/iera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomildo badania, Wykonawca przedstawi nanpe ich
wyniki do akceptaciji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie
poézniej jednak nik w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perfainia probek i badania materiatbw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producenateriatdbw powinien udzi€li mu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier powinien pobieaprobki materiatow i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to lynier oprze si
wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatow i robét z dokumentagprojektova i SST.
Moze rownieg zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub dodatkowych khada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgspowtérnych lub dodatkowych bata
pobierania probek poniesione zogst@nzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj



1. certyfikat na znak bezpiecrstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat teckhmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

— Polslkg Normg lub

— aprobag techniczn, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie

sa objete certyfikacj okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezeby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kinca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dia czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia j&koi harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementéw robat,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania roboét podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycazce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzal,

— wyniki préb poszczegodlnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedt@one
Inzynierowi do ustosunkowaniaesiDecyzje Izyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca padeig
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pesti kadego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przepdeease w sposéb eigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodobp lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robot. Winny ldy
udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ddla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowsglabzawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni mragm terminem. Wyniki obmiaruedla wpisane do kgiki
obmiardw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawmku ukaczenia wszystkich robét. 8lne dane zostan
poprawione wg instrukcji kbyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dgkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugdsci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone
w m® jako dhugéé pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktére maj byé obmierzone wagowo eba wazone
w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywé to wyposaenie zapewniat w sposéb aigly zachowanie doktadgoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotaléd
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zamkgrh przeprowadza siw
czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegggh zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczerid lvykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice rmdmy¢ dofaczone w formie
oddzielnego zakznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reaizulegra, zakryciu.

Odbiér robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego posgpu robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier. Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpigj jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi powiadomienia o tym fakcie zgniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw zawiecgich
komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiaw konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgci robét. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobot dokonuje kynier.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w odniesieniu do ictdio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigoinem na pgimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia rob6ét i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecniwi Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@ina realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i
robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania vagzonych robo6t poprawkowych lub robét
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysoia
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndekiacy projektows i SST z uwzgidnieniem toleranciji
i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszof wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdét jest protokoét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentdw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinig¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robdt wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

o
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdeém przygotowania dokumentacyjnego niglad
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnigge keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbor zwhzanych z usukciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyoiatw okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaaxa jednost& obmiarovg
ustalor, dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgowych wycenionych ryczaltowo podstaptatncci
jest wartd¢ (kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowe) lkdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

— wartaé¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynosyesewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartas¢ pracy spratu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymagea ogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzagji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektaynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizewghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaejchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z @gaiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, montd
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 14, poz. 60 z goiejszymi zmianami).

-13 -



D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaahtécznej (SST) swymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwiagzanychmodernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Sukeah
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stantwivinzujacy dokument przetargowy przy zleceniu i realizacpot
na zadaniu wymienionym w pkt.1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robdt amanychmodernizacja placu zabaw
przy ul. Witosa 4A w Suwaitkachajacymi na celu wytyczenie powierzchni terenu podadeenia komunikacyjne
(wytyczenie osi trasy i punktéw wysaodaowych) oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawcze
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okmvego punktow gtownych osi trasy i punktow wysékiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy- punkty zatamania terenu, punkty kierunkowe opazztkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqppodanymi
w SST D.00.00.00 .
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jgkavykonanych Robét oraz za zgodtidch z Dokumentacja
Projektov.
2. MATERIALY
Do utrwalenia punktow gtéwnych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra Pale drewniane umieszczone goaaicay rob6t ziemnych, wasiedztwie
punktow zatamania trasy, powinny migednic od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw naley stosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dlug&ci od 0,04 do 0,05 m.
3. SPRAET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 .
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysédkiowych naleéy stosowd nastpujacy sprzt: teodolity lub tachimetry,
niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, $ay stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia ulic i jej punktow wys@lowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.
4. TRANSPORT
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D.00000.
Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obowdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez osoby
posiadaice odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Daneydaice osnowy geodezyjnej poziomej i wységowej oraz
punktéw granicznych natg pobra& z Powiatowego &@odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznegddnie z
obowigzujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kagfigene — tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego
moze zgtaszaroboty i pobierd materiaty z PODGIK).
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep szgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@na tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nigvpno
by¢ zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegetdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostan
wykonane na koszt Zamawigego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadoanacza,ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgiza Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez liyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockrarszystkich punktow pomiarowych i ich oznasze
w czasie trwania robot. Jdeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgego zostam zniszczone przez Wykonawc
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgas& konieczne do dalszego prowadzenia robdt,otdam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naia do obowazkéw Wykonawcy.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i plitoéw wysokadsciowych
Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinmy zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a taé& dowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic robét ziemnych.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi odcinka drogowego , a tak
przy kazdym obiekcie igynierskim.
Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem placu i obiektéw towarzyszh. Jako
repery robocze nmima wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejch budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak
takich punktéw, repery robocze najezalazy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidww stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wykluazgj osiadanie, zaakceptowany przezyimera. Rzdne reperéw roboczych
naley okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kistosujc
niwelacg podwojra w nawhzaniu do reperéw gatwowych. Repery robocze powinny dwyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawierge wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdnej.
5.3. Odtworzenie trasy
Tyczenie trasy naly wykona w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngdwowej albo innej osnowy geodezyjnej, chomej w
dokumentacji projektowe;.
Dlugos¢ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej, i co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej masivt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze
niz 5 cm . Rzdne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku dogdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjrojektova oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcaagathwanych przez hyniera.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.M.00.00.00
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem powierzchni i punktéw wysahkowych naley
prowadzé wedtlug ogolnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00M0
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest ha (hektometr) .
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00M®O.
Odbidr robo6t zwazanych z odtworzeniem powierzchni w terenie ¢gage na podstawie szkicOw i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsei podano w SST D.M.00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownych i punkidrsokasciowych,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochroctaprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatgdejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG83

NouhkrwhpE
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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaahtécznej (SST) swymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiork elementéw drég przgnodernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Sukaah

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standeiMyzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1,1,

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z rozbiork elementow drég przy
modernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Suveahi obejmuja:

= rozebranie obrzgy betonowych o wymiarach

= rozbidrka urzdzei zabawowych, fundamentéw betonowych i tawek

z odwiezieniem gruzu na odledlb wskazag przez Inwestora (do 5 Kntub przekazanie

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defimig)i
podanymiw SST D.M.00.00.00

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D.M..00.00.00 .

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paddav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementow droég, ogrodiei przepustow mize by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody gzarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgee transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiérki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-NM@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drdég obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenggajojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamsjtentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie ékney przewidziany odzysk
materiatdw.Roboty rozbiérkowe mioa wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okékony w SST lub
przez lrzyniera.

Wszystkie elementy nibwe do powtdrnego wykorzystania powinny coysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wlasndcia Wykonawcy, powinien on spaletoda
przewiez¢ i roztadowa je na miejsce okiéone w SST lub wskazane przezyniera. Elementy i materiaty,
ktére zgodnie z SST stagic wkasnacia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
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Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drfmgjdupce st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacgj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlInéci nalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami ollenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiovykonanych robét rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usettych elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spetidimdpowiednie wymagania okilene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova robo6t zwhzanych z rozbiérk elementow drég i ogrodagest:
dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrza - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni i elementowdretwych:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- rozkucie i rozebranie

— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey:

- odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-D-95017  Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

PN-D-96000  Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

PN-D-96002  Tarcicadtiasta og6lnego przeznaczenia

PN-H-74219  Rury stalowe bez szwu walcowane macgagolinego stosowania

PN-H-74220  Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

ocogkrwnE
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D .02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacjchrecznej (SST) & wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru robot ziemnych w gruntach | — V kategavd zadaniumodernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w
Suwatkach
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jakkumhent kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasielernizacja
placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Suwatkadhobejmup wykonanie rob6t ziemnych zwdanych z
wykonaniem wykopdéw koparkami z transportem urobkanwchodami samowytadowczymiozlwiezieniem
gruntu na odkfad na odlegt&’ do 5 km
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna -budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnelygdd z gruntu
antropogenicznego spetniap warunki stateczioi i odwodnienia.
1.4.2.Korpus drogowy rasyp lub ta a&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogpdrogi i skarpami rowow.
1.4.3.Wysok&? nasypu lub gébokasé wykopu —6znica rzdnej terenu i rednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4.Nasyp niski -nasyp, ktérego wysokoé jest mniejsza @il m.
1.4.5.Nasypredni —nasyp, ktérego wysoké jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki rasyp, ktdrego wysoké przekracza 3 m.
1.4.7.Wykop ptytki -wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza il m.
1.4.8.Wykopredni —wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gtboki —wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.10.Bagno -grunt organiczny nasycony wgd matej nénasci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatlym osiadaniem pod ohgeniem.
1.4.11.Grunt nieskalisty kazdy grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12.Grunt skalisty -grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsigc pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagarycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13.Ukop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypowgzoole w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14.Dokop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania hasypowgzoole poza pasem robot drogowych.
1.4.15.0dktad -miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieniangsw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budovagypOw oraz innych prac zganych z tras
drogows.
1.4.16.Wskénik zageszczenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okémna
wg wzoru:

| = Pa

° pds

gdzie:

r« gestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy

res Mmaksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17. Wskénik roznoziarnistaici — wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,

okreslona wg wzoru:

o

60

U =

o

10

gdzie:

dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskénik odksztatcenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
WZzoru:

gdzie:
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E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsafmizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtormgioeiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotysze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Grunty

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypOwipoy spetnigé wymagania okrdone w PN-
S02205. Przewiduje si,ze grunt pochodgy z wykopow ldzie wykorzystywany w nieziolinej ilosci do
wykonywania nasypow. Wskazane jesycie do budowania nasypow gruntéw o wsku réznoziarnistdci
U>3.

Gorne warstwy nasypow o grudmd co najmniej 0,5 m i grunt na wymian naley budowa z gruntéw
niewysadzinowych (pospotka ) o wskiéku rdznoziarnistéci U>5 i wodoprzepuszczaldo >8 m/s grunt z
dokopu i miejsce z dokopu wybiera wykonawca i pkiadia do akceptacji iiyniera.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyébgrzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paiye do budowy nasypow mphy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stangwadmiar objtosci robdt ziemnych i za zezwoleniemzymiera.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop nie kedac nadmiarem okjosci robét
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac epgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
dostarczenia réwnowiaej obgtosci gruntow przydatnych zerddet wilasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.
Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoWweilone w SST D-02.02.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendw na odktad haldo obowizkdw
Zamawiajicego, o ile nie oki@ono tego inaczej w kontrakcie.zZynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do robd6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyké&zaic maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
= odspajania i wydobywania gruntéw (n@dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

» jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigpycharki, zgarniarki, rowniarki, udzenia do
hydromechanizaciji itp.),

= transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),

= sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangigine” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkdw transportowych oraz metod transportu powirbig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptcansportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna by ponadto dostosowana do wydajcio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiegkszenie odlegkxi transportu ponad waldc zatwierdzone nie nmie by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekszone odleghkxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpnie przez lgyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub paésyod osi projektowanej nie powinny dy
wigksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie ar&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrt¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nierbwroi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nierownéci, wynikajace ze
sposobu umaocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urmdzen, stanowacych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovlgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absobot ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwna ma obowiizek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadaweacatym okresie trwania robét spadki, zapewgtaj
prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wihasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie za
dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istqigrh zbiornikdw naturalnych i ugdzen odwadniagcych
musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja
5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ughwiac¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinmsppowa: w kierunku podnoszeniaeshiwelety.

W czasie robo6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentagijbjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieinpenv by mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdw niespoistych. Ngleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejndéci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykeamia innych robét na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gustrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢byykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i SST.
Szerokd¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowow powinnadygodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledentoli zgodndéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektovs.

SzczegOln uwag: naleey zwrécic na:

= wilasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
= wilasciwe ugcie i odprowadzenie wygkow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakoi wykonania robot
Czynnaci wchodace w zakres sprawdzenia jakd wykonania robot ok&ono w pkt, 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajdica 1.
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Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokixi korpusu ziemnego
, — _ Pomiar tama, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomia
2 | Pomiar szerokii dna rowow lub niwelatorem, w odspach co 200 m na
3 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusuhostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naakiko
4 Pomiar pochylenia ska R 3100 mco 50 mnatukach o R <100 m
S5 | Pomiar réwnéci powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
6 Pomiar réwnéci skarg
7 Pomiar spadku poditnego powierzchniPomiar niwelatorem ednych w odsipach co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach wtpliwych
8 Wskanik zagszczenia okrdac dla kadej utazonej
Badanie zagszczenia gruntu warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 1000° m
warstwy

6.3.2. Szerok&* korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie @ r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerok&* dna rowdéw
Szerokdé¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4. Redne korony korpusu ziemnego
Rzgdne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub
+1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o esej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenata.
6.3.6. ROwWne&¢ korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone ftmetrova, nie mog przekraczé 3 cm. Dopuszcza
si¢ pomiary taf o innej dtugéci wg wskaza Inzyniera
6.3.7. ROwn&¢ skarp
Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8. Spadek podfmy korony korpusu lub dna rowu
Spadek poditiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.
6.3.9. Zagszczenie gruntu
Wskaznik zagiszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw, dla ktérych nie nima okréli¢ wskaznika
zag;szczenia naley okresli¢c wskanik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998
6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty niespetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitams
odrzucone. i materialy niespelniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.
Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres ikei& potracen za obniong jakosc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00,Wymagania ogdélne” pkt9
Zakres czynngi objetych cen jednostkowy podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdarektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhanagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obeizenie plyt
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
f)  Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
g) Instrukcja badé& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
h) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
i)  Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH | -V KAT EGORI.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacfilirécznej (SST)gswymagania dotyece wykonania i
odbioru wykopéw w gruntach | — V kategamiiodernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Sukeah
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest ja@kument kontraktowy przy realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasielernizacja
placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Suwatkaicbbejmup wykonanie wykopdw zwizanych z wykonaniem
wykopow (koryta) mechanicznie pod nowe konstrukagevierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Budowla ziemna -budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo robdionych odpaddéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczgoi i odwodnienia.
1.4.2.Korpus drogowy rasyp lub ta a&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogpdrogi i skarpami rowow.
1.4.3.Wysok&* nasypu lub g¢bokasé wykopu — réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4. Wykop ptytki wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.
1.4.5.Wykopredni —wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Wykop gitboki —wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Bagno —grunt organiczny nasycony wsdo malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatlym osiadaniem pod ohgeniem.
1.4.8.Ukop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypowgzoole w obgbie pasa robot drogowych.
1.4.9.Dokop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypowgzpole poza pasem robét drogowych.
1.4.10.0dktad —miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezieniaungw pozyskanych w czasie

wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budavagypdw oraz innych prac zwganych z tras

drogows.

1.4.11.Wskénik zageszczenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
| :&

wzoru: Pas

gdzie:

Os - OeStci¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (My/m

Pus - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 , sttnca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

1.4.12. Wskénik roznoziarnistoici — wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych,

okreslona wg wzoru:

U :%
dy

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.13.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robét podano w SST D-02.00.01 pkt.1.5
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bgrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty paiye do budowy nasypow mphy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stangwiadmiar ohgtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie lgdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac ¢ppgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
dostarczenia réwnowiaej obgtosci gruntow przydatnych zerddet wilasnych, zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.
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Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypd@winny by wywiezione przez Wykonawcna
odktad. Grunty pochodze z wykonywania poszenzenogy zawierad domieszki prochnicy, woéwczas powinny
by¢ wywiezione na odktad. Zapewnienie terenéw na atlidaley do obowizkow Wykonawcy, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa hieprzydatddwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

3. SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6ét ziemnych powinien wyké&zaic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

0 odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

0 jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigfwcharki, zgarniarki, rowniarki, udzenia do
hydromechanizaciji itp.),

o transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamociagi itp.),

0 sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

0 drobny sprzt do wykonywaniagcznie wykopow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirbgt dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu. Wydajnid
srodkow transportowych powinna dponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nmie by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekszone odleghkxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpnie przez lgyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Doktadnag¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk +10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szeroka¢ korpusu nie mze r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrii¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nierébwndci na powierzchni skarp nie powinna przekrac¥@ cm przy
pomiarze tat 3-metrova, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urglzehr, stanowicych elementy systemoéw odwadma@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykofarzdzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absobot ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwoa ma obovgzek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadaweacatym okresie trwania robét spadki, zapewgtaj
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiaicego za te czynioi, jak rownie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istniglych zbiornikbw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi u#hiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinmsppowa: w kierunku podnoszeniaeshiwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentggijbjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieinpenv by mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdw niespoistych. Ngleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw
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kolejndsci i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykeamia innych robét na spelnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.
5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnycbyykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SST.
Szeroké¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wéej niz +5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowow powinnadygodna z okrdona dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.
5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycloraemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartdci wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot myh

Strefa korpusu Minimalna warta¢ | dla: KR 2
Gdrna warstwa o grukoi 20 cm 1,03
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 01,0

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniag wymaganego wskaika
zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartcici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osagnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to natepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podén
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanig&odki, o
ile nie @ okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptacii Irzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6i,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynné¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami okionymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji prokej. W czasie kontroli szczegalmuwag; nalezy zwroci
na:

e odspajanie gruntdw w sposdob nie pogargzajch wiaciwosci,
e zapewnienie stateczéw skarp,
« odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igho zakaczeniu,
e dokladna¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykozenie),
e zagszczenie gérnej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w punkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.06k07Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00kD 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= oznakowanie robot,
= wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,

zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
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8.

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zag:szczenie powierzchni wykopu ,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
rozplantowanie urobku na odktadzie ,

wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

rekultywacj; terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapil&zioiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymageadania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modualksztalcenia nawierzchni podatnych i

7

podiaza przez obeizenie plyt
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robdt ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D.04.01.00 KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLOZA, NAWIERZCHNIA Z
PIASKU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z  profilowaniem i zagzczaniem podi@a pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni oraz
nawierzchnie z piasku w ramach zadaniadernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Sukeah
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obxaujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy reatjza
robét wymienionych w pkt.1.1
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z profilowaniem
warstw konstrukcyjnych przynodernizacja placu zabaw przy ul. Witosa 4A w Suweah i obejmup
mechaniczne profilowanie i zeggczanie podia pod nawierzchrj oraz wykonanie nawierzchni z piasku.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podtcze- grunt rodzimy lub nasypowyecy pod nawierzchaido gkbokadsci przemarzania
1.4.2 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji nawierzchni.
Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jék@h wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj projektovs ,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru
Ogodlne wymagania dotyaee robét podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdIn
2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3. SPRZET
Ogdllne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” Bkt.
3.1. Sprzt do wykonania robot
Do profilowania i zagszczania podiaa naley stosowa nastpujacy sprzit:
= réwniarki
= spycharki uniwersalne z ukaie ustawianym lemieszem;
= drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgirnie maze mie€ zastosowania
= walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spet nie mae spowodowaniekorzystnego wplywu na wieiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu materiatbw podano w SST D.M.00.00\@magania ogolne ,,.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D.0000MWymagania ogolne” pkt 5.
5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpic do profilowania i zagszczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WatEejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zggzczania podia, jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie goazwyprofilowanym i zagszczonym podizu nie
moze odbywé sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowanieorita w planie i profilu powinny by wczeniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi@ w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposoéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinnmazliwia¢ nachkgnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robét w ogisich nie wgkszych nk co 10metrow.
Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorng s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakreSposéb wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powini®y wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yasub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.
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Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane r@ne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepuja zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné
podtaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w dl koniecznej do uzyskania wymaganychedizych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podia (1)

Strefa korpusu Minimalna warta¢ I dla:
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozio 1,00

Do profilowania podi¢a naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia naley
kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia zgodnie z BN-77/8931-12

Wskaznik zag;szczenia Is w przypadku Robot eyich n/n SST wynosi minimum 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgog podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zag;szczenia, kontr@lzag;szczenia nale/ oprze na metodzie obazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny

i wtérny modut odksztatcenia podi® wedtug BN-64/8931-02 . Stosunek wtérnego i pienego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza,2. Wilgotn@d¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Iy
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze( koryto )po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proziorenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladaéejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlednych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica .

Czestotliwas¢ badai

Lp. Wyszczegolnienie bada [ Minimalna liczba bada na Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboczej przypadajca na jedno badanie @n

Szerokd¢ koryta
Rowna¢ podiwzna Z czstotliwoscia gwarantugca spetnienie  wymaga przy
Réwnai¢ poprzeczna odbiorze okréonych w pkt.6.2.

Spadki poprzeczne

Rzedne wysokséciowe
Uksztattowanie osi w planie
Zagszczenie, Wilgotng gruntu 2 600 M

6.1.2. Szeroks¥ profilowanego podi¢a

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ naley sprawdza co 100 m i szerokd nie mae r&@ni¢ sig od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.3. Rowne&¢ profilowanego podiéa

Nierownaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwrkwi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne

N WNPE
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Spadki poprzeczne profilowanego pa@t@owinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleranc 0,5%.
6.1.5. Rezdne wysoksgciowe
Réznice pomedzy rzdnymi  wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.1.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej oze@j niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wcej niz 5 cm dla pozostatych drog.
6.1.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&
Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeo okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy .
Je&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporownanie wartiei modutdw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odkszté#ceskreélonych zgodnie z normmBN-64/8931-02 nie
powinna by wicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podtéa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogolne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtod85T i wymaganiami Inspektora Nadzoru
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 mprofilowanego i zagszczanego podia obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roapheamiem,
zatladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
profilowanie dna koryta lub podta,
zag:szczenie,
utrzymanie podiza,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z piasku obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentuaimaprave podiaza,
przygotowanie piasku
dostarczenie piasku ha miejsce wbudowania,
roztozenie piasku
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE- NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétho

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcewi@vierzchni
podatnych i podia przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdtonawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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B.13.00.00. OGRODZENIE
CPV 45342000-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z monta&em ogrodzenia terenu placu zabaw

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i komdray przy zlecaniu i
realizacji rob6t w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét oblych SST

1.3.1. Wykonanie ogrodzenia wys. min. 1,2mi 2,0m

1.3.2. Wykonanie furtki ok. 1,2m

1.4. Okrdlenia podstawowe

Pozostate okitenia podstawowe sa zgodne z obg@ujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogolne” pkd.1

1.5. Ogoélne wymagania dotygz robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotygze materialow
Ogdllne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumav SST ,Wymagania
0golne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymaslementy ogrodzenia:

- przesta

- furtki
Rozwigzanie ogrodzenia pozostawia gio wyboru przez Inwestora oraz Projektanta pragtapcego projekt
do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozeah nalery przestrzega prawa budowlanego, praw
pokrewnych i szczegolnych oraz kierawse wiedza techniczna
2.2.2. Materiaty na cokot ogrodzenia :
Rozwigzanie ogrodzenia pozostawia dio wyboru przez Inwestora oraz Projektanta pragtapcego projekt
do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozeah nalery przestrzega prawa budowlanego, praw
pokrewnych i szczegdlnych oraz kierawaic wiedza techniczna. Ogrodzenie musi spétnigymogi
bezpieczéstwa

3. SPRZET

3.1. OgoIne wymagania dotygz sprztu

Ogodlne wymagania dotyagee sprztu podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyge transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 4

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresadbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzagh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatfaRodczas transportu kruszywa powinny ¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drolpneed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST-00.0M@Bnagania ogdlne” pkt 5.
5.2.Monta ogrodzenia

Zgodnie z instrukcja producenta

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie ustawienia stupkow i mantprz;set

a) stupki musza liyustawione pionowo zgodnie z wytycznymi produceystemu
b) prz;sta zamocowane rfauby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,Wymagagdne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagagddne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, E&¥maganiami layniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy platrioi
Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” @kt

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowrelbetowe i spszone. Obliczenia statyczne i projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i Oelbetowe. Wymagdethniczne

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacj&ieslenia

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uOyktad Swymagania i ocena zgodwco

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

8. PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar géabpowtok metalowych metodami nienisacymi
9. PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikaopkiieslenie agresywnii korozyjnejsrodowisk

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangcg ogélnego zastosowania

11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno ogolnego przeznaczenia
12. PN-H-82200 Cynk

13. PN-H-84018 Stal niskostopowa o0 podsgonej wytrzymaigci. Gatunki

14. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paeteiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
15. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggingrzeznaczenia. Gatunki

16. PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

17. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki

18. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

19. PN-H-93401 Stal walcowanaat€wniki rbwnoramienne

20. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

21. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane naagor

23. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

24. PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowgposvierzchni stali, staliwa ieliwa do malowania. Ogdine
wytyczne

25. PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanieskarkcji stalowych. Ogdlne wytyczne

26. PN-M-06515 Bwignice. Ogdlne zasady projektowania stalowychajéw nasnych

27. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahaggania

28. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawamnmiapawania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlidbo zfaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkgiona podstawie ogtlzin
zewrgtrznych

30. PN-M-80006 Zanurzeniowe powtoki cynkowe na dchtstalowych. Badania

31. PN-M-80026 Druty okigte ze stali niskowglowej ogélnego przeznaczenia

32. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu aktego. Wymagania i badania

33. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7

34. PN-M-82054&ruby, wkrty i nakrtki stalowe ogdinego przeznaczenia. Ogolne wymagganadania
35. PN-M-82054-0%ruby, wkety i nakretki. Wiasndci mechanicznérub i wkretow

36. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie po#fo stalowych przed nakladaniem farb i podobnych pkbdw. Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania nie zabezpiegzh podtoOy

stalowych oraz podtoQy stalowych po catkowitym usaiu wczéniej natazonych powtok

37. BN-73/0658-01 Rury stalowe profiloweghione na zimno. Wymiary

38. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powtokiatizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjatal®wvych,
staliwnych izeliwnych. Wymagania i badania
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