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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacii technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalacjq teletechniczng w projektowanym budynku.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie instalacji teletechnicznych w budynku.
Zakres robot obejmuije:

* instalacje systemu sygnalizacji wlamania i napadu

* instalacje telewizji dozorowej - CCTV

« instalacja oddymiania klatki schodowej

1.4. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10 SST.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot

* Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczna, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie
z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane, ,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlanych, czes¢ D: Roboty instalacyjne, zeszyt 2: Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej” ITB, Warszawa
2004r.

* Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do
wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastgpienia zaprojektowanych
materialtbw — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub
elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowac obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materiatéw i elementow
okreslonych w dokumentaciji technicznej na inne, nie mogg powodowaé zmniejszenia
trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowac¢ zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych, cze$¢ D: Roboty instalacyjne,
zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”,
Polskimi Normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalaciji.



2. MATERIALY

2.1. System Monitoringu Wizyjnego

Rozmieszczenie i dobdér kamer.

W Budynku przewidziano instalacje 2 stanowiska kamerowe wewnetrzne oraz 6 stanowisk
kamerowych zewnetrznych. System obejmie ochrong wizyjng: na zewnatrz — wejscia do
budynku, teren przy budynku oraz plac zabaw, wewnatrz — pomieszczenia szatni w budynku.

Do obserwacji pomieszczen wewnatrz budynku zastosowano kamery koputowe IP GCI-K1526D
GRUNDIG. SA to 2 megapikselowe kamery Full HD (1920 x 1080). O Lux: Wbudowane diody
LED promiennika IR. Mozliwos¢ trojosiowego ustawienia kamery (3xaxis), Odporna Kamera
Zewnetrzna (IP66), Funkcja Dzien/Noc ze zdejmowanym filtrem IR (ICR), Format kompresiji
H.264 i MIJPEG (max 26 Kkl./s, Obstuga protokotu ONVIF, Gniazdo karty pamieci Micro
SD/SDHC, do nagrywania ciggtego/zgodnie z planem, Dwukierunkowa obstuga audio, Zasilanie
AC24V/DC12V i PoE.

Kamery zastosowane na zewnatrz to kamery IP GCI-K1603B GRUNDIG. Podstawowe
parametry to: 2 Mpx Full HD (1920 x 1080), Format kompresji H.264 i MJPEG (max. 25 kl./s).
Obstuga protokotu ONVIF, Gniazdo karty pamieci Micro SD/SDHCm Wsparcie dwukierunkowe;j
transmisji audio, Zasilanie 12 V DC / 24V AC i PoE. Kamery wyposazono w obudowy
zewnetrzne z wysiegnikiem, grzatkg i ostong przeciwstoneczna.

Lokalizacja stanowisk kamerowych przedstawiona jest na dotgczonych rysunkach.

Stanowisko do obserwacji i rejestracji sygnatéw wizji.

Rejestrator Sieci IP 16-kanatowy Full HD GRI-K4416A + HDD 2,5TB z dodatkowym
przetgcznikiem 8we, monitor LCD 17" GML-1730M z uchwytem rack GBR-RM01, UPS APC
Smart-UPS 750VA USB 1U 230V oraz elementy dodatkowe umieszczone w szafie stojgcej
.CCTV” 24U zlokalizowanej w pomieszczeniu magazynowym nr 2 na poddaszu. System
umozliwia zapis obrazu z kamer na wbudowanych wewnatrz dyskach twardych do archiwizacji
danych z kamer przez okres min. 30 dni.

Elementy systemu nalezy zainstalowa¢ zgodnie z rysunkiem przedstawiajgcym rozmieszczenie
w szafie CCTV. Rejestrator nalezy zasili¢ z wydzielonego obwodu instalacji elektrycznej
poprzez zasilacz UPS.

Operator posiada mozliwos¢ podgladu z kamer w trybie rzeczywistym, mozliwos¢ przegladania
zapisanych materiatéw.

Urzadzenia rejestrujgce nalezy zaprogramowac zgodnie z zaleceniami Inwestora oraz Ochrony
tak, aby ich reakcja na okreslone zdarzenia byta jak najszybsza i zgodnie z okreslong
procedura.

Zasilanie i instalacja przewodowe.

Zasilanie kamer zewnetrznych bedzie odbywaé sie poprzez zasilacz buforowy 12V 6A — kable
typu OWY 2x2.5 mm?, a kamer wewnetrznych za posrednictwem kabli typu U/UTP ket..6 LSZH
wykorzystujac technologie PoE. Zasilanie szafy CCTV nalezy wykona¢ podtynkowo kablem
YDYzo 3x2,5mm? z wydzielonego obwodu tablicy R2 (obwod opisany jako M).

2.2. System sygnalizacji wlamania i napadu SSWiN

Opis techniczny

System projektuje sie w oparciu o centrale alarmowg firmy SATEL serii INTEGRA typ 64. Jest
to centrala modutowa dostosowana pod wzgledem wielkosci i elastycznosci konfiguracji do
wymagan obecnych instalacji alarmowych.

Podstawowe dane techniczne systemy INTEGRA 64:

* Obstuga od 16 do 64 wejs¢



* Mozliwos¢ podziatu systemu na 32 strefy, 8 partycji
0 Obstuga od 16 do 64 programowalnych wyjs¢
0 Magistralne komunikacyjne do podtaczenia manipulatorow i modutéw rozszerzen
0 Whbudowany komunikator telefoniczny z funkcja monitoringu, powiadamiania
gtodowego i zdalnego sterowania
Obstuga systemu przy pomocy manipulatorow LCD, klawiatur strefowych, pilotow
i kart zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komoérkowego
64 niezalezne timery do automatycznego sterowania
funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej
pamie¢ 5887 zdarzen z funkcjg wydruku
obstuga do 192+8+1 uzytkownikéw
port RS-232 — gniazdo RJ
mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera
wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 3 A z funkcjami fadowania
akumulatora i diagnostyki

o
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Topologia systemu

Jednostke centralng systemu oraz podcentrale projektuje sie w pomieszczeniu magazynowym
nr 2 na poddaszu. Obstuga systemu odbywa¢ sie bedzie poprzez manipulator INT-KLCDL-BL
znajdujacy sie na parterze przy wejsciu do budynku. Manipulator nalezy wyposazy¢ w obudowe
OBU-M-LCD.

Ochrong objete sg pomieszczenia z otworami (drzwi, okna itp.) na poziomie parteru, na
pozostatych kondygnacjach ciggi komunikacyjne.

Do ochrony technicznej pomieszczen  zastosowano  zostang  czujki  dualne
podczerwien/mikrofala PIR IRM120C SIEMENS.

Sygnalizacja alarmu akustyczno-optyczna jest realizowana poprzez 2 sygnalizatory zewnetrzne
SP-4003 SATEL, oraz sygnaly akustyczne manipulatora.

Instalacja przewodowa.

Instalacje przewodowg nalezy wykona¢ przewodem YTKSY 3x2x0,5 (linie alarmowe), YTKSY
5x2x0,5 (magistrala manipulatorow oraz sygnalizatory zewnetrzne). Podtaczenie zasilania
centrali do sieci 230V nalezy wykonaé podtynkowo kablem YDYzo 3x1,5mm? z wydzielonego
obwodu tablicy R2 (obwdd opisany jako CA).

Podziat strefy dozoru nalezy ustali¢ z Inwestorem na etapie wykonawczym.

2.3. System automatycznego oddymiania klatek schodo  wych

Projektowany system oddymiania klatki schodowej bedzie przystosowany do automatycznego
sterowania systemu z zamontowanej czujki wykrywania pozaru oraz recznego otwierania klapy
oddymiajacej w celu usuniecia dymu. Zgodnie z zaleceniami rzeczoznawcy ds. prewencji
pozarowej obiektu oraz zgodnie z wymaganiami uzytkownika na terenie budynku przewiduje sie
oddymianie klatki schodowej przy pomocy klapy dymowej zlokalizowanej na poddaszu.
Sterowniki do otwierania klapy dymowej i drzwi napowietrzajgcych beda uruchamiane przez
centrale oddymiania

e automatycznie po sygnale z czujnika dymowego zainstalowanego na klatce schodowej
na poziomie poddasza

e recznie przy pomocy przyciskow alarmowych zlokalizowanych na podestach Kklatki
schodowej

Centrala sterujgca oddymianiem bedzie zasilana z sieci 230V. Posiada ona transformatory z
zasilaniem na 24 V DC (napiecie state) oraz buforowo podtgczone akumulatory na czas pracy
28H. Napiecie zasilania dla wszystkich urzadzen sterowanych przez centrale wynosi 24 V DC.
Do otwierania klap dymowych i drzwi stuzg sitowniki.

Otwarcie klapy oddymiajacej bedzie zsynchronizowany z drzwiami, przez ktére bedzie
uzupetniane powietrze na klatce schodowej. Rodzaj oraz typ drzwi napowietrzajgcych i klapy
dymowej bedg podane w projekcie architektonicznym. Po wyborze drzwi i okien bedg
zaprogramowane sitowniki do ich automatycznego otwierania i zamykania.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktore nie
spowodujg niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych
robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

5.1. Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna byé przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2. Monta z konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych,
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalaciji.

5.3. Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

e wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez sciany, stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami

* przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych

* przejscia pomiedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonywane
W sposob szczelny, zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewow

« obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi muszg byé chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowaé rury stalowe, rury z tworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

5.4. Montaz sprz etu i osprz etu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposoéb trwaty zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i osprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone do
poditoza za pomocg kotkow i srub rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla
opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac przez wkrecanie w metalowy
kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakéw za pomocag kotkow
rozporowych z tworzywa sztucznego.



5.5. Podej$cia do odbiornikéw

Podejscia instalacji teletechnicznych do odbiornikbw nalezy wykonywaé w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Podejscia do przewodow utozonych w podiodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
kanatlach. Rury i kanaty muszg spetniaé odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢
wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

Do odbiornikbw zasilanych od gory nalezy stosowac¢ podejscia zwieszakowe. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykonywaé jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od warunkow
technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikbw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywac przewodami utozonymi na tych scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztaltowniki, korytka itp.

5.6. Ukladanie przewodéw

5.6.1. Przewody instalacyjne teletechniczne w rurkach
a)Ukladanie rur
Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w
podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od
przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa tgczenie rur ze sobg oraz sprzetem i
osprzetem nalezy wykonywac przez:

e wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym uszczelnianiem potgczen

» wkrecanie nagwintowanych koncéw rur
» wkrecanie nagrzanych koncéw rur

tuki na rurach nalezy wykonywa¢ tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej $rednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.
Cata instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania sie uktadania rur z wciggnietymi w nie
przewodami.

b)wcigganie przewodow

Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidiowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczeh z rurami oraz przelotowosc.
Wciaganie przewoddéw nalezy wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie
wolno do tego celu stosowa¢ przewodow, ktore pOzniej zostang uzyte w instalacji. taczenie
przewodow wykonaé wg wczesniej opisanych zasad.

5.6.2. Przewody instalacyjne ognioodporne
Przewody ognioodporne typu HDGs oraz HLGs montowane na:
« certyfikowanych uchwytach metalowych (ze stalowymi kotkami wkrecanymi) do stropu,

e w zbiorczych korytkach instalacyjnych pozarowych (certyfikowanych),

e wrurkach pod tynkiem.

5.6.3. Sposbb prowadzenia instalacii
e Ukladanie przewoddéw na uchwytach:

na przygotowanej trasie nalezy zamontowaé¢ uchwyty wg wczesniejszego opisu. Odlegtosci od
uchwytéw nie powinny by¢ wieksze od 0,3 m w poziomie i 0.5 m w pionie. Rozstawienie
uchwytow powinno by¢ takie aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledéw estetycznych bytly
jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty sie w poblizu sprzetu i osprzetu do ktérego dany
przewdd jest wprowadzony oraz aby zwisy przewoddw pomiedzy uchwytami nie byly widoczne.

*  Wykonanie instalacji p.t. wymagac bedzie:



utozenia przewodow i zainstalowania osprzetu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku
wykonywania instalacji na istniejgcych scianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd
pod przewody i slepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaC w osprzecie
oraz aparatach za pomocg dtawikéw.

Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy
zewnetrznej przewodu lub kabla.

Po dokreceniu diawic zaleca sie dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich
uszczelnien.

*  Wykonanie instalacji w korytkach prefabrykowanych wymagac bedzie:

zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejgcego poditoza, utozenie korytek na
konstrukcjach wsporczych, utozenie przewoddéw w korytku wraz z zatozeniem pokryw.

« Wykonanie instalacji w kanatach PCW wymagac bedzie:

zamontowania listwy PCW na $cianie lub stropie za pomocg kotkdw rozporowych
przykrecanych do podtoza, utozenie przewodow w listwie, zamocowanie pokrywy z zatozeniem

pokrywy.

5.7. Laczenie przewoddéw

W instalacjach teletechnicznych taczenia przewodow nalezy dokonywac¢ w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach (np. czujkach). Nie wolno stosowac¢ potaczen skrecanych. W
przypadku gdy odbiorniki teletechniczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody,
a samo ich podigczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposéb poditgczenia
nalezy uzgodnic z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inwestora.

Przewody muszag by¢ utozone swobodnie i nie mogg byé narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i
liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sa przylgczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé¢ sie podkiadki
metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Diugosc
odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac prawidtowe przytgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadzac¢ warstwy cyny.

Konce przewoddéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.8. Przytaczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp.
Polaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Przylgczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i
kablami.
Potgczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesuniec lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi

e przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych



5.9. Monta z szaf i central

Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych
dostarczanych oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podioza w sposob podany w
dokumentaciji.
Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich
konstrukcjg wsporcza nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢ betonem.
Tablice w obudowie nasciennej lub zagtebionej nalezy przykreca¢ do kotew lub konstrukcji
wsporczych zamocowanych w podiozu.
Po zamontowaniu urzgdzenia nalezy:
» zainstalowa¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach
e dokreci¢ w sposéb pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych
» zalozyc¢ ostony zdjete w czasie montazu
* podigczy¢ obwody zewnetrzne
e podigczyé przewody ochronne
Szafy dystrybucyjne systemu sieci strukturalnej ustawiane na fabrycznych cokotach, i nie
przykrecane do podfoza lub scian.

5.10. Scenariusz po zarowy

Wykonawca wykona i uzgodni z rzeczoznawcg ds. ochrony pozarowej scenariusz pozarowy
uwzgledniajacy system sygnalizacji pozarowej oraz wspOtprace systemu z systemem gaszenia
piang, z dzwiekowym systemem ostrzegawczym, z systemami wentylacji (grawitacyjnych i
mechanicznych), z systemem kontroli dostepu oraz z innymi systemami na obiekcie (np.
automatyka).

5.11. Préby monta zowe i rozruchowe

Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe i rozruchowe obejmujace

badania i pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres

podstawowych préb obejmuje:

e pomiar rezystanciji izolacji instalacji

» pomiar rezystancji izolacji odbiornikow

* pomiary impedanciji petli zwarciowych

e pomiary rezystancji uziemien

Zakres prob rozruchowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem lub odpowiednimi stuzbami. Zakres

podstawowych préb obejmuje:

» kontrole poprawnosci dziatania poszczegolnych urzadzen i parametrow

» kontrole wspotpracy poszczegélnych systeméw, szczeg6lnie w ramach systemu
pozarowego,

e kontrola parametrow dzwiekowego systemu ostrzegawczego, szczegOlnie poziom
nagtosnienia i stopien zrozumiatosci mowy.

6. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno by¢é wykonane zgodnie z normami [4], [5] i przepisami [6].

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegaé:

¢ zgodnos¢ wykonania rob6t z dokumentacjg projektowg

» wihasciwe podigczenie przewodow do odbiornikow i urzadzen

» kontrola zadziatania poszczego6lnych systemoéw wg scenariusza pozarowego

« wykonanie pomiaréw zadymienia czujek, pomiaréw elektrycznych (rezystancji uziemienia,
izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej) z przekazaniem wynikéw do
protokotu odbioru.



7. Obmiar robo6t

Obmiar robot obejmuje catosc¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostkg obmiarowg jest komplet robot.

8. Odbidr robo6t

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiory czesciowe

Odbiory koncowe

Odbiory ostateczne

9. Rozliczenie robo6t

Podstawe pfatnosci stanowi komplet wykonanych robdt, pomiaréw pomontazowych oraz
protokotéw odbiorowych.



10. Przepisy zwi azane

10.1. Normy

* PN IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — norma wieloarkuszowa
* PN-90/E050123 - Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw

* PN-EN 54 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zestaw norm.

« PN-E-08350-2:1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zestaw norm.

« PN-EN 60849:2001 - Dzwiekowe systemy ostrzegawcze

* PN-93/E-08390. Systemy alarmowe — Zestaw norm.

* PN-EN 50130. Systemy alarmowe — Zestaw norm.

* PN-EN 50132. Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wiamania. — Zestaw norm.

e PN-EN 50132. Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. — Zestaw norm.
* PN-EN 50133. Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu stosowane w

zabezpieczeniach. — Zestaw norm.

« PN-EN 50134. Systemy alarmowe — Systemy alarmowe osobiste — Zestaw norm.

¢ PN-EN 50136. Systemy alarmowe — Urzadzenia i systemy transmisji alarmu — Zestaw norm.

» ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: June 2002
Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components
Addendum 1. Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 ohm Category 6
Cabling. Uzupetnienie normy amerykanskiej ANSI/TIA/EIA-568-B z roku 2001 ustanowione
przez TR-42.7, opisujgce wymagania odnoszace sie do miedzianych systeméw okablowania
strukturalnego kategorii 6. Obejmuje szczegdtowy opis weryfikacji komponentow kategorii 6
metodg De-Embedded Testing.

» ISO/IEC 11801 Second Edition 2002-09
Information technology. Generic cabling for customer premises.
Norma miedzynarodowa ustanowiona przez ISO/IEC JTC 1/ S.C. 25 / WG 3, opisujaca
systemy okablowania strukturalnego, m. in. klasy D, E i F z zastosowaniem komponentow
odpowiednio kategorii 5,61 7.

 EN 50173-1 Second Edition November 2002
Information technology. Generic cabling systems Part 1. General requirments and office
areas.
Norma europejska ustanowiona przez CENELEC TC 215, opisujgca systemy okablowania
strukturalnego z przeznaczeniem gtéwnie do budynkéw biurowych, m. in. klasy D, Ei F z
zastosowaniem komponentow odpowiednio kategorii 5, 6 7.

10.2. Dokumenty

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994r — Prawo Budowlane

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r ,w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie”

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Cze$¢ D : Roboty instalacyjne.
Zeszyt 2 : Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej.” —
Wydawca ITB W-wa 2004r.

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.
U. Nr 121, poz. 1138).



