SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
STB-01
Kod CPV:
45000000-7 Roboty budowlane

Obiekt: Dostosowanie wejscia do budynku dla potrzeb 0so6b niepelnosprawnych
Adres: Szkota Podstawowa nr 7 w Suwatkach, ul. Minkiewicza 50, 16-400 Suwalki

I. OST WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem, niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania og6lne dotyczace wykonania
1 odbioru rob6t budowlanych dla zadania ,,Dostosowanie wejscia do budynku dla potrzeb
0s6b niepetnosprawnych”.

Zakres rob6t obejmuje:

1. Wymiana stolarki drzwiowej zewngtrzne;j.

2. Wykonanie nowej oktadziny posadzki w pomieszczeniu przedsionka.

3. Wykonanie oktadziny podestu zewngtrznego z plytek kamiennych wraz z cokolikami.

4. Przetozenie nawierzchni przed schodami wejsciowymi.

5. Wykonanie, dostawa 1 montaz podjazdu stalowego dla os6b niepelnosprawnych.

6. Wykonanie, dostawa i montaz balustrad z pochwytami dla 0s6b niepelnosprawnych

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi podstawg przy zlecaniu, realizacji i rozliczaniu
robot realizowanych zgodnie z ustawa o zamowieniach publicznych.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna.

Specyfikacja obejmuje wymagania ogolne, wspdlne dla robot objetych szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi dla konkretnych rob6t budowlanych.

1.4.0kreslenia podstawowe:

obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek, budowle badz obiekt matej
architektury, wraz z instalacjami zapewniajacymi mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z
jego przeznaczeniem, wzniesiony z uzyciem wyrobow budowlanych;

tymczasowy obiekt budowlany - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony
do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany
do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie potaczony trwale
z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe,
przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy,
obiekty kontenerowe;

urzadzenie budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym, zapewniajgce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego



przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki;
budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okres§lonym miejscu,
a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego;

roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego;

remont - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezace;j
konserwacji;

teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy;
dokumentacja projektowa - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ stuzaca do opisu
przedmiotu zamoéwienia na wykonanie robot budowlanych;

dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjne pomiary
powykonawcze;

inspektor nadzoru inwestorskiego - nalezy przez to rozumie¢ osobe posiadajaca
odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke zawodowsg oraz uprawnienia budowlane,
wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza
nadzor nad realizacjg inwestycji. Reprezentuje on interesy inwestora - Zamawiajacego i
wykonuje biezaca kontrolg jakosci i ilo§ci wykonanych robot, bierze udziat w odbiorach robot
zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzgdzen technicznych, jak
réwniez przy odbiorze gotowego obiektu;

kierownik budowy (robét) - nalezy przez to rozumie¢ osob¢ wyznaczong przez Wykonawce
robot, upowazniong do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzone roboty
budowlane;

materialy - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne 1 wytwarzane jak rowniez
rézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowa
I specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru;

odpowiednia zgodno$¢ - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot z
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone - z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych,

obmiar robét - nalezy przez to rozumie¢ pomiar wykonanych rob6t budowlanych, dokonany
w celu weryfikacji ich ilosci.

przedmiar robot - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot
wg technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot

w ustalonych jednostkach przedmiarowych;

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
przedmiarem robot, szczegotowa specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robot wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi i
przekaze dziennik budowy.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i szczegoltowa specyfikacja
techniczna

Dokumentacja (przedmiar robdt) oraz specyfikacja techniczna przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by
jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania realizacji
umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia terenu robot
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlagczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robat.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania robét Wykonawca bedzie:

a) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu robot oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1/ lokalizacje¢ sktadowisk 1 droég dojazdowych,

2/ $rodki ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie prowadzonych rob6t oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane W sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed dostepem
osob trzecich.

1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych w
modernizowanych pomieszczeniach, takie jak instalacja elektryczna, instalacja wodno-
kanalizacyjna, instalacja centralnego ogrzewania, wyposazenie itp. Wykonawca zapewni



wilasciwe zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i wyposazenia W czasie trwania
robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji lub wyposazenia Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikdéw oraz bg¢dzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia.
1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatdéw na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na teren robot i Wykonawca begdzie odpowiadat za
naprawe wszelkich elementow oraz istniejacej infrastruktury w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniem Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych przy robotach budowlanych. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie 1 s uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robdét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.10. Stosowanie si¢ do praw i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow do elementow konstrukcyjnych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegoétowe informacje dotyczace,
zamawiania materialow. Materiaty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakoSciowe
okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, itp.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu rob6t badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.



2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i
wlasciwos$ci do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca
czasowego sktadowania materialow begdg zlokalizowane w obrebie terenu robot w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna
gwarantowac przeprowadzenie robot w terminie przewidzianym umow3a. Sprzet bedacy
wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw
technicznych.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,|
na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wykonywaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda
wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli.

6.2. Dokumenty budowy



Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do odbioru robot.
Prowadzenie spoczywa na kierowniku robot. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane
na biezaco. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym
bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenie 1 daty odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, cze$ciowych

1 ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje kierownika robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia kierownika robét, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy kierownik robot podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zaj¢ciem stanowiska.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow roboét

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koncowemu.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robdt oraz ilosci tych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

7.3. Odbior koncowy

7.3.1. Zasady odbioru koncowego

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
zakresu oraz jakos$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez kierownika robot wpisem do dziennika budowy. Odbior koncowy
robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, ocenie wizualnej
oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektows i szczegotowa specyfikacja
techniczna.

7.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)



Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koncowego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastgpujace dokumenty:

a) dziennik budowy,

b) oswiadczenie Kierownika robot o zgodnosci wykonania robdt z obowigzujacymi
przepisami i normami,

¢) dokumenty (atesty, certyfikaty) potwierdzajace, ze wbudowane wyroby budowlane

sg zgodne z art. 10 ustawy Prawo budowlane (opisane i ostemplowane przez Kierownika
robot).

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i1 rob6t
uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajagcego w dokumentach umownych (ofercie).
Wynagrodzenie ryczattowe bedzie obejmowac wszystkie koszty zwigzane z realizacjg robot
objetych dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczng wykonania w tym ryzyko
Wykonawcy z tytulu oszacowania wszelkich kosztow zwigzanych z realizacja przedmiotu
umowy, a takze oddziatywaniem innych czynnikdw majacych lub mogacych mie¢ wpltyw na
koszty. Wykonawca uwzgledni w cenie ryczattowej wszystkie koszty robot tymczasowych
jak réwniez koszty robdt towarzyszacych niezbednych do wykonania i odbioru robot
podstawowych. Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane jako kompletne w zakresie
przyjetego systemu oraz technicznie poprawne. Wykonawca nie moze wykorzystywac luk lub
pominie¢ w dokumentacji w celu zwigkszenia kwoty umownej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i normatywami.
9.2. Przepisy prawne

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U.2017.1332 z p6zn. zm.),

- Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r.(Dz. U. 2016.1570 z p6zn.zm.),
- Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r.

(Dz. U.2017.1073 z pézn. zm.),

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989r. (Dz. U.2017.2101 z p6zn.
zm.),



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-01 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST-01 (zwanej dalej SST)
sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét przygotowawczych i rozbiérkowych
zwigzanych z dostosowaniem wejscia do budynku do potrzeb 0sob niepetnosprawnych w
budynku Szkoty Podstawowej nr 7 w Suwatkach.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg nastepujacych prac przygotowawczych i
rozbiorkowych:

1. Zabezpieczenie pomieszczen przed uszkodzeniem w trakcie prowadzenia robot.

2. Demontaz skrzydet drzwiowych wraz z wykuciem o$cieznic.

3. Zerwanie posadzki z tworzyw sztucznych.

4. Zerwanie posadzek z ptytek z kamieni sztucznych

5. Rozbidrka elementow konstrukcji betonowych niezbrojonych podestu zewngtrznego.
6. Wywoz materiatléw rozbiérkowych tacznie z optata za sktadowanie i utylizacja.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materialdw podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.
Transport 1 sktadowanie materiatow z rozbiorki spetnia¢ powinien wymogi ustawy o
odpadach z dnia 14 grudnia 2012 r. (Dz.U.2018.992 z p6zn. zm.).

5. WWYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Wykonywanie robot

Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawca na wiasny koszt powinien
odpowiednio przygotowac teren, na ktorym te roboty majg by¢ wykonane.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywac recznie lub mechanicznie w sposéb uzgodniony
z Inspektorem nadzoru.

W ramach wykonania robot rozbiérkowych (okreslonych w pkt. 1.2 SST) w zakres
obowigzkow Wykonawcy wchodza rowniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

-wykonanie niezbednych zabezpieczen BHP na stanowiskach roboczych - uprzatnigcie terenu
robot,

-wywiezienie gruzu i innych materiatéw z rozbidrki i ich sktadowanie 1 utylizacja.
Warunki szczegolowe dla robét rozbiorkowych i wyburzeniowych:



1. Przy wykonywaniu rob6t demontazowych oraz rozbidorkowych nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ przepisow BHP, stosowac sprzet ochronny i zabezpieczajacy.

2. Do zrywania lub rozbiorki posadzek przewidzianych do skucia stosowa¢ mtotki
pneumatyczne lekkie (o masie 7-9 kg).

3. Przy rozbiérce mlotkami pneumatycznymi nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
a) stosowac przerwy w pracy pracownikow obstugujacych narzedzia pneumatyczne ze
wzgledu na duzg ilo$¢ drgan oddziatywujacych na organizm ludzki,

b) nie wolno dopuszcza¢ do wykonywania robot narzedziami pneumatycznymi kobiet,
mtodocianych oraz osob chorych na reumatyzm,

¢) ogranicza¢ do mozliwego minimum bieg luzem narze¢dzi pneumatycznych, ze wzgledu na
wywolywanie przez te urzadzenia nadmiernego hatasu,

d) narzgdzia pneumatyczne podczas pracy powinny by¢ trzymane sprezyscie za uchwyty
rekami zgietymi w tokciach, a przewod odprowadzajacy zuzyte powietrze nie powinien by¢
skierowany na obstugujacego dane urzadzenie; poza tym pracownik obstugujacy mtot
pneumatyczny powinien go tak ustawiac, aby pyt wytwarzany w czasie jego pracy byt
odwiewany przez wiatr,

) pracownicy obstugujacy narzedzia pneumatyczne powinni by¢ poddawani badaniom
lekarskim przynajmniej dwa razy w roku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2. Sprawdzenie jakoSci robot

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robot
demontazowych i rozbiorkowych oraz przygotowania do dalszych robot.

7. ODBIORY ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot okresla OST ,,Wymagania ogolne” pkt.8 .

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady platnosci za wykonanie robot okresla OST ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.
9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 2017.1332 z
pbézn. zm.);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2018.962 z p6zn. zm.);



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-02 KONSTRUKCJE STALOWE CZESCI POCHYLNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania konstrukcji stalowych pochylni

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace
na celu wykonanie konstrukcji stalowych czesci podjazdu i balustrad, w sktad robot wchodza:
- Wykonanie konstrukcji stalowej czesci podjazdu 1 balustrad

- Montaz gotowych wyrobéw wraz z montazem krat pomostowych na podjezdzie

- Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalowej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Konstrukcja stalowa czesci podjazdu

Materiaty stosowane przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST:

_stal ksztattowa zgodnie z dokumentacjg projektowa

__$ruby z podktadkami i nakretkami,

_ farba antykorozyjna zgodnie z dokumentacja projektowa

_ zabezpieczenie antykorozyjne elementéw konstrukcji zgodnie z dokumentacja projektowa
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace zroédta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia inspektorowi
nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie 1
wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonane rgcznie lub mechanicznie. Sprzet do montazu konstrukcji:

_ zuraw

_ $rodek transportu do przewozenia elementow

_ spawarki

_ klucze dynamometryczne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako§¢ wykonywanych robot.



Wykonawca na zadanie dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Dobér sprzetu montazowego do wykonania poszczegdlnych robot jest czescig projektu
technologii i organizacji robot, ktory nalezy wykona¢ przed przystapieniem do robot i
uzyskac¢ akceptacje Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Wyroby stalowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu zeby unikna¢
trwatych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT MONTAZOWYCH
KONSTRUKCJI STALOWYCH

5.1 Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za przygotowanie projektu montazu, spawania oraz
prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami normy PN-B-06200 i postanowieniami umowy.
5.2 Zakres robét przygotowawczych w zakresie wykonania konstrukcji stalowej

1) zakup materialow wskazanych do wykonania konstrukcji

2) dobranie metody spawania i materiatow spawalniczych odpowiednio do klasy konstrukcji
spawanej, klasy ztaczy spawanych, spawanego materiatu i pozycji spawania

3) przygotowanie szablondéw do trasowania ksztaltu detali i rozmieszczenia otworow

4) przygotowanie miejsca z zaznaczonym trwale w skali 1:1 osiowym schematem spawanego
elementu montazowego do kontroli doktadnos$ci przygotowanych detali 1 kohcowego
spawania

5.3 Zakres robodt przygotowawczych w zakresie montazu konstrukcji

1) oczyszczenie miejsc montazu elementéw konstrukcji

2) wyznaczenie osi 1 rzednych w miejscach montazu elementéw konstrukcji

3) wytrasowanie miejsc pod zamontowanie marek

5.4 Zakres robot zasadniczych w zakresie wykonania konstrukcji

Do zakresu robdt zasadniczych wykonania konstrukcji stalowych nalezy wykonanie
nastepujacych elementow:

1) elementy konstrukcyjne czesci podjazdu - podciagi, belki policzkowe, rygle stezajace
2) elementy konstrukcyjne balustrady wraz z pochwytem

W zakres robot sktadajacych si¢ na wykonanie konstrukcji wchodza nastepujace prace 1
czynno§ci:

1) trasowanie i cigcie detali

2) przygotowanie brzegdw do spawania

3) ztozenie detali na schemacie i wstgpne scalenie spoinami szczepnymi

4) wykonanie wstepnej kontroli wymiarow 1 ksztattu konstrukcji

5) wykonanie koficowego spawania z przeszlifowaniem spoin

6) wykonanie koncowej kontroli wymiaroéw 1 ksztattow konstrukcji

7) wykonanie kontroli jako$ci spoin

8) czyszczenie mechaniczne zespawanych elementéw montazowych konstrukcji poprzez
Srutowanie



9) wykonanie powtoki malarskiej farbg antykorozyjng i ewentualnie ogniochronng (stupy)
10) wykonanie ostatecznych powtok malarskich i oznaczenie symbolami wykonanych
elementow montazowych

konstrukcji

5.5 Warunki techniczne wykonania robot

Wykonanie konstrukcji stalowych

Obrobka elementow

Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem wymiardw i prostoliniowosci
uzywanych wyrobow ze stali konstrukcyjne;.

Cigcie elementow i obrabianie brzegéw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami na
Rysunkach. Stosowac¢ cigcie nozycami lub gazowe (tlenowe) automatyczne lub
poétautomatyczne. Dla elementéw pomocniczych i drugorzgdnych stosowaé mozna cigcie
gazowe reczne. Brzegi po cieciu powinny by¢ oczyszczone z gratu, naderwan. Przy cigciu
nozycami podniesione brzegi powierzchni cigcia nalezy wyrdwnac na odcinkach wzajemnego
przylegania z powierzchnig cigcia elementéw sasiednich.

Arkusze nie obcigte w hucie nalezy obcina¢ co najmniej 20 mm z kazdego brzegu. Ostre
brzegi po cigciu nalezy wyréwnywac i stepi¢ przez wyokraglenie promieniem r = 2 mm lub
wiekszym. Przy cigciu tlenowym mozna pozostawi¢ bez obrobki mechanicznej te brzegi,
ktére beda poddane przetopieniu w nastgpnych operacjach spawania oraz te, ktore osiggnety
klase jakoSci nie gorsza niz 3-2-2-4. wg PN-76/M-69774. Po cigciu tlenowym powierzchnie
cigcia 1 powierzchnie przylegte powinny by¢ oczyszczone z zuzla, gratu, naciekow i
rozpryskow materiatu.

Doktadnos¢ cigcia:

Wymiar liniowy elementu [m] <1 1+5>5

Dopuszczalna odchyltka [mm] £1 £1.5 +2

Powyzsze doktadnosci nie dotycza wymiaru, na ktéorym pozostawia si¢ zapas montazowy.
Wytwdrca powinien w obecnosci przedstawiciela Inspektora nadzoru wykonaé probne uzycie
sprzetu przeznaczonego do prostowania i gigcia elementow. Wystapienie peknigc po
prostowaniu lub gieciu powoduje odrzucenie wykonanych elementow.

Dopuszczalne odchytki wymiarow liniowych

Wymiary liniowe elementéw konstrukcyjnych, ktorych doktadnos¢ nie zostata podana na
Rysunkach lub innych normach, powinny by¢ zawarte w granicach podanych w tab.2, przy
czym rozrdznia si¢:

a). wymiary przylaczeniowe, tj wymiary konstrukcyjne zalezne od innych wymiarow,
podlegajace pasowaniu, warunkujgce prawidtowy montaz oraz normalne funkcjonowanie
konstrukgji,

b). wymiary swobodne, ktorych doktadnos$¢ nie ma konstrukcyjnego znaczenia.
Sktadowanie konstrukcji na placu budowy

Obowiazkiem Wykonawcy montazu jest przygotowanie placu sktadowego konstrukeji 1
udostegpnienie go Wytworey, by mogt dokonac roztadunku dostarczonej konstrukeji 1 usungé
ew. uszkodzenia powstate w transporcie. Konstrukcj¢ na placu budowy nalezy uktadaé



zgodnie z projektem technologii montazu uwzgledniajac kolejno$é poszczegdlnych faz
montazu. Konstrukcja nie moze bezposrednio kontaktowac si¢ z gruntem lub woda i dlatego
nalezy ja uktada¢ na podktadkach drewnianych lub betonowych (np. na podktadach
kolejowych). Sposéb uktadania konstrukcji powinien zapewnic:

a). jej stateczno$¢ i nieodksztatcalnose,

b). dobre przewietrzenie elementéw konstrukcyjnych,

¢). dobrg widoczno$¢ oznakowania elementéw sktadowych,

d). zabezpieczenie przed gromadzeniem si¢ wod opadowych, $niegu, zanieczyszczen itp.
Montaz konstrukcji stalowych

Zasady montazu

Montaz konstrukcji stalowych nalezy wykonywac¢ zgodnie z zaleceniami normy PN-B-06200.
Elementy konstrukcji winny by¢ oznakowane w sposob trwaty i widoczny zgodnie z
oznaczeniami przyjetymi na rysunkach montazowych. Laczniki i elementy ztaczne powinny
by¢ odpowiednio opakowane, oznakowane i przechowywane w warunkach suchych.

Jezeli uszkodzone elementy sg naprawiane przed montazem, sposdb naprawy powinien by¢
uzgodniony z osobg uprawniong do kontroli jakosci.

W kazdym stadium montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolnos$¢ przenoszenia sit
wywolanych wplywami atmosferycznymi oraz obcigzeniami montazowymi, sprzgtem i
materialami.

Roboty nalezy tak wykonywac, aby zadna cze$¢ konstrukeji nie zostata podczas montazu
przecigzona lub trwale odksztatcona.

State polaczenia elementow konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu
stykow 1 wyregulowaniu calej konstrukcji lub niezaleznej jej czesci.

Przektadki stosowane do regulacji konstrukcji nalezy wykonywac ze stali o takich samych
wlasnosciach plastycznych jak stal konstrukeji, a po osadzeniu zabezpieczy¢ przed
wypadnigciem.

W potaczeniach srubowych zakladkowych szczelina w styku niesprezanym nie powinna
przekracza¢ 2 mm.

Otwory na $ruby zaleca si¢ dopasowywac za pomoca przebijakéw a w razie koniecznosci
rozwiercac¢. W przypadkach, w ktorych zastosowanie przektadek nie pozwala na
wyregulowanie konstrukcji, konieczna jest odpowiednia korekta elementow w warsztacie lub
na budowie po uzgodnieniu z projektantem.

Wymagania szczegotowe dotyczgce warunkow wykonywania robot

Powierzchnie 1 brzegi elementdéw przygotowanych do spawania powinny by¢ czyste, suche i
wolne od widocznych pekniec 1 karbow. Materiaty z oznakami uszkodzen (pekniecia i
odpryski, zardzewiaty i brudny element) nie powinny by¢ stosowane.

Spawany element powinien by¢ zabezpieczony przed bezposrednim oddziatywaniem wiatru,
deszczu 1 $niegu, zwlaszcza przy spawaniu w atmosferze gazoéw ochronnych. Ochronnych
temperaturze otoczenia ponizej 0°C nalezy stosownie do rodzaju konstrukcji rozwazy¢
zastosowanie wstepnego podgrzania.



Wprowadzanie dodatkowych spoin lub zmiany potozenia spoin w stosunku do projektu jest
dopuszczalne.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW 1 ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t SST

1) Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzetu i sSrodkow
transportu podano w ST 1.0 “Wymagania ogdlne".

2) Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot, materiatéw i urzadzen.
3) Wykonawca zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jako$ci robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

4) Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
6.2 Badania jakoSci robét w czasie budowy

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach.

W trakcie wytwarzania konstrukcji stalowej sprawdzeniu podlega:

1) wymiary i ksztalt dostarczonego materiatu

2) wlasciwosci wytrzymato$ciowe dostarczonego materiatu

3) wymiary i ksztalt elementéw przeznaczonych do scalenia w element montazowy,
prawidtowo$¢ rozmieszczenia 1 wielkosci otworéw pod $ruby montazowe

4) jakos$¢ 1 sposob przygotowania brzegdw elementow do spawania

5) jako$¢ potaczen spawanych w zaleznos$ci od kategorii polaczenia 1 klasy konstrukcji
spawanej

6) wymiary wykonanych elementéw montazowych

7) ksztatt wykonanych elementéw montazowych

8) jakos$¢ wykonania zabezpieczenia konstrukcji stalowej przed korozja a w szczegdlnosci
sprawdzenie jakos$ci

czyszczenia mechanicznego 1 grubosci powlok malarskich

W trakcie montazu konstrukcji stalowej sprawdzeniu podlega:

1) osadzenie marek kotwigcych w elementach podporowych

2) rozmieszczenie elementdw montazowych 1 ich wzajemne potozenie w pionie i w poziomie
7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady 1 wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 1.0 “Wymagania ogolne".
Obmiar robot okresla 1los¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy.

[lo$¢ robot oblicza si¢ wedlug pomiaréw sporzadzonych z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w
niniejszej specyfikacji i uymuje w ksiedze obmiaru. Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
stosowane do obmiaru robot musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT



Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowos$c¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

Ocena i badania powinny by¢ wykonane zgodnie z programem badafh zawartym w programie
jakosci, obejmujacym wszystkie stosowane materialy i wyroby oraz procesy wytwarzania i
montazu.

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejecia podano ST 1.0 “Wymagania ogdlne".

Odbioér koncowy konstrukeji powinien obejmowac sprawdzenie i oceng dokumentow kontroli
1 badan z calego okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest zgodna z
projektem i wymaganiami normy PN-B-06200 oraz innych obowigzujacych norm
technicznych (PN, EN-PN).

W szczeg6lnosci powinny by¢ sprawdzone:

[J[0Podpory konstrukeji

[110dchyltki geometryczne uktadu

[100Jako$¢ materiatow i spoin

[10JStan elementoéw konstrukcji i powtok ochronnych

[J[JStan i kompletno$é potaczen

W protokole odbioru sporzadzonym z udzialem stron procesu budowlanego nalezy podac co
najmniej:

[J[JPrzedmiot i zakres odbioru

([0 Dokumentacje okreslajaca komplet wymagan

[[0Dokumentacje¢ stwierdzajaca zgodnos¢ wykonania a wymaganiami

[ [1Protokoty odbioru czesciowego

[J[JParametry sprawdzone w obecno$ci komisji

[J[JStwierdzone usterki

[[0Decyzje komisji

8.1 Zakres odbiorow

Odbiorom podlega kazdy etap wykonania konstrukeji a wiec:

[1[JPo wykonaniu konstrukcji przez wytworni¢ — odbioru dokonuje si¢ w wytworni

[J[JPo ukonczeniu montazu na placu scalania na budowie

[J1Odbior koncowy po ustawieniu konstrukeji w potozeniu docelowym

Odbior konstrukcji u Wytworcy

Po wykonaniu zabezpieczenia antykorozyjnego powinien by¢ dokonany odbior konstrukc;ji.
Odbioér polega na

ogledzinach konstrukcji 1 sprawdzeniu wynikoéw wszystkich badan przewidzianych w
programie wytwarzania konstrukcji.

Wytwdrca powinien przedstawic:

[J[JRysunki warsztatowe

[ [0Dziennik wytwarzania

(1] Atesty uzytych materiatow



[ Swiadectwa kontroli laboratoryjnej

[J[0Protokoty odbiorow czesciowych

[100Inne dokumenty przewidziane w procesie wytwarzania

Odbior koncowy

Koncowy odbidr konstrukcji stalowej jest dokonywany po jej ukonczeniu.

Do odbioru koncowego Wykonawca powinien przedstawi¢ nastepujace dokumenty:
[J[0Dokumentacje techniczng obiektu i robot

[J[0Protokoty badan kontrolnych lub zaswiadczenia (atesty) jako$ci uzytych materiatow
[J[JProtokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

([ Zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonanych robot

[J[JPisemne uzasadnienie odstepstw od dokumentacji potwierdzone przez nadzor techniczny
Odbior koncowy powinien polegaé na sprawdzeniu:

[[0Zgodnosci konstrukeji z dokumentacjg techniczng i Specytfikacja techniczng

[ [0Prawidlowosci ksztattu i gtownych wymiaréw konstrukcji

[ [0Prawidlowosci oparcia konstrukceji na podporach i rozstawu elementow sktadowych
[1JPrawidlowosci ztaczy miedzy elementami konstrukceji

[ [JDopuszczalnosci odchytek wymiarowych oraz odchylen od kierunku poziomego i
pionowego

Protokoét odbioru koncowego zawiera:

[J[0Date, miejsce 1 przedmiot spisanego protokotu

[100Nazwiska przedstawicieli: Inwestora, Wytworcy konstrukcji, Wykonawcy montazu, Biura
Projektow

opracowujacego Rysunki

[1[]Stwierdzenie zgodnosci wykonanego obiektu z Rysunkami i wymaganiami niniejszej
Specyfikacji

[[0Wykaz dopuszczonych do pozostawienia odstepstw od Rysunkéw, nie majacych wplywu
na no$nos¢, walory

uzytkowe 1 trwato$¢ obiektu

[J[JStwierdzenie o dokonaniu odbioru 1 okreslenie warunkéw eksploatacji

8.2 Ocena wykonania elementow lub konstrukeji

1) Jezeli wszystkie sprawdzenia i badania dadzg wynik dodatni, nalezy uzna¢ wykonanie
robot za wlasciwe. W przypadku, gdy chociaz jedno ze sprawdzen da wynik ujemny, nalezy
uzna¢ cato$¢ robot albo tylko ich cze$¢ za wykonane niewtasciwie.

2) W razie uznania catosci lub czesci robot za wykonane niewlasciwie nalezy ustali¢, czy
stwierdzone odstepstwa od postanowien dokumentacji i warunkoéw technicznych zagrazaja
bezpieczenstwu budowli lub uniemozliwiajg jej uzytkowanie godnie z przeznaczeniem.

3) Konstrukcje zagrazajace bezpieczenstwu budowli lub uniemozliwiajace jej uzytkowanie
zgodnie z przeznaczeniem powinny by¢ rozebrane oraz ponownie wykonane w sposob
prawidtowy oraz przedstawione do odbioru.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w specyfikacji ogolnej ST 1.0.



10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjq odniesienia jest:

1) SIWZ

2) umowa zawarta pomi¢edzy Wykonawca a Zamawiajacym.

3) zatwierdzona przez Zamawiajacego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww. zadania.
4) normy

5) aprobaty techniczne

6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji
Najwazniejsze normy:

1) PN-97/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

2) PN-87/M-04251 Struktura geometryczna powierzchni. Chropowato$¢ powierzchni.
Wartosci liczbowe parametrow.

3) PN-77/M-82002 Podktadki. Wymagania i badania.

4) PN-77/M-82003 Podktadki. Dopuszczalne odchytki wymiarow oraz ksztattu i potozenia.
5) PN-77/M-82008 Podktadki sprezyste.

6) PN-79/M-82009 Podktadki klinowe do dwuteownikow.

7) PN-79/M-82018 Podktadki klinowe do ceownikow.

8) PN-78/M-82005 Podktadki okragte zgrubne.

9) PN-78/M-82006 Podktadki okraglte doktadne.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-03 STOLARKA

CPV 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

CPV 45421000 - 4 — Roboty w zakresie stolarki budowlanej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej SST-04 (zwanej dalej SST)
sg wymagania dotyczace wymiany stolarki drzwiowej zwigzanych z dostosowaniem wejscia
do budynku do potrzeb 0s6b niepelnosprawnych w budynku Szkoty Podstawowej nr 7 w
Suwatkach.

Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania nastepujacych robot
W pomieszczeniu przedsionka:

- dostawa oraz montaz drzwi aluminiowych dwuskrzydtowych z naswietlem — drzwi
zewngtrzne, wyposazone w samozamykacz z blokadg w ramieniu.

2. MATERIALY

Drzwi aluminiowych dwuskrzydtowych z naswietlem — drzwi zewnetrzne, wyposazone w
samozamykacz z blokadg w ramieniu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narze¢dzi, ktore nie spowodujg
niekorzystnego wplywu na jako$¢ materiatow i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla
srodowiska.

4. TRANSPORT

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
materiatu, jego objetosci, sposobu odspajania 1 zatadunku oraz do odleglosci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed zamowieniem stolarki drzwiowej nalezy dokona¢ pomiaréw otwordéw drzwiowych.
OS$cieznice po ustawieniu do poziomu i pionu nalezy mocowac za pomocg kotew lub hakow
osadzanych w murze.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Dla dokonania oceny jakosci wyrobow stolarki budowlanej nalezy sprawdzac:

- zgodno$¢ wymiarow,

- jako$¢ materiatow, z ktorych stolarka budowlana zostata wykonana,

- sprawno$¢ dziatania skrzydet 1 elementéw ruchomych oraz funkcjonowania oku¢.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa dla robot stolarskich jest m2 (metr kwadratowy) lub sztuki wykonanych
robot drzwi.

8. ODBIOR ROBOT



Ogolne zasady odbioru robot okresla OST ,,Wymagania ogélne” pkt.8 .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady platnosci za wykonanie robot okresla OST ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

UWAGA!

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogoéw okre§lonych prawem polskim. Przywotanie
przepisu, ktory zostal znowelizowany obliguje Wykonawce do stosowania jego aktualnej

tresci.



