Kody CPV

CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
CPV 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

CPV 45317000-2 Inne instalacje elektryczne

1. Wstep.

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji Systemu Sygnalizacji Pozaru

(SSP) w projekcie Hali Widowiskowo — Sportowej w Suwatkach .

1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie robét zwigzanych z wykonaniem instalacji Systemu Sygnalizacji Pozaru
SSP w budynku hali.

W zakres tych robot wehodzg m.in:

- Okreslenie wymaganh dla systemu,

- Dobér i instalacje urzgdzenh centralnych,

- Okreslenie wymagan dla tras kablowych,

- Zalecenia i wytyczne dla Inwestora i Wykonawcy

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

ST - specyfikacja techniczna

CPV — wspdlny stownik zamowien

PN — Polska Norma

Centralka pozarowa — centrala sygnalizacji pozarowej koordynujgca pracg catego systemu
sygnalizacji pozaru. Umozliwia identyfikacje numeru i rodzaju elementu liniowego

zainstalowanego w linii dozorowe;j.



Sygnalizacja alarmowa pozarowa — system alarmowy pozarowy (SSP) — zesp6t urzgdzen,
mogacych ze sobg wspodtpracowac (kompatybilnych), przeznaczonych do przekazywania
informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku pozaru

Optyczny czujnik dymu — w optycznej czujce dymu impulsowe zrodio promieniowania
podczerwonego jest izolowane przez komore pomiarowg od odbiornika tego promieniowania.
Po wniknieciu dymu do komory nastepuje rozproszenie promieniowania, poniewaz padajgce
Swiatto, padajgce na czgstki dymu, odbija sie od nich, mozliwe jest odebranie przez odbiornik
czesci promieniowania rozproszonego, gdzie nastepuje jego pomiar. Czujki optyczne dobrze
reagujg na dym widzialny, dlatego nadajg sie do rozpoznawania pozaréw tlagcych, podczas
ktérych powstaje dym, np. z pirolizy drewna, poczgtkow spalania papieru, pozarow tworzyw
sztucznych itd.

Linie dozorowe — stuzg do zasilania wszystkich elementéw instalacji SSP. Umozliwiajg one
komunikacje miedzy zainstalowanymi na nich elementami adresowanymi i sg najwazniejszymi
obwodami systemu alarmowego. Jakos¢ i stan linii dozorowej decyduje o tym, czy i w jakim
stanie sygnaty wysytane przez detektory dotrg do centrali.

Strefa dozorowa — czes$é chronionego obiektu, w ktorej zainstalowano jeden lub wiecej
ostrzegaczy i dla ktérych w centrali przewidziano wspdélng sygnalizacje strefowg. Strefa
dozorowa pozwala na jednoznaczne rozpoznanie miejsca wykrycia pozaru.

Monitoring- zbieranie przy pomocy tgczy telekomunikacyjnych i radiowych, informac;ji o stanie
niezaleznych, oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum monitoringu w celu podjecia

dziatan interwencyjnych w wypadku odebrania sygnatu alarmu

1.5 Ogdélne wymagania dotyczace robot.

¢ \Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robét, ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

o Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem systemu
nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz aktualne obowigzujgce
normy i przepisy, a w szczegolnosci w oparciu o wytyczne Centrum Naukowo
Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie

e Przed uruchomieniem automatycznej instalacji sygnalizacji pozaru nalezy wykonac¢
niezbedne pomiary elektrycznego

e Zwrdci¢ uwage na prawidtowg polaryzacje potgczen gniazd na catej linii dozorowej



1.6 Przeznaczenie i opis systemu

Zadaniem instalacji SSP jest wykrywanie pozaru i zaalarmowanie o nim w celu:

zagwarantowania bezpieczenstwa uzytkownikdw budynku przez zapewnienie
mozliwosci jego szybkiego i bezpiecznego opuszczenia

ograniczenia zniszczen i uszkodzen budynku i wyposazenia i zwigzanych z nimi strat
materialnych przez skrocenie czasu miedzy wykryciem pozaru i podjeciem skutecznej

akcji ratowniczej

Projektowany system sygnalizacji pozarowej jest oparty na petlowej centrali CSP, ktéra bedzie

posiadata co najmniej 6 linii/petli dozorowych. W systemie zastosowano m.in.:

wielosensorowe czujki dymu i ciepta

wielosensorowe czujki dymu i ptomienia

wskazniki zadziatania do czujek.

liniowe czujki dymu wraz z zespotami reflektoréw pryzmowych,
moduly wejscia/wyjscia (elementy kontrolno-sterujgce),

reczne ostrzegacze pozarowe ROP,

centrale zamknie¢ przeciwpozarowych

chwytaki elektromagnetyczne

reczne przyciski wyzwalajgce centrale zamknie¢ przeciwpozarowych
centrale sterujgce oddymianiem klatek schodowych

sitowniki klapy oddymiajgcej

sitowniki drzwi wejsciowych

reczne przyciski oddymiania

reczne przyciski do przewietrzania

2. Materiaty

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w dokumentacji technicznej.

Materiaty stosowane powinny posiadac¢ przed ich zastosowaniem, atesty dopuszczenia do

obrotu i powszechnego stosowania, zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego (Dz.U.

2000.106.1126) Wykonawca jest odpowiedzialny za sprawdzenie ich wtasciwos$ci i zgodnosci

z dokumentacjg projektowa.



2.2 Rodzaje materiatéw

2.2.1 Kable i przewody sygnatowe

Izolacja zyt — jako izolacje stosuje sie tworzywa bezhalogenowe, gume silikonowg a dla
kabli podtrzymujgcych funkcje kabla — dodatkowo tasma mikowa.

Powtoka — chroni izolacje kabla przed czynnikami zewnetrznymi, gtéwnie temperatura,
wykonana z tworzyw bezhalogenowych.

Wypetnienie — materiat izolacyjny, stosowany pomiedzy zytami kabla a powtokg, w celu
ograniczenia mozliwosci jonizacji powietrza w przestrzeni wnetrza kabla. Dla stosowanych w
instalacjach sygnalizacji pozarowej gtownie stosuje sie tworzywa sztuczne — tasmy
poliestrowe (takze dodatkowo pokryte jednostronnie warstwg aluminium), uniepalniong
halogenowg mieszanke gumowsg itp.

Ostona zewnetrzna — chroni kabel przed szkodliwym wptywem czynnikéw chemicznych i
wilgoci przy wzroscie temperatury. Ostony wykonuje sie z tworzyw sztucznych
bezhalogenowych.

Oznaczenia przewodéw — w celu fatwiejszego rozrdzniania i identyfikacji przewodow
ognioodpornych dodano do oznaczen wg krajowego systemu, symbole okreslajgce czas

ochronnego dziatania np. EI 30 lub klase odpornosci ogniowej np. PH 60.

¢ Do instalacji systemu sygnalizacji pozarowej SSP nalezy stosowac kable i przewody
zgodnie z dokumentacjg projektowa, posiadajgce certyfikat zgodnosci wydany przez
Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie.

e Do wykonania linii dozorowych w systemie SSP powinny by¢ uzyte certyfikowane kable
np. typu YnTKSYekw 1x2x0,8mm w powtoce polwinitowej ,uniepalnionej” (w kolorze
czerwonym).

e Centrale zamknie¢ przeciwpozarowych nalezy potgczy¢ z recznymi przyciskami
wyzwalajgcymi oraz z chwytakami elektromagnetycznymi przewodami YnTKSY
2x2x0,8.

e Do systemu oddymiania klatki schodowej nalezy zastosowa¢ nastepujace przewody:

e HDGs PH90 3x2,5mmz2 - sitownik klapy oddymiajgcej

¢ HDGs PH90 3x2,5mm2 - sitownik drzwiowy

e YNTKSY 4x2x0,8mm - reczny przycisk oddymiania

e YDY 4x1,5mm - reczny przycisk do przewietrzania

¢ YnTKSYekw 1x2x0,8 - sterownik dla drzwi wejsciowych

e YNnTKSY 2x2x0,8mm - czujka deszczu i wiatru (stacja pogodowa)



2.2.2 Osprzet kablowy
Czujki pozarowe — sg elementami bezposredniego, automatycznego wykrywania pozaru. Ich
podziat zostat dokonany w oparciu o zjawiska zwigzane z kolejno po sobie nastepujgcymi

fazami pozaru.

Czujka pozarowa dymu i ciepta - uniwersalna czujka dymu i ciepta, przeznaczona do
wykrywania poczgtkowego stadium rozwoju pozaru, podczas ktérego pojawia sie dym i/lub
nastepuje wzrost temperatury. Charakteryzuje sie podwyzszong odpornoscig na fatszywe
alarmy, powodowane m.in. parg wodng i pytem. Zastosowanie podwdéjnego ukfadu detekc;ji
dymu oraz podwdjnego uktadu detekcji ciepta zapewnia podwyzszong odpornos¢ na fatszywe
alarmy takie jak para wodna i pyt, zachowujgc przy tym mate gabaryty i wysokg estetyke czujki.
Moze pracowa¢ w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji
pozarowej. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwar¢. Instalowana jest w

gniezdzie G-40. Wykrywa pozary testowe od TF1 do TF9.

Czujka pozarowa dymu i ptomienia - czujka wielosensorowa, przeznaczona do wykrywania
poczatkowego stadium rozwoju pozaru, podczas ktérego pojawia sie dym lub ptomien i dym;
w przypadku pojawienia sie ptomienia zastosowany w czujce fotodetektor przyspiesza
zadziatanie tej czujki. Charakteryzuje sie znaczng odpornoscig na ruch powietrza i na zmiany
ciSnienia, moze wspétpracowaé w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central
sygnalizacji pozarowej. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwar¢, instalowana jest

w gniezdzie G-40; wykrywa pozary testowe od TF1 do TF5 oraz TF8.

Czujka liniowa dymu - liniowa czujka dymu, przeznaczona do wykrywania dymu
powstajgcego we wczesnym stadium rozwoju pozaru, nadaje sie zwtaszcza do ochrony
pomieszczen, gdzie w pierwszej fazie pozaru spodziewane jest pojawienie sie dymu i tam,
gdzie ze wzgledu na duzg powierzchnie pomieszczenia nalezatoby dla jego ochrony,
zastosowac duzg liczbe punktowych czujek dymu. Czujki sg przy tym (w poréwnaniu do czujek
punktowych dymu) czute na $rednig wartos¢ gestosci dymu, na diugiej drodze wigzki
promieniowania podczerwonego, a zatem sg szczegodlnie przydatne do stosowania pod
wysokimi sufitami/stropami lub tam, gdzie dym moze ulec przed detekcjg rozproszeniu na
duzym obszarze. Cechg charakterystyczng czujki jest umieszczenie nadajnika i odbiornika w
jednej obudowie oraz wspotpraca z reflektorem lub zespotem reflektorow umieszczonym
naprzeciwko, w obudowie czujki znajduje sie celownik laserowy, ktéry utatwia wyosiowanie
drogi optycznej pomiedzy czujkg a reflektorem/zespotem reflektorow. Moze pracowaé w
adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej. Czujka

wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwar¢. Wykrywa pozary testowe od TF1 do TF5 oraz



TF7 i TF8. Moze pracowac¢ w pomieszczeniach zamknietych, w zakresie temperatur -25°C do
+55°C i wilgotnosci wzglednej do 95 % przy 40°C. Zasieg pracy czujki to od 5 do 100 m w

zaleznosci od zastosowanego reflektoru lub zespotu reflektorow.

Gniazda montazowe czujki pozarowej — pozwala na szybkie podtgczenie instalacji poprzez
tatwe naprowadzanie i fgczenie czujki z gniazdem. Gniazdo zwykle wyposazone jest w

zatrzask, uniemozliwiajgcy wyjecie czujki bez zastosowania specjalnego klucza.

Reczne ostrzegacze pozarowe — priorytetowe przekazywanie informacji do centrali CSP.
Wystepujg jako wewnetrzne lub do instalowania na zewnatrz i w trudnych warunkach
srodowiskowych. Reczne ostrzegacze pozarowe uwazane sg za najpewniejsze zrodto
informacji o pozarze. Nalezy zainstalowaé ostrzegacze pozarowe typu A, w ktérym dla
zaalarmowania wystarczy zbi¢ szybke. Zainstalowany ROP powinien by¢ wyposazony w
optyczny uktad zadziatania oraz mechanizm okresowego testowania bez koniecznosci zbicia
szybki. Szczegdlowe wymagania na reczne ostrzegacze pozarowe okresla norma PN-E-
08350-11.

Centralka pozarowa - Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje pracg catego systemu
sygnalizacji pozaru. Umozliwia identyfikacjig numeru i rodzaju elementu liniowego
zainstalowanego w linii adresowej. Certyfikowana centrala ma by¢ urzadzeniem integrujgcym
wszystkie elementy adresowalnego interaktywnego systemu automatycznego wykrywania
pozarow. Koordynuje prace wszystkich urzgdzen w systemie oraz podejmuje decyzje o
zainicjowaniu  alarmu  pozarowego wysterowaniu urzgdzen = sygnalizacyjnych i
przeciwpozarowych oraz przekazaniu informacji do centrum systemu nadzoru.
Przystosowana jest do pracy ciggtej w pomieszczeniach o matym zapyleniu, w zakresie
temperatur od - 5 °C do + 40 °C i przy wilgotnosci wzglednej powietrza do 80 % przy + 40 °C.
Wykonana jest w postaci metalowej szafki, przeznaczonej do instalowania na Scianie przy
pomocy specjalnej ramy. Drzwi szafki, bedace jednoczeénie ptytg czotowg centrali, sg
zamykane na zamek bebenkowy. Na drzwiach centrali rozmieszczone sg wszystkie elementy
sygnalizacyjne i manipulacyjne. Wewnatrz centrali na dnie po lewej stronie mozna umiesci¢
pare akumulatorow 12 V o pojemnosci 17 Ah. Opcjonalnie moze by¢ wyposazona w pojemnik
PAR-4800, o wymiarach pozwalajgcych na umieszczenie 2 szt. akumulatoréw 12 V o
pojemnosci do 44 Ah. Wyposazona jest w 8 petli adresowalnych z mozliwoscig zainstalowania
do 127 elementow adresowalnych w kazdej petli. Dodatkowo kontrolowane jest i
sygnalizowane przekroczenie dopuszczalnych parametrow rezystancji i pojemnosci
przewodow linii dozorowej. W centrali mozna utworzy¢ programowo do 1024 strefy dozorowe,

ktorym mozna przyporzagdkowac¢ dowolne komunikaty uzytkownika, sktadajgce sie z dwdch 32



znakowych linii tekstu. W przypadku alarmu komunikaty te pojawig sie na wyswietlaczu

centrali, pozwalajgc obstudze na szybkag i precyzyjng lokalizacje zrodta pozaru. Dla kazdej

strefy dozorowej mozna zaprogramowac jeden z 17 wariantow alarmowania umozliwiajgcych:

alarmowanie zwykte jedno i dwustopniowe,

alarmowanie z jednokrotnym kasowaniem elementu 40/60 jedno i dwustopniowe,
alarmowanie z jednokrotnym kasowaniem elementu 60/480 jedno i dwustopniowe,
alarmowanie z koincydencjg dwuczujkowg jedno i dwustopniowe,

alarmowanie z koincydencjg grupowo-czasowg jedno i dwustopniowe,
alarmowanie jedno i dwustopniowe interaktywne,

alarmowanie dwustopniowe ze wspotzaleznoscig grupowa,

alarmowanie jednostopniowe w trybie pracy ,Personel nieobecny”.

Centrala posiada:

4 poziomy dostepu obstugi,

mozliwos¢ przywracania fabrycznych haset dostepu bez uzycia dodatkowych
urzagdzen, zabezpieczen lub innych haset,

pamie¢ wewnetrzng o pojemnosci do 2000 zdarzen i 9999 alarméw,

mozliwos¢ podigczenia komputera w celu wizualizacji stanu centrali w formie graficznej
na ekranie komputera poprzez protokét PMC-4000 / ModBUB RTU przy pomocy

odpowiedniego oprogramowania.

Wyposazenie centrali:

16 nadzorowanych przekaznikéw z bezpotencjatowymi stykami przetgcznymi 1A/ 30V,
2 nadzorowana linia sygnatowa 0,5 A /24 V,

6 nadzorowanych linii sygnatowych 0,1 A/ 24V,

8 nadzorowanych linii kontrolnych,

2 porty szeregowe (RS232, RS485),

1 port USB do konfiguracji systemu,

1 port PS/2 do podtgczenia klawiatury lub czytnika kodéw kreskowych,

wbudowana drukarka termiczna.

Element kontrolno-sterujacy - element przeznaczony do:

sterowania automatycznych urzgdzen zabezpieczajgcych, przeciwpozarowych,
kontroli zadziatania ww. urzadzen,
sterowanie sygnalizatorami,

kontroli stanu dowolnych urzadzen.

Przeznaczony jest do pracy w petlach dozorowych central SSP jako element

wejscia/wyjscia, o jednym wyjsciu sterujgcym i dwoch wejsciach kontrolnych,



przystosowany do pracy wewnatrz i na zewnatrz obiektéw w zakresie temperatur od -25°C
do +55°C i wilgotnoéci wzglednej do 95 % przy 40°C, obcigzalnosé stykow wyjsciowych
przekaznika 2 A / 250 VAC / 220 VDC max. Moc 62,5 VA / 60 W, programowane czasy
opOznienia zadziatania (2 s, 30 s, 60 s, 90 s), programowalny czas sprawdzenia
zadziatania sterowanego urzgdzenia (bez okreslenia, 40 s, 70 s, 130 s), szczelnos¢
obudowy IP 66, bistabilny przekaznik wyjsciowy z zatrzaskiem stanu, element wyposazony

jest w wewnetrzny izolator zwarc.

2.3.Warunki przyjecia na budowe materiatdbw do robét montazowych instalacji

sygnalizacji pozaru

Wyroby do robét montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce
warunki: — sg zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystykg podang w dokumentaciji
projektowej i niniejszej specyfikacji technicznej, — sg wtasciwie oznakowane i opakowane,
— spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia, —
producent dostarczyt dokumenty swiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych
prefabrykatow réwniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania
wyrobow, — dostawa kabli o izolacji, powtoce lub ostonie z tworzyw sztucznych powinna
odbywa¢ sie przy temperaturze wyzszej niz -15°C Niedopuszczalne jest stosowanie do
rob6t montazowych — wyrobéw i materiatdbw nieznanego pochodzenia. Przyjecie

materiatow i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4 Warunki przechowywania materiatéw do montazu instalacji sygnalizacji pozaru

Wszystkie materiaty pakowane, powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcjg producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm. Kable nalezy
przechowywac zgodnie z instrukcjg producenta, w zaleznosci od typu kabla. Pozostaty
sprzet i osprzet podstawowy i pomocniczy nalezy przechowywaé w oryginalnych
opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych itp. Szczegdlnie nalezy chronic przed
wplywami atmosferycznym oraz zawilgoceniem. Pomieszczenie magazynowe do
przechowywania wyrobow opakowanych powinno by¢é suche i zabezpieczone przed

zawilgoceniem.



3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Prace mozna wykonywac przy

pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

4. Transport

Wykonawca winien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu

gwarantujgcego wiasciwg jakos¢ robdt:

samochod dostawczy

urzadzenie do rozwijania kabli

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu

wydanymi przez wytwoérce dla poszczegdinych materiatéw i elementéw oraz zabezpieczone

przed ich przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

Materiaty powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego

celu, tj. w zamknietych i suchych.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacjg
techniczng i umowag oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych
robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST, poleceniami
inspektora nadzoru, normami oraz przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny
pracy.

Wszystkie roboty instalacyjne oraz uruchomieniowe zwigzane z wykonaniem Systemu
nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz aktualnie obowigzujgce
normy i przepisy, a w szczegolnosci w oparciu o wytyczne Centrum Naukowo
Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie.

Przed uruchomieniem automatycznej instalacji sygnalizacji pozaru nalezy wykonac
niezbedne pomiary elektryczne. Zwréci¢ uwage na prawidtowg polaryzacje potgczen
gniazd na catej linii dozorowe;.

Montaz instalacji powinien by¢é dokonany przez uprawnionych instalatoréw.

Instalacje systemu SSP nalezy rozbudowaé o elementy podane w przedmiarze robdét.
Trasy kablowe wykonac¢ natynkowo w listwach PCV. W miare mozliwosci trasy
wykona¢ ponad sufitami podwieszanymi na uchwytach. Do wykonania tras kablowych

dla przewodéw HDGS PH90 stosowac specjalne uchwyty okreslone w Swiadectwie



dopuszczenia lub innym atescie instalowanych przewodéw. Na przejsciach przez
Sciany i stropy, w szczegdélnosci miedzy strefami pozarowymi wykona¢ uszczelnienia

ogniowe.

5.2. Uktadanie przewodow

Wykonywac¢ instalacje w korytkach kablowych teletechnicznych lub w kabatach
elektroinstalacyjnych. Szczegdtowe wymagania dotyczgce linii kablowych okreslajg
normy i przepisy prawa budowlanego. Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z normami,
zasadami wiedzy technicznej i dokumentacjg projektowa.

Przy ukfadaniu przewodéw/kabli nalezy stosowaé sie do odpowiednich zalecen
producenta (tj. promienia giecia, sity wciggania itp.)

Przewody uktadaC¢ na przygotowanych trasach kablowych. W razie konieczno$ci
zastosowac¢ dodatkowe mocowanie do elementéw tras za pomocg opasek kablowych.
Zwrdci¢ szczegblng uwage na zachowanie ciggtosci izolacji

Potgczenia przewodow powinny mie¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng i
elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane.

Do potgczeh przewodow nalezy wykorzystywaé listwy zaciskowe w elementach oraz
specjalne puszki potgczenioweposiadajgce Certyfikat Zgodnosci.

Nie dopuszcza sie tgczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych.

Cate oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo

zabezpieczone w celu unikniecia uszkodzenia w srodowisku, w ktérym jest stosowane.

5.3. Instalacja czujek - SSP

sprawdzenie parametréw czujek, przyciskéw, wskaznikéw zadziatania przed
montazem

rozpakowanie ostrzegacza

oczyszczenie powierzchni zewnetrznej ostrzegacza

transport pionowy czujek

instalowanie czujek w uprzednio zainstalowanych gniazdach i podstawach
Urzgdzenia montowaé i podtgczaé zgodnie z instrukcjg producenta i wiedzg
techniczna.

Lokalizacje urzadzen w obiekcie zaznaczono na rysunkach w projekcie.

Lokalizacje urzadzen nalezy zweryfikowa¢ pod katem ich wspdtistnienia z innymi
urzgdzeniami w obiekcie takimi jak lampy czy ciggi wentylacyjne mogace mie¢ wptyw

na prace detektoréw pozaru.



5.4. Sprawdzenie i uruchomienie systemu

e Sprawdzeniu pod wzgledem poprawnosci dziatania oraz zachowania wymaganych
parametrow podlegajg wszystkie elementy systemu.

o Konfiguracje programowg systemu nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem.

e Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez wykonawce instalacji osob, ktére bedg
obstugiwac centrale.

o Uzytkownik porozumie sie ze strazg pozarng w sprawie sposobu alarmowania na
wypadek pozaru.

o Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje instalagji i

urzgdzen sygnalizacji pozarowe;.

5.5. Uzytkowanie

Zaleca sie aby po sprawdzeniu dziatania systemu SSP w obecnosci jego uzytkownika
i/lub wiasciciela byt sporzadzony protokot zdawczo-odbiorczy. Uzytkownicy instalacji powinni
by¢ poinstruowani o wiasciwym uzytkowaniu systemu SSP. Nalezy ustali¢ procedury
postepowania z alarmami, ostrzezeniami o uszkodzeniu, wytgczeniu czesci lub catego
systemu SSP ze stanu dziatania. Procedury te powinny by¢ zatwierdzone przez odpowiednie
witadze przed ich wprowadzeniem. Jezeli nastgpi zmiana wystroju lub przeznaczenia
pomieszczen, to uzytkownik odpowiednio wczesnie powinien rozwazyC niezbedne zmiany
systemu SSP. Wiasciciel lub uzytkownik obiektu zleci uprawnionej firmie statg konserwacje

systemu. Konserwacja powinna by¢é wykonywana zgodnie z PN-E-08350-14

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Wymagania ogoélne

Wykonawca powinien zadbaé, aby jako$¢ materiatdw, urzgdzen i montazu byta zgodna z
dokumentacjg projektowa, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inzyniera lub Inspektora
nadzoru. Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym
zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze

Swiadectwa badan z jego wynikami.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przekazacC Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych dokumentéw nie

mogg by¢ wbudowane.



6.3. Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1. Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ ich tras z
Dokumentacjg Projektowg. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg

jak rowniez ich wymiary: szeroko$c¢ i gtebokosc.

6.3.2. Uktadanie przewodow
Podczas uktadania przewoddéw i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzié
nastepujgce pomiary; zgodnos¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i

skrzyzowania z innymi instalacjami.

6.3.3 Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac przy
uzyciu przyrzgdow o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznac za
dodatni, jezeli poszczegodlne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu

koncach linii sg oznaczone identycznie.

6.3.4 Proba rezystanciji izolacji

Pomiary rezystanciji izolacji nalezy wykonaé¢ za pomocg induktora o napieciu nie wiekszym niz
0,5kV dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja
izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli

wykonanych zgodnie z PN-E 90303,

7. Obmiar robét

7.1 Szczego6lowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji
teletechnicznej

Obmiaru robot dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary
odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i tak:

— dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,

— dla kabli i przewoddéw: m,

- dla zainstalowanych elementow — szt., kpl

Obmiar wykona¢ w oparciu o przedmiary robét zawarte w kosztorysie



8. Odbior robot

Odbidr robot zgodnie z ustalonymi warunkami.

8.1 Odbioér czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ robét z Dokumentacjg Projektowg. Odbior

techniczny czesciowy jest to odbiér poszczegdinych faz robot podlegajgcy zakryciu a w

szczegolnosci instalacji uziemienia i potgczeh wyréwnawczych. Do odbioru nalezy

przediozy¢ nastepujgce dokumenty:

dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie
budowy oraz szkice zdawczo-odbiorcze
dziennik budowy

dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatéw

8.2 Odbiér koncowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robot elektrycznych o zakonczeniu budowy,

przed przekazaniem go do eksploatacji. Nalezy przedtozy¢ nastepujgce dokumenty:

wszystkie dokumenty odnosnie odbioréow czesciowych

protokoty wszystkich odbiorow technicznych czesciowych

protokét odbioru kohcowy

zaktualizowang dokumentacje techniczng

dziennik budowy

protokoty pomiaréw rezystancji izolacji petli, rezystancji zyt linii dozorowej i uziemienia
wazne atesty i Swiadectwa dopuszczenia dotyczgce wszystkich elementow systemu,

kabli i przewodéw

Wykonawca robot winien przeprowadzi¢ pomiary instalacji. Pomiary winny by¢ potwierdzone

pisemnymi protokotami z pomiaréw.

Przed uruchomieniem instalacji SSP nalezy takze wykonac¢ badania polegajgce na:

sprawdzeniu materiatow w zakresie zgodnos$ci z obowigzujgcymi zaleceniami
(poprzez ogledziny)

sprawdzeniu umocowania urzgdzen i sprzetu

sprawdzeniu wiasciwej numeraciji i oznaczenia linii dozorowych

sprawdzeniu poprawnoséci podtgczenia biegundéw zasilania detektoréw pozaru
sprawdzeniu poprawnosci podtgczenia centralki i innych urz. wspétpracujgcych
pomiarze rezystancji linii dozorowych oraz pomiarze skutecznosci zerowania centralki
CSP



e ponowne uruchomienie systemu nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg

techniczno-ruchowg producenta

Odbidr instalacji SSP dokonuje Komisja w sktadzie:

e przedstawiciel Inwestora
e kierownik robot,
e Inspektor Nadzoru,

e przyszty konserwator instalacji SSP.

9. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci bedzie forma ustalona na zasadzie umowy Wykonawcy z Inwestorem
dla uzyskania zamierzonego celu inwestycyjnego. Ustalona forma rozliczenia jest ostateczna

i wyklucza mozliwos¢ zagdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robaot.
Cena obejmuje:

e Wytyczenie trasy

e koszt materiatow

o dostarczenie materiatow

e uktadanie przewodéw

e montaz osprzetu instalacyjnego

e budowe przepustéw w Scianach i stropach

e wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych

e przeprowadzenie prob i konserwowanie urzgdzen w okresie gwarancji
e instalacja urzadzen

e opracowanie Dokumentacji Powykonawczej

o dostarczenie ksigzki przegladdéw i konserwacji



10. Przepisy zwigzane

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej.
PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe
— Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe — Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 7: Czujki dymu — Czujki punktowe
dzialajgce z wykorzystaniem swiatta rozproszonego, swiatta przechodzgcego lub jonizaciji.
PN-EN 54-7:2004/A2:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 7: Czujki dymu — Czujki
punktowe dziatajgce z wykorzystaniem swiatta rozproszonego, swiatta przechodzgcego lub
jonizaciji.

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe.

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotow systemu. - PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢é
14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.
PN-EN 54-14:2002(U) Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 14: Projektowanie,
zaktadanie, odbior, eksploatacja i konserwacja instalaciji.

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 17: |zolatory zwaré.

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia.
PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia. - PN-ISO 8421-3:1996 Ochrona przeciwpozarowa — Wykrywanie pozaru i
alarmowanie — Terminologia.

PN-EN 50130-5 :2002 Systemy alarmowe — Cze$é 5: Préby Srodowiskowe.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (cze$¢ V) Wydanie
2 Warszawa, Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

- Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej SITP WP-02:2010 — Katalogi i karty
materiatowe producentow.

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81 poz.351
Z pozniejszymi zmianami).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego

zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot



budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072,
zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

- Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowe;.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczgce w ocenie
zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011). - Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca
2007 r. w sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdéw
do uzytkowania (Dz. U. Nr 143 poz. 1002) [1].

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.
U. Nr 109, poz. 719 z 2010r.)



