D.01.02.04. Rozetie elementéw drog

D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
CPV —45110000 1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych - na budowie parkingéw przybudynku 24E przy ulicy Pulaskiego w Suwalkach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dtwymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejg specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
- rozebraniem nawierzchni bitumicznej i z ptyt betonowych,
- rozbiodrka kraweznikow betonowych,
- rozbiorka chodnikow i obrzezy,
- transportem materiatdw z rozbiorki do miejsca recyklingu z uwzglednieniem oplaty za recykling lub do miejsca wskazanego przez
inwestora na budowie parkingéw przy budynku 24E przy ulicy Pulaskiego w Suwalkach.

1.4. Informacja o terenie budowy

Zakres objgty opracowaniem wokot budynku pokoszarowego ,,g”( obecnie mieszkalnego) oznaczony na planie symbolem 29MW jes
potozony w strefie ochrony konserwatorskiej.
Teren przewidziany pod parkingi stanowi w czgsci zielen trawiasta z zadrzewieniem a wokot budynku jest uzytkowany jako parkingi
niezorganizowane o nawierzdhwirowej. Wjazd i wyjazd do budynku i na parkingi od strony ulic Putaskiego i Brzostowskiego.
W zakresie objetym opracowanie znajduje si¢ nastgpujace uzbrojenie:

- kanalizacja sanitarna

- sie¢ wodociagowa,

- kanalizacja telefoniczna i kable telefoniczne,

- kable energetyczne,

- o$wietlenie uliczne,

- kanalizacja deszczowa,

- preizolowana sie¢ c.o.
Przebieg w/w uzbrojenia uzgodniono z jego wlascicielami. Uzgodnienia zataczono do projektu budowlanego.

1.5. Organizacja rob6t, wamnki BHP, ochrona $rodowiska

Przed przystapieniem do budowy wykonawca oznakuje i zabezpieczy teren w rejonie prowadzonych robot na czas budowy w uzgodnieniu z
Inwestorem.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie podziemne. Przy zblizeniu do sieci
wodociagowej, kabli energatycznych i kabli telefonicznych roboty ziemne prowadzi¢ r¢cznie.

Calo$¢ robot prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie drog i parkingdw powierzy¢ uprawnionemu geodecie.

Prowadzerd i zabezpieczenie robot oznakowaé w uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — Kierownik budowy przed przystapieniem
do robot jest zobowiazany sporzadzié plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robdét w rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,,informacj¢ dotyczaca bezpieczenistwa i ochrony zdrowia”. Obowiazkiem wykonawcy jest
zapewnienie przej$cia dla pieszych i dojazd do budynku.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz raadity zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 1.4.

1.7.0gélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 2.
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3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorka elementéw mostu moze by¢ wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody cigzarowe,

- zrywarki,

— mloty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Og6he wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00®M/Mymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow mostu obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementoéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie
z dokumentacja projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy
sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile
uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypehié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolnezasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robét rozbiérkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérivegamrzystania.

Zageszcezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST@M00.00 ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow jest: m 3 mh t, szt.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q/¢magania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje caty zakres robot opisanych w punkcie 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowe zasady BHiP przy robotach rozbiérkowych.
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