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I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT —
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczegotowe dotyczace
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych zwigzanych z projektem rozbudowy ulicy Buczka i
Lesnej oraz budowy nowej ulicy od ul. Wojska Polskiego do ul. Utraty w Suwatkach — odcinek 2.
(od ronda przy ul. Lesnej do ul. Utraty w Suwalkach).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne (ST) dla odbioru i wykonania instalacji elektrycznych zwigzanych z
projektem elektrycznym wykonawczym rozbudowy ulicy Buczka i Le$nej oraz budowy nowej
ulicy od ul. Wojska Polskiego do ul. Utraty w Suwatkach — odcinek 2 (od ronda przy ul. Lesnej do
ul. Utraty w Suwalkach), stanowig zbior wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych
procesu realizacji, kontroli i jakosSci robdt. Sa one podstawa, ktorej spetnienie warunkuje
uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych robot.

1. ST uwzgledniaja wymagania Zamawiajacego 1 mozliwos¢ Wykonawcy w
krajowych warunkach wykonawstwa robot.
2. ST opracowane sg w oparciu 0 obowigzujace normy, normatywy i wytyczne

Wszelkie stosowane materialy powinny by¢ nowe, odpowiadaé¢ polskim normom oraz
posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak réwniez, co najmniej jeden z nizej
wymienionych dokumentow:

* atest

* certyfikat

* aprobate¢ techniczng ITB

* certyfikat zgodnosci.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot elektrycznych i obejmuja:

1. Demontaz linii napowietrznych oraz shupdéw elektroenergetycznych istniejagcego wezla
sieciowego.
2. Demontaz stacji transformatorowej napowietrznej SN
3. Przeniesienie/odtworzenie sieci elektroenergetycznych kolidujacych z projektowang
budowg
Budowa linii kablowych niskiego i §redniego napigcia.
Montaz kontenerowej stacji transformatorowej wyposazonej w transformator o mocy
630kVA, rozdzielnice SN czteropolowg o napigciu znamionowym 25kV typu Rotoblok SF
oraz jedng rozdzielnice niskiego napigcia typu RN-W o napigciu 690V.
Budowa stacji bedzie odbywata si¢ w nastepujacy sposob:
1) Wykonanie w ziemi wykopu, w ktorym nalezy utozy¢ uziom otokowy i podtaczy¢
do niego przewody uziemiajace, ktore beda podiagczone do stacji,
2) Pod fundamentem nalezy wykona¢ podsypke piaskowo- zwirowa o grubosci okoto
200 mm,
3) Na przygotowany fundament nalezy rowno ustawic bryte glowna stacji a nastepnie
dach,
Montaz stacji transformatorowej nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja techniczno-
ruchowg producenta.

ok~



W przypadku wystapienia robot nieobj¢tych niniejsza specyfikacja nalezy je wykonac
zgodnie z zobowigzujacymi przepisami i aktualng wiedza techniczng pod nadzorem uprawnionego
Kierownika budowy.

1.4. Definicje i pojecia

Uzyte w ST wymienione ponizej definicje 1 pojecia, nalezy rozumie¢ nastepujaco:
l.aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;
2.certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy
I odbiorcy) wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie
zidentyfikowany wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong normg lub z wtasciwymi
przepisami prawnymi
3.deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajagce na jego wylaczng
odpowiedzialno$¢, ze wyrdb, proces lub ustuga sa zgodne z wymaganiami zasadniczymi
wilasciwych dyrektyw Unii Europejskiej;
4.dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami
i uzupehieniami w trakcie realizacji robot (budowy);
5.materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
6.projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej;
7.rysunki -cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke
| wymiary obiektu b¢dacego przedmiotem Robot.

1.5. Specyfikacje techniczne podane w nastgpnych rozdziatach, dotyczace poszczegodlnych
rodzajow instalacji elektrycznych nalezy stosowaé lgcznie z warunkami ogdlnymi podanymi w
niniejszym rozdziale.

1.6. Dla instalacji i robdt nie objetych niniejszymi ST wymagania techniczne wykonania i odbioru
powinny stanowi¢ integralng cze$¢ dokumentacji techniczne;j.

1.7. Dokumentacja techniczna, dostarczana przez Inwestora, przed jej przekazaniem na budowe
powinna by¢ sprawdzona w przedsigbiorstwie wykonawczym, w szczegodlnosci pod katem
mozliwosci technicznych realizacji zgodnie z obowigzujagcymi przepisami BHP, rodzajem
stosowanych materiatow i rozwigzan konstrukcyjnych.

1.8. Zmiany i odstepstwa od dokumentacji:

a. Wszelkie uzasadnione zmiany i odstepstwa proponowane przez Wykonawce, powinny by¢
obustronnie uzgodnione w terminie zapewniajacym nieprzerwany tok wykonawstwa.

b. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bltedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw
wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

1.9. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.10. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materialy
tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed



dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.11. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.12. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest obowigzany do utrzymania ruchu publicznego w bezposrednim
sgsiedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do koncowego odbioru robot. Przed
przystapieniem do robot wykonawca przedstawi Inzynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rob6t w okresie prowadzenia prac remontowo-budowlanych. Wykonawca ma obowigzek
sporzadzenia planu bezpieczenstwa na terenie placu budowy zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia Dz. U. 2003 nr
120 p6z. 1126 (obowiazuje od 11 lipca 2003r.)

1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 begdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych przy robotach
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.13. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego).

1.14. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiada¢ Polskim
Normom, a w razie ich braku powinny mie¢ decyzje dopuszczajace je do stosowania w
budownictwie, wydane przez jednostki upowaznione przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa.



2.2 Dostarczone na budowe kable powinny by¢ nawini¢te na bebnach a jesli sg to krotkie odcinki
dopuszcza si¢ w kregach. Kable nie powinny posiada¢ widocznych uszkodzen. Sktadowanie kabli
powinno by¢ zgodne z warunkami:

a) kable w czasie skladowania powinny si¢ znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza si¢
sktadowanie krotkich odcinkéw w kregach w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

b) bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a
kregi utozone poziomo,

C) konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

2.3 Listwy, rurki lub kanaty instalacyjne z tworzyw sztucznych w odcinkach powinny by¢ proste,
bez widocznych uszkodzen, zgniecen i znieksztatcen. Rurki, listwy instalacyjne oraz kanaty
instalacyjne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknigtych w
temperaturze nie nizszej niz —5 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wiazkach odpowiednio gesto
wigzanych z dala od urzadzen grzewczych.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nicodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
robot.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu wykonywanych
robot.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Zamawiajacego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1
Wyznaczaniu robot zostang, je§li wymagaé tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.



Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow 1 elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy
uwzgledni wyniki badah materiatoéw i1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajagcego bedg wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdot i jakosci materialow.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan 1 ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, Zamawiajacy ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-E-
04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych — Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajacego

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcemu.

6.3. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakoS$ci 1 zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania
kontroli 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1
producenta materiatow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robdt z wymaganiami
SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

6.4. Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci wyrobu z
wymaganiami zasadniczymi wtasciwych dyrektyw Unii Europejskiej, w przypadku wyrobow, dla
ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 1 ktére
spetniajg wymogi SST.



W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty robot

Rejestr obmiaréw

Deklaracje zgodnosci

pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,

e protokoly z narad i ustalen,

e korespondencj¢ na budowie.

6.6. Przechowywanie dokumentéw robot

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bg¢da wpisane do rejestru
obmiardw.

Jakikolwiek blad Ilub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pis$mie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dthugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
powierzchnie beda wyliczone w m?, natomiast dtugoéci w m.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,



odbiorowi czesciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot zostang uzgodnione z Zamawiajgcym, przed rozpoczeciem prac na

obiekcie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci okreslona zostanie w umowie wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2
3.
4

PN-68/B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

N SEP-E-004 wyd. 2014 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu przemiennego
z przewodami roboczymi gotymi.

N SEP E-003, wyd. 2006 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu
przemiennego z przewodami petno izolowanymi oraz z przewodami niepetnoizolowanymi.
PN-E-08501:1998 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-EN 60446:2012 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoéldziataniu cztowicka z maszyna,
znakowanie i identyfikacja — Identyfikacja przewoddéw kolorami albo znakami alfanumerycznymi.
PN-E-04700 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych — Wytyczne

przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.



II. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIA I ODBIORU ROBOT —
WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania szczegotowe dotyczace
wykonania 1 odbioru  instalacji elektrycznych zwigzanych z projektem elektrycznym
wykonawczym rozbudowy ul. Buczka i Le$nej oraz budowy nowej ulicy od ul. Wojska Polskiego
do ul. Utraty w Suwatkach — odcinek 2. (od ronda przy ul. Lesnej do ul. Utraty w Suwalkach).

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robodt elektrycznych
I obejmuja:

1. Demontaz linii napowietrznych oraz stupoéw elektroenergetycznych istniejagcego wezta
sieciowego.
Demontaz stacji transformatorowej napowietrznej SN
3. Przeniesienie/odtworzenie sieci elektroenergetycznych kolidujacych z projektowana
budowa
4. Budowa linii kablowych niskiego i §redniego napigcia.
Montaz kontenerowej stacji transformatorowej wyposazonej w transformator o mocy
630kVA, rozdzielnice SN czteropolowa o napieciu znamionowym 25kV typu Rotoblok SF
oraz jedng rozdzielnice niskiego napigcia typu RN-W o napigciu 690V.
Budowa stacji bedzie odbywata si¢ w nastepujacy sposob:
1) Wykonanie w ziemi wykopu, w ktorym nalezy utozy¢ uziom otokowy i podigczy¢
do niego przewody uziemiajace, ktore beda podtaczone do stacji,
2) Pod fundamentem nalezy wykonaé podsypke piaskowo- zwirowg o grubosci okoto
200 mm,
3) Na przygotowany fundament nalezy rowno ustawi¢ bryte gldwna stacji a nastepnie
dach,
Montaz stacji transformatorowej nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczno-
ruchowa producenta.

N

o

W przypadku wystgpienia robot nieobjetych niniejsza specyfikacja nalezy je wykonaé
zgodnie z zobowigzujacymi przepisami 1 aktualng wiedza techniczng pod nadzorem uprawnionego
Kierownika budowy.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprz¢tu i materialbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do
dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotyczace sktadowania materialéw 1 ich pozyskiwania podano

podano w Specyfikacji Technicznej ,,wymagania ogolne”.

10



(1) Odbiér materiatow na budowie

Materiaty takie jak tablica rozdzielcza, przewody nalezy dostarcza¢ na budowg
wraz ze S$wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci 1 zgodno$ci z danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych miec
wplyw na jako$¢ wykonania robdt, materialy nalezy przed ich wbudowaniem
podda¢ badaniom okre§lonym przez dozoér techniczny robot.

(2) Sktadowanie materiatdow na budowie

Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé¢ si¢ zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu si¢ wilasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow
atmosferycznych lub  fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wilasciwo$ci materiatow oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Zestawienie materiatow

Lp Nazwa Jm llos¢

1 2 3 4

1 | Adapter RICS 5133 szt 6
2 Bednarka FeZn 40x5 mm m 31,2
3 Cement portlandzki zwykly "35" b/dodatkéw t 0,01785
4 Dostawa sprzetu BHP i p/poz kpl 1
5 | Folia kalandrowana PCW grub.0,4-0,6 mm m 1694
6 | Glowica POLT 24D/1XI-L12A szt 6
7 Gtowice do uziemien pretowych 5/8" szt 8
8 Groty do uziemien pretowych 5/8" szt 8
9 Kabel XRUHAKXs-20/30kV 1x120/50mm2 m 1845
10 | Kabel YAKY 0.6/1kV 4x120mm2 m 312
11 | Keramzyt m3 1,00
12 | KohAcéwka kablowa Klauke 120 mm2 szt 24
13 | Lepik asfalt.stos.na zimno kg 83
14 | Mufa przelotowa POLJ-42/1x120-240 mm2 kpl 4
15 | Obrzeza betonowe m 30,6
16 | Opaska kablowa OKi - ocechowana szt 220,00
17 | Ostona rurowa dzielona sztywna A160PS m 140
18 | Ostona rurowa gietka do kabki DVR fi 160mm m 146
19 | Ostona rurowa gietka do kabli DVR fi 110mm m 42
20 | Ostona rurowa sztywna BE 160 m 2,6
21 | Ostona rurowa sztywna SRS fi 110mm m 168,5
22 | Ostona rurowa sztywna SRS fi 160mm m 83,2
23 | Palczatka AK4 35-150 mm2 kpl 5
24 | Piasek naturalny kopany m3 66,2
25 | Plyta chod.bet.35x35x5cm szt 134,000
26 | Stupki oznaczeniowe SO 115x20x30 cm szt 28,000
27 | Stacja transformatorowa kontenerowa kpl 1
28 | Studzienka kontrolno-pomiarowa "Galmar" - G11404 szt 2
29 | Tasma "Armarcost" szt 67,0
30 | Uchwyt dystansowy SO 79.6 szt 6
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31 | Uchwyt mocujgcy rure szt 3
32 | Uchwyty krzyzowe stal.-miedzian.5/8" szt 8
33 | Uszczelniacz RDSS 110 + RDSS Clip-110 szt 22,0000
34 | Uszczelniacz RDSS 150 + RDSS Clip-150 szt 98,0000
35 | Uziomy stalowe miedziowane dtug.1,5 m szt 32
36 | Wibroizolator WPK pod transformator szt
37 | Woda m3 0,5
38 | Zacisk podwojny TOGA-2/M20 szt
39 | Zestaw montazowy ZRM-4 kpl
40 | Ztgczka kontrolna szt 4
41 | Ztaczki do uziemien pretowych 5/8" szt 24
3. SPRZET

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonanych robot, zar6wno w miejscu tych robét, jak rowniez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materialow.

3.2. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typoéw 1 ilo$ci zawartych w projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez
Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.

4. TRANSPORT
4.1. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu wykonywanych
robot.

4.2. Magazynowanie
Materialy do wykonania projektowanego zakresu robot nalezy sktadowac¢ na budowie w
pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych przed opadami i ujemnymi temperaturami.
Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i1 konstrukcji oraz aparatdéw na stanowiska montazu
bezposrednio przed ich montazem.

5. WYKONANIE ROBOT
1.1. Demontaz kolidujgcych urzadzen

Demontaz kolizyjnych odcinkéw linii kablowych wraz ze stupami nalezy wykonywac
zgodnie z dokumentacja projektowa 1 SST oraz zaleceniami uzytkownika tych urzadzen.
Wykonawca ma obowiazek wykonania demontazu linii w taki sposob, aby elementy urzadzen
demontowanych nie zostaty zniszczone 1 znajdowaly si¢ w stanie poprzedzajagcym ich demontaz.
W  przypadku niemoznosci zdemontowania elementdw urzadzen bez ich uszkodzenia,
Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera i uzyska¢ od niego zgode na ich uszkodzenie
lub zniszczenie. W szczegélnych przypadkach Wykonawca moze pozostawi¢ elementy
konstrukcji bez ich demontazu (np. fundamenty), o ile uzyska na to zgode Inzyniera. Wszelkie
wykopy zwigzane z demontazem linii powinny by¢ zasypane gruntem zaggszczanym warstwami
co 20 cm i wyréownane do poziomu istniejgcego terenu. Wykonawca zobowigzany jest do
przekazania, nieodplatnie, wszystkich materiatow pochodzacych z demontazu Zamawiajagcemu, do
wskazanego przez niego miejsca. Demontaz linii nalezy wykonywaé zgodnie z normami i
przepisami budowy oraz z przepisami o bezpieczenstwie i higienie pracy. Wykonawca powinien
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opracowac 1 przedstawi¢ do akceptacji Inzynierowi harmonogram robo6t, zawierajacy uzgodnione
z uzytkownikiem okresy wytaczenia napigcia w demontowanych odcinkach linii o§wietleniowych.

5.2.  Istniejace nawierzchnie

Istniejgce chodniki nalezy rozebra¢ recznie, a po wykonaniu prac ziemnych, nalezy
doprowadzi¢ je do stanu pierwotnego z wykorzystaniem zdemontowanych materiatow. Pod
istniejgcymi drogami linie kablowe nalezy prowadzi¢ w przepustach kablowych montowanych
pod nawierzchniami mechanicznie metoda przecisku.

5.3. Wykopy pod fundamenty

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny
warunkow gruntowych. Metoda wykonywania wykopow powinna by¢ dobrana w zaleznos$ci od
ich wymiarow, uksztatltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Nalezy zwroci¢ uwage, aby nie byta
naruszona struktura gruntu dna wykopu, a wykop byt zgodny z PN-68/B-06050.

5.4. Rowy pod kable

Rowy pod kable nalezy wykonywaé za pomoca sprzetu mechanicznego lub recznie w
zalezno$ci od warunkow terenowych i podziemnego uzbrojenia terenu, po uprzednim wytyczeniu
ich tras przez stuzby geodezyjne. Istniejace nawierzchnie nalezy zdemontowaé, a nastepnie
doprowadzi¢ do stanu pierwotnego z wykorzystaniem zdemontowanych wcze$niej materiatow.
Wymiary poprzeczne rowow uzaleznione sg od rodzaju kabli i ich ilo$ci uktadanych w jedne;j
warstwie.

Glebokos¢ rowu okreslona jest glebokoscig utozenia kabla, czyli 0,7m, powigkszong o 10
cm na podsypke z piasku.

5.5.  Ukladanie kabli
5.7.1. Ogélne wymagania

Ukladanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy ukladaniu powinny by¢ zachowane $rodki
ostrozno$ci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych si¢ na trasie
budowanej linii.

Podczas przechowywania, ukladania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed
wilgocig oraz wplywami chemicznymi 1 atmosferycznymi przez natozenie kapturka z tworzywa
sztucznego (rodzaju jak izolacja).

5.7.2. Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia 1 kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz:
4°C - w przypadku kabli o izolacji papierowej o powloce metalowe;,
0°C - w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych.

W przypadku kabli o innej konstrukcji niz wymienione w pozycji a) i b) temperatura
otoczenia 1 temperatura uktadanego kabla - wg ustalen wytworcy.

Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie matym odcinku trasy linii
kablowej powodowany przez sasiednie zrddla ciepta, np. rurociag cieplny, nie powinien
przekraczaé 5°C.

5.7.3. Zginanie kabli
Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabla tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz:
a) 20-krotna zewngtrzna $rednica kabla - w przypadku kabli jednozylowych o izolacji
papierowe] 1 o powloce otowianej, kabli o izolacji polietylenowej] 1 o powloce
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polwinitowej oraz kabli wielozytowych o izolacji papierowej i o powloce aluminiowej o
liczbie zyt nie przekraczajacych 4,

b) 15-krotna zewnegtrzna $rednica kabla - w przypadku kabli wielozylowych o izolacji
papierowej i o powtoce otowianej oraz w przypadku kabli wielozylowych skrecanych z
kabli jednozytowych o liczbie zyt nie przekraczajacych 4.

5.7.3. Ukladanie kabli bezposrednio w gruncie

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowu jezeli grunt jest piaszczysty, w pozostatych
przypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy
uktada¢ kabli bezposrednio na dnie wykopu kamiennego lub w gruncie, ktory moglby uszkodzié¢
kabel, ani bezposrednio zasypywac takim gruntem.

Kable krzyzujace si¢ z mediami podziemnymi nalezy uktada¢ w rurach ostonowych, a
kable biegnace pod drogami uktada¢ w rurach ostonowych wykonanych metodg przeciskow.

Kable nalezy zasypywaé warstwg piasku o grubo$ci co najmniej 10 cm, nastgpnie warstwa
rodzimego gruntu o grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa
sztucznego. Odlegtos¢ folii od kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.

Grunt nalezy zaggszcza¢ warstwami co najmniej 20 cm. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien o0siggna¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

Glegbokos¢ ulozenia kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewngtrznej
powierzchni kabla powinna wynosi¢ nie mniej niz 70 cm w przypadku kabli o napigciu
znamionowym do 1 kV, z wyjatkiem kabli utozonych w gruncie na uzytkach rolnych.

Kable powinny by¢ utozone w rowie linig falista z zapasem (od 1 do 3% dlugosci wykopu)
wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu. Przy mufach zaleca si¢
pozostawi¢ zapas kabli po obu stronach mufy, facznie nie mniej niz 1 m - w przypadku kabli o
izolacji z tworzyw sztucznych, o napigciu znamionowym 1 kV.

5.7.4. Ukladanie przepustéw kablowych

Przepusty kablowe nalezy wykonywa¢ z rur stalowych lub z PCW. Przepusty kablowe
nalezy uktada¢ w miejscach, gdzie kabel narazony jest na uszkodzenia mechaniczne. W jednym
przepuscie powinien by¢ utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli jednozylowych
tworzacych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych.

Gleboko$¢ umieszczenia przepustow kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni terenu do
gbérnej powierzchni rury, powinna wynosi¢ co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni i 100
cm od nawierzchni drogi (niwelety) przeznaczonej do ruchu kotowego.

Minimalna gleboko$¢ umieszczenia przepustu kablowego pod jezdnig drogi moze by¢
zwiekszona, gdyz powinna wynika¢ z warunkow okreslonych przez zarzad drogowy dla danego
odcinka drogi.

W miejscach skrzyzowan z drogami istniejagcymi o konstrukcji nierozbieralnej, przepusty
powinny by¢ wykonywane metoda wiercenia poziomego, przewidujac przepusty rezerwowe dla
umozliwienia utozenia kabli dodatkowych lub wymiany kabli uszkodzonych bez rozkopywania
drog.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny by¢ uszczelnione nasmotowanymi szmatami,
sznurami lub pakutami, uniemozliwiajacymi przedostawanie si¢ do ich wnegtrza wody 1 przed ich
zamuleniem.

5.8. Préby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proéby montazowe obejmujace badania
1 pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych prob
obejmuje:

pomiar rezystancji izolacji instalacji,

pomiary impedancji petli zwarciowych,

pomiary rezystancji uziemien,

sprawdzenie prawidlowosci podtaczen urzadzen,
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— sprawdzenie poprawnosci dziatania systemow,

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot poda kierownik robot, zgodnie z aktualng wiedza
techniczng oraz obowigzujagcymi przepisami. Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia
zatozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie i przebudowie linii kablowych. Wykonawca
ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi
zgodno$ci dostarczonych materialow 1 realizowanych robot z dokumentacja projektowg i ST.
Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach, moga by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan. Przed
przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie
badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pi$mie wyniki badan do akceptacji
Inzyniera. Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajace;,
ktérag moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystagpieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenia o jako$ci lub atesty stosowanych materiatow.

Na zadanie Inzyniera, nalezy dokona¢ testowania sprzgtu posiadajagcego mozliwose
nastawienia mechanizmow regulacyjnych.

W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inzynierowi §$wiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania roboét
6.3.1. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopow, ich wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie
scianek przed osypywaniem si¢ ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnione byto
w nich ustawienie fundamentéw lub ustojow, ktorych lokalizacja i rzedne posadowienia byty
zgodne z dokumentacjg projektowa. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢
wskaznik zageszczenia gruntu oraz sprawdzi¢ sposob usunig¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3.2. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowa¢ sprawdzenie ksztaltu 1 wymiardw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymato$ci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami aktualnych norm.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentéw w planie i rzedne posadowienia.

Po zasypaniu fundamentéw lub wykonaniu ustojow ziemnych, nalezy sprawdzi¢ stopien
zageszczenia gruntu, ktory powinien wynosi¢ co najmniej 0,85.

6.3.3. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glebokosci utozenia
bednarki, stanu potaczefn spawanych, a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zagg¢szczenia
gruntu, ktory powinien osiggna¢ co najmniej 0,85.

Po wykonaniu uziomoéw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Warto$ci
pomierzonych rezystancji powinny by¢ mniejsze lub co najmniej rowne warto$§ciom podanym w
dokumentacji projektowej.

6.3.4. Rowy pod kable

Po wykonaniu rowow pod kable, sprawdzeniu podlegaja wymiary poprzeczne rowu i
zgodnos¢ ich tras z dokumentacja geodezyjna.

Odchytka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekracza¢ 0,5 m.
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6.3.5. Kable i osprzet kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych
lub dokumentéw, wedlug ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru
albo innych dokumentow.

6.3.6. Ukladanie kabli
W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢
nastepujace pomiary:
— glebokosci zakopania kabla,
— grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odlegtosci folii ochronnej od kabla,
— stopnia zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru gruntu.
Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane wyniki moga
by¢ uznane za dobre, jezeli odbiegaja od zalozonych w dokumentacji nie wiecej niz o 10%.

6.3.7. Sprawdzenie cigglosci zyl

Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonac
przy uzyciu przyrzadéw o napieciu nie przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uznac
za dodatni, jezeli poszczego6lne zyty nie majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach
linii sg oznaczone identycznie.

6.3.8. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz 2,5 kV,
dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik nalezy
uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

— 20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego,
o0 napieciu znamionowym do 1 kV,

— 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego,
0 napig¢ciu znamionowym wyzszym niz 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji z
tworzyw sztucznych,

— 0,75 dopuszczalnej wartos$ci rezystancji izolacji kabli.

6.3.9. Proba napieciowa izolacji
Probie napigciowe] izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe. Dopuszcza sig
niewykonywanie proby napigeciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamionowym
do 1 kV. Probe napigciowa nalezy wykona¢ pradem statym lub wyprostowanym.
Wynik proby napigciowej izolacji nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli:
— izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebicia i bez objawow przebicia
cze$ciowego, napigcie probiercze o wartosci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla.
— warto$¢ pradu uplywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta w
czasie ostatnich 4 min. badania; w liniach o dlugos$ci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza si¢
warto$¢ pradu uptywu 100 pA.

6.4. Badania po wykonaniu robodt

W przypadku zadawalajagcych wynikow pomiarow 1 badan wykonanych przed 1 w czasie
wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgod¢ na niewykonywanie
badan po wykonaniu robot.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetlniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
specyfikacji technicznej zostang przez Inzyniera odrzucone.
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Wszystkie elementy robdt, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien specyfikacji
technicznej zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
Jednostkg obmiarowg dla instalacji elektrycznej sa:
— m kabli i przewodow.
— llo$ci urzadzen elektrycznych,
— TIlo$ci osprzgtu elektrycznego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktory ustala komisje odbioru z udzialem
Inwestora, wykonawcow, odpowiednich stuzb technicznych, ppoz. i BHP oraz przedstawicieli
instytucji finansujacych.

Komisja odbioru powinna:

e zbada¢ kompletnos$¢, aktualno§¢ 1 stan dokumentacji powykonawczej 1
zaakceptowac ja,

e dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu
sprawdzenia jako$ci robot 1 zgodnosci z otrzymang dokumentacja i przepisami,

e sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary
zgodnosci danych z przedstawionymi dokumentami,

e ustali¢ warunki i mozliwo$ci przekazania instalacji do eksploatacji,

e sporzadzi¢ protokolt z odbioru z podaniem dokladnych stwierdzen, ustalen
1 wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.

Z chwilg przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych,
Wykonawca wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do
obstugi zainstalowanych urzadzen. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie
budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i
kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla
zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-68/B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

2. N SEP-E-004 wyd. 2014 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

3. PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania.

4. PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu przemiennego
z przewodami roboczymi gotymi.

5. N SEP E-003, wyd. 2006 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu
przemiennego z przewodami petno izolowanymi oraz z przewodami niepelnoizolowanymi.

6. PN-E-08501:1998 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

7. PN-EN 60446:2012 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoldziataniu czlowieka z maszyna,

znakowanie i identyfikacja — Identyfikacja przewoddw kolorami albo znakami alfanumerycznymi.
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8. PN-E-04700 Urzadzenia i wuklady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych — Wytyczne

przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.
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